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atencoes

1. Por favor, mantenha os dispositivos longe do campo magnético forte, alta

temperatura, ambiente imido;

ddvddeev

Away from Away from

magnetic field high-temp

Prevent
moisture

2. Por favor, néo deixe cair o dispositivo no chdo ou o faca ficar duro

impacto;

Handle
with care

3. Por favor, ndo use pano tmido ou reagente volatil para limpar o dispositivo;

Wipe
with care

4. Nao desmonte os dispositivos.
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Capitulo 1 Geral

O Atuador Fan Coil com 0-10V é usado principalmente para o controle do ventilador e da valvula, pode ser instalado no ar central
sistema de controle de condicionamento. O motor suporta inversor de 230 V CA e 24 V CA com interface de inversor de 0-10 V. O
dispositivo também pode ser usado para controlar a lampada. Além disso, suporta a operagdo manual que esta na frente do
o dispositivo para facilitar a comisséo de engenharia.

O Atuador Fan Coil com 0-10V é um dispositivo de instalacdo modular para instalacéo rapida no quadro de distribuicao

em trilhos de montagem de 35 mm conforme DIN EN 60 715. A conex&o elétrica é realizada usando terminais de parafuso.
A conexdo ao barramento KNX é implementada usando o terminal de conexdo de barramento fornecido e néo precisa de um

alimentacgdo de tensdo extra.

Este manual fornece informagdes técnicas detalhadas sobre o Atuador Fan Coil com 0-10V para usuarios, bem como
como detalhes de montagem e programagcao, e explica como usar o Atuador Fan Coil com 0-10V pelo
exemplos de aplicagao.

As fungbes do Atuador Fan Coil com 0-10V sdo resumidas a seguir:

--Controle do ventilador:
y Apoie o ventilador com velocidade do ventilador de nivel 1-2-3

y Operagdo forcada: a velocidade do ventilador s6 pode funcionar na faixa de velocidade do ventilador definida e a forca

operacao tem a prioridade mais alta.

y Auto. Operacéo: a velocidade desejada é executada automaticamente de acordo com o valor de controle recebido
do dispositivo sensor e o auto. A operagdo pode ser definida com quatro limites e o periodo minimo de permanéncia de

velocidade do ventilador

y Operacao direta: controle as velocidades do ventilador através de uma operacéo manual, como através da operagdo de um painel
y O ventilador com velocidades de varios niveis pode definir sua caracteristica de partida

y O ventilador com velocidade de nivel Unico pode definir o atraso de ligar/desligar ou ligar/desligar o tempo minimo

y Resposta de status, como a operagao atual, status de ligar/desligar ventilador, status de velocidade

y Funcdo de recuperacdo de energia, a velocidade do ventilador pode ser definida ap6s a reinicializagdo

——Controle da bobina
y Controle de valvula liga/desliga comum e controle de valvula continua PWM com suporte para controle de dois/quatro tubos
y Algoritmo Pl integrado para suportar vélvulas de controle locais / de barramento
y Desativar/ativar valvulas de aquecimento ou refrigeragao
y Feedback do status do interruptor de valvula
y Limpeza manual ou automaética da valvula para enviar status de limpeza
y Fornece 8 fungdes de cena para controle conjunto do status do ventilador e da bobina, chamada ou armazenamento via objeto de 1 byte
y O controle local suporta os modos de operagéo e status de espera, conforto, noite e protecéo
opinido
y Com a fungdo de aquisi¢do de temperatura, o sensor de temperatura externo PT1000 de trés fios de entrada pode

coletar a temperatura real local.
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——Saida do interruptor
y Defina a posicéo do contato do relé apés a recuperagdo da tensdo do barramento ou falha do barramento
y Funcgéo de tempo: atraso liga/desliga, interruptor intermitente, controle de iluminag&o da escada
y Forneca 8 cenas, recupere e armazene por meio de um objeto de 1 byte
y Operacéao légica: AND, OR, XOR, fun¢do de portao
y Operacao forgada: 1bit/2bit
y Contador de horas de operagdo

y Funcao de controle central

——Carregar a interface da unidade
y Os relés podem ser usados como saida do interruptor quando ndo sdo usados para controlar a velocidade do ventilador ou valvula.
y 2 canais de saida 0-10V podem ser usados para controle de ventilador ou valvula

A atribuicdo do endereco fisico e a configuracéo dos parametros podem ser feitas usando o software de ferramenta de engenharia ETS

(versé@o ETS4 ou superior) com o arquivo knxprod.

Para garantir que todas as funcdes deste produto sejam utilizadas corretamente, é necessario verificar se ha algum problema com
a fiacdo antes de usar. Ao mesmo tempo, deve-se prestar atencéo as caracteristicas técnicas do dispositivo de carga ao definir o
parametros, especialmente o fan coil. Algumas caracteristicas técnicas s&o inerentes ao aparelho. Se as configuracées néo forem apropriadas,

pode causar danos ao dispositivo de carga ou pode néo funcionar corretamente.

Capitulo 2 Dados Técnicos

Fonte de energia Tensio do barramento 21~30V DC, do barramento KNX
corrente de barramento <15mA
corrente dindmica <24mA
consumo de dnibus <450mwW
Consumo de saida, 10A <1w
Conexao KNX Através de terminais de conexdo de barramento (vermelho/preto), @0,8 mm
Saida, 10A Terminais de parafuso

Faixa de fio 0,5-2,5 mm2 Torque

0,4 Nm

Operagéo/ Bot&o de programacéo e LED vermelho Endereco fisico de programacéo
mostrar LED verde piscando A camada de aplicagdo funciona normalmente
Habitagao IP 20, EN 60 529
Temperatura Operagéo -5°C......+45°C
faixa Armazenar -25°C...... +55°C

Transporte -25°C...... +70°C
Ambiente méax. umidade do ar <93%, exceto orvalho
condicbes
PI’OjetO Dispositivo de instalagdo modular (MDRC)
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Carcaca/cor Carcaga de plastico, cinza
Instalagéo Em trilho DIN de 35 mm Dois EN 60 715
Dimensao 72 mm x 90 mm x 64 mm
Peso 0.3KG
Saida 0-10V 2 canais
Voltagem de saida 0~10V, com isolamento
tipo de sinal Saida analdgica
max. Corrente de saida 1,5mA (por canal)
Saida, 10A 5 canais Pode ser definido individualmente
Tens&o n&o nominal 230 V CA (50/60 Hz)
Na capacidade de corrente 10A/105uF
nominal Max. corrente de comutag&io 16A/240V CA
Vida mecéanica >2x10 6
Vida elétrica >5x10 4
méx. Capacidade de comutagéo de corrente DC | 16A/30V CC
(carga resistiva)
Temp. Sistema de trés fios PT1000 Temp. Usado para detectar a temperatura ambiente
Medicao sensor
Escopo de medicdo de Temp. —45°C... +80°C, +1°C
Comprimento do cabo 2m

Observacéo:

A carga acima é apenas para uma Unica lampada. No caso de varias lampadas em paralelo, a poténcia da carga sera
reduzido, embora a poténcia permaneca inalterada, mas o impacto instantaneo da corrente aumentara e sera facil
fazer os contatos do relé derretidos. Portanto, em uso normal, sujeito a corrente medida, 0 maximo medido

A corrente de partida deve estar dentro da faixa permitida.

Programa de aplicagéo:

AFVFT-07/10.1 91 160 160
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Capitulo 3 Diagrama Funcional, Dimensional e de Conexao

3.1 Diagrama de dimens®&es
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y Saidas de relé 5 vezes: através dos parametros pode ser definido como velocidade do ventilador (A/B/C), valvulas (D para Aquecimento, E para Resfriamento) ou saidas de interruptores gerais

™

Observagéo: ( ,)j (i
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T

-

)
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a serigrafia marca os dois terminais conectados internamente.

yMan./Auto. botdo do interruptor de operacdo: mude para Man. operacéo através de pressédo longa 1s, e o LED esta aceso na frente do bot&o.

yBotéo de programac&o, para atribuir endereco fisico.

YLED de programag&o: LED vermelho para atribuir o endereco fisico, LED verde para exibir a camada de aplicativo em execugéo normal.

yTerminal de conexdo do barramento KNX.

ySensor de temperatura PT1000 de trés fios.

ySaidas de 0-10V de dois canais: através dos parametros podem ser definidas como saidas de ventilador ou vélvula.

yOpere os hotdes. Da esquerda para a direita: controle do interruptor, velocidade do ventilador, aquecimento, resfriamento.

llustrar:

1ySW: Mude o botdo de saida, por meio de uma operagéo longa para selecionar os canais de saida, por meio de uma operagao curta, ligue/desligue a corrente selecionada

canal. O LED de saida piscando mostra o canal selecionado, piscando rapido é que o contato do relé est& aberto, piscando devagar é que o relé

contato esta fechado.

2yFAN: Através de operacéo longa para desligar o ventilador, através de operacéo curta para alternar as velocidades do ventilador.

3YyCALORYLigue/desligue totalmente a valvula de calor.

4yCOOLyLigue/desligue totalmente a valvula de resfriamento.

yDisplay LED: A,B,C,D,E exibe o status de saida do interruptor;

Ventilador vermelho -- a velocidade do ventilador 1, Ventilador verde --a velocidade do ventilador 2, Ventilador azul -- a velocidade do ventilador 3;

H/C vermelho -- aquecimento, H/C azul -- resfriamento;

Temp. Ligado -- erro de temperatura local.
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Capitulo 4 Descricao da configuracéo de parametros no ETS

A descricéo das configuracdes de parametros no sistema ETS é descrita na forma de blocos de fungéo.

4.1 Janela de parametros “Geral”

A janela de parametros “General” pode ser mostrada na fig. 4.1, este é principalmente definido alguns parametros basicos para o ventilador

Atuador de Bobina.

Relay operation delay after power

S voltage recovery[5...250s] 0 el
. Sending cycle of "In operation”telegram
Interface Sett
i i (1..240s,0=inactive) 0 a
HVAC-General Manual operation Disable © Enable
© Only long press
Temperature Manual to automatic by - 3 ; .
Both long press and automatic Delay time
Setpoint Report operation status function for © Disable Enable
HVAC
Heating valve (Relay) Central control for switch function O Disable Enable

Figura 4.1 Interface de configuragdo de parametros "Geral"

s0 da operagao do relé apds a recuperacdo da tensao de T

Este parametro define o tempo de atraso da operacéo do relé apés a recuperacéo da tensdo de alimentagao do dispositivo.
As acdes s6 sdo executadas ou os telegramas s6 sdo enviados quando o atraso é concluido.

Este tempo de atraso néo inclui o tempo de inicializagdo do dispositivo. Apés a tensédo da fonte de alimentagéo ser
restaurado, o tempo de inicializagéo do dispositivo é de cerca de 3 s. Isso significa que o tempo de atraso comega depois que o dispositivo
inicializacao.

Nota: Durante o retardo, o LED verde de programacao fica aceso, ap6s o término do retardo, o LED verde

pisca e o relé pode ser operado.

P st Eiviar eIl o ol A S OPEraC a0 AL A0S DO

Este parametro define o intervalo de tempo em que este médulo envia telegrama ciclicamente pelo barramento para indicar o

operacéo normal deste médulo.
Quando definido como “0”, o objeto "em operagdo” ndo enviara telegrama.

Se 0 ajuste néo for 0", o objeto "em operagdo" enviara um telegrama com légica "1" para o barramento de acordo com o

periodo de tempo definido.
Opcdes: 0.....240s,0=transmissao ciclica proibida

Para reduzir ao maximo a carga do barramento, o intervalo de tempo méaximo deve ser selecionado

de acordo com as necessidades reais.

Nota: O periodo de tempo comeca a partir da recuperagéo da tensédo do barramento, independentemente do atraso da operagéo.

Parametro “ Operacao mar

O parametro define se a operagdo manual habilita. Opgdes:
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Desativar

Habilitar

Se habilitar for selecionado, o Man. O boté&o /Auto foi ativado. E o parametro follow é visivel.

L s A e e Ll e s e

Opcodes:
Apenas toque longo
Presséo longa e tempo de atraso automatico
Se definido como “somente pressédo longa”, o manual/automatico. A operagdo s6 pode ser alterada pressionando longamente o Man. Botéo.

Se definido “tempo de atraso automatico e de presséo longa”, o manual/automatico. A operagéo pode ser alternada por meio de presséo longa

o0 homem. Botdo. ou o tempo definido para manual para automatico expirou.

Pararmetro- PP teatrasy s [10...6000]’; o

O parametro aparece quando “Both press e automatic delay time” é selecionado no parametro
“Manual para automatico por”. E usado para definir o tempo para uma reinicializagio automatica da “operagéo manual” para

estado de “operagéo automatica” ap6s a Ultima operagéo do botéo.

Opgodes: 10...... 6000s

ParamElr - Uaca0 de: Staltiseoparacao e reialono -para_--H:VAC":_'; :

Este parametro é para definir a fungéo de status de operacéo de relatério para HVAC. Opgoes:

Desativar

Habilitar

Enquanto “Enable”, o objeto “Status of operation” é visivel. Defina o objeto da seguinte maneira,

DPT_StatusHVAC: B6N2

7 6 5 4 3 2 1 0

0: Auto. 0: Limite 4 0: Limite 3 0: Limite 2 0: Limite 1 0: Resfriamento 00: modo de conforto

Operagéo desabilitar desabilitar desabilitar desabilitar 1+ Aqueciment 01: modo de espera
- Aquecimento .

1: Homem. 1: Limite 4 1: Limite 3 1: Limite 2 1: Limite 1 10: modo noturno

Operagio habilitar habilitar habilitar habilitar

11: protecédo contra gelo/calor
modo

Parametro “Controle central para fungéd P CoNaoag e

Este pardmetro define o controle central para a fungéo do interruptor. Opgdes:

Desativar

Habilitar

Se ativado, o objeto “Controle central para todos os interruptores” é visivel, todos os canais com controle central ativado podem
ser comutados juntos através do objeto.

4.2 Janela de parametros “Configuracao de interface”

A janela de parametros “Interface Setting” pode ser mostrada na fig. 4.2, aqui defina principalmente a interface de acionamento do ventilador e

10
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interface de acionamento da valvula para o atuador fancoil. O acionamento do ventilador ou da valvula pode ser selecionado para a saida do relé ou 0-10V
saida. Os relés podem ser usados como saida do interruptor quando n&o sé&o usados como ventilador ou interface de acionamento da véalvula. Quando o
saidas A~E como saidas de comutacéo, parametros e objetos que s&o atribuidos a cada saida séo os mesmos. O

Os capitulos a seguir séo descritos na forma de blocos de fungéo.

General Fan drive interface 0-10V(CH R e
: Fan speed 1 voltage*0.5V[1...20] 5 »
Interface Setting
Fan speed 2 voltage*0.5V[1..20] 10 %
HVAC-General
Fan speed 3 voltage*0.5V[1...20] 15 .
Teepierture If fan is one level the setting of 2 and 3 :
. : <--Attention
will be ignored
Setpoint
HVAC Control mode Heating and Cooling -
Heating valve (Relay) HVAC System 2 pipes system O 4 pipes system
Cooling valve (Relay) Heating valve drive interface O Relay control(CH D) 0-10V(CH G)
Far Cooling valve drive interface O Relay control(CH E) 0-10V(CH G)

‘ Figura 4.2 Interface de configuracdo de parametros "Configuraggo de interface”
etro nterface de aclonamento-do ventiators: ; o :

Este parametro é usado para selecionar o tipo de acionamento da velocidade do ventilador. Opgdes disponiveis:

Desativar

Controle de relé (CH AC)
0-10V (CH F)

Desabilitar: o acionamento do ventilador néo esté habilitado

Controle do relé (CH AC): o acionamento do ventilador seleciona a saida do relé CH AC, CH A: Velocidade do ventilador 1; CH B: Ventilador

velocidade 2; CH C: Velocidade do ventilador 3.
0-10V (CH F): o acionamento do ventilador seleciona a saida 0-10V CH F

Parametro “Velocidade do ventilador 1/2/3 tens&o*0,5V[1..20]"

Quando o tipo de acionamento da velocidade do ventilador é 0-10V, este parametro é visivel. E usado para definir a tens&o

valor que aciona a saida de cada velocidade do ventilador. Opcdes: 1..20

Parametro “Se o ventilador estiver em um nivel, a configuracédo de 2 e 3 sera ignorada”

Este parametro indica que a configuracéo da velocidade do ventilador 2 e 3 sera ignorada se o ventilador for apenas um nivel.

Da mesma forma, se o ventilador tiver dois niveis, a configuragdo da velocidade do ventilador 3 sera ignorada.

Este parametro define o modo de controle HVAC. As opgdes séo:

Desativar

Aquecimento

Resfriamento

11
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Aquecimento e resfriamento

Aquecimento: O ventiloconvector s6 pode atingir a fun¢éo de aquecimento;

ResfriamentoyA bobina do ventilador s6 pode atingir a funcéo de resfriamento;

Aquecimento e resfriamento: pode atingir aquecimento ou resfriamento, o controlador da bobina do ventilador produzird automaticamente
se esta aquecendo ou resfriando de acordo com o valor d entre a temperatura definida e a temperatura real e

Temperatura da zona insensivel. Enquanto isso, os seguintes parametros sao visiveis.

Este parametro € usado para definir o sistema HVAC, ou seja, definir o sistema de tubulacéo do Fan coil.

sistema de 2 tubos
sistema de 4 tubos

Sistema de 2 tubos: aquecimento e resfriamento compartilhados um tubo de entrada e saida. (0 aguecimento e o resfriamento sdo controlados

através de uma valvula).

Sistema de 4 tubos: aquecimento e resfriamento usam seus proprios tubos de entrada e saida, eles tém sua vélvula para controlar o

dentro e fora da 4gua quente e fria.

Este parametro é usado para selecionar o tipo de acionamento da valvula de aquecimento/resfriamento. Opcdes:

Controle de relé (CH D/CH E)
0-10V (CH F/CH G)
Controle de relé: os acionamentos da valvula séo selecionados na saida do relé.

0-10V: os acionamentos das valvulas séo selecionados com saida de 0-10V.

As trés sec¢es a seguir descrevem as fungdes de saida do interruptor, ventilador e controle da bobina:

4.3 Saida do interruptor

Existem 5 saidas. Como os parametros e objetos que sdo atribuidos a cada saida sédo os mesmos. Usando

saida A como um exemplo descrito.

4.3.1 Janela de parametros “Saida X"

A janela de parametros “Output X" pode ser mostrada na fig.4.3. que se aplica a uma saida inteira. Além de definir

fungdo de comutacéo geral, mas também definir a posi¢ao do interruptor no barramento de ligar e desligar, relatérios de

estado do interruptor, etc.

12
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Gonecal Switch function Disable O Enable
: Central function of channel Disable © Enable
Interface Setting
When bus recovery,contact is Unchange
Output A
When bus failure contact is Unchange
Output B
b After downloading,contact is © Open As bus recovery
Output C Object value of "switch® after bus
G o 1
recovery or downloading
Output D Reply mode of switch status Respond after change
Qutput E . " O=contact close;1=contact open
Object value of switch status
© 1=contact close;0=contact open
Version

Contact position if tele.value is*1" ("0"is
opposite of "1” if changed) Qpi & Cow

Special function of channel O Disable Enable

Fig. 4.3 janela de parametros "Saida X"

BT e R

Para definir se deve habilitar o canal de saida do switch X (X=A..E).

Se habilitado, os seguintes parametros ficaréo visiveis.

Parametro “Controle central do canal”

O parametro define se o controle central do canal esta habilitado. Op¢des:
Desativar

Habilitar

Se habilitado, o canal pode ser controlado através do objeto “Interruptor central”.

e e T o L e L e T e R e L

A saida pode adotar um estado definido na recuperagéo da tenséo do barramento através deste parametro. Opcdes:
inalterado

Abrir

Fechar

Como antes, quando o 6nibus falha

Ao selecionar “Inalterado”, o contato do relé permanecera o mesmo do Ultimo estado na alimentagéo

sobre.

Ao selecionar “aberto”, o contato sera aberto; enquanto esta fechado ao selecionar “fechado”.

A posicéo de contato apds a recuperagao da tensdo é a mesma que antes do desligamento com “Como antes da tensdo do barramento

falhar".

Parametro “Em caso de falha de barramento, o contato ”

A saida pode adotar um estado definido ap6s a falha de tenséo do barramento através deste parametro. Opgoes:
inalterado
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Abrir

Fechar

Ao selecionar “Unchange”, o contato do relé permanecera o mesmo do ultimo estado antes de desligar;

ao selecionar “abrir”, o contato sera aberto; enquanto esté fechado ao selecionar “fechado”.

Este parametro define a posicédo de contato da saida apds o download. Opgées:

Abrir
Como recuperagéo de 6nibus
Se “aberto”, a saida é aberta ap6s o download.
Se “Como recuperagéo de barramento”, a saida adota o estado definido do parametro “Se recuperagdo de barramento, o contato é”
Parametro "Valor do Objeto de “Switch” ap6s recuperagéo ou download do barramento”
Este parametro sera utilizado ao habilitar a fungéo légica “entrada 0” para definir o valor padrao do

objeto de comunicagéo “Switch” apds recuperagéo da tenséo do barramento, que pode ser “0” ou “1". Op¢des:

0

Este parametro define como responder ao status atual da chave para o barramento. Existem trés op¢des para

selecione.
Opcoes:
Responder ap6s somente leitura
Responder apo6s a alteragdo
responda sempre

Se selecionar “responder ap6s somente leitura”, o telegrama de status ndo sera enviado até receber uma solicitagao de leitura

telegramas através do objeto “estado do interruptor de resposta” do barramento.

Se selecionar “responder apés alteragédo”, enviara o status imediatamente através do objeto “resposta switch status”

quando houver alguma alteracéo na saida.

Se selecionar “responder sempre”, ndo importa se esta lendo, ou se ha mudanga de status, desde que o

telegrama de controle pode ser recebido, o objeto enviara o status atual para o barramento.

Opgoes:

O=contato préximo; 1=contato aberto
1=contato préximo; O=contato aberto

Significa que o contato do relé sera fechado quando o valor do objeto de comunicagéo “switch de resposta

status” é 0 ao configurar “O=contato fechado; 1=contato aberto”, enquanto esta aberto quando o valor é “1".

Significa o oposto com a configuragdo “O=contato aberto; 1=contato préximo”.
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Nota: ApGs a programacao ou recuperacao do barramento, se o status do switch for determinado, o objeto “switch

status” enviara o status para o barramento. Caso contrario, ndo sera enviado.

Este parametro define a posi¢&o do contato ao ligar a chave, que ser& acionada pelo

objeto de comunicacao “interruptor, X". Ao habilitar a “entrada 0” na funcéo ldgica, utilizara a comunicagéo

objeto “interruptor, X” para modificar o valor de “entrada 0", em vez de acionar a operagao de comutagao.
A configuragdo do parametro afetara a a¢éo do canal do controle central. Opg¢des:
Abrir

Fechar

O parametro s6 funciona apdés o recebimento do valor do objeto “Switch x”, e define a direcdo do contato

depois de recebé-lo. Os detalhes podem ser encontrados no formulario abaixo:

Opcdes de parametro Valor do objeto “Interruptor, X" = 1 Valor do objeto “Interruptor, X" =0
Abrir Contato aberto (OFF) Fechar contato (LIGADO)
fechar Fechar contato (LIGADO) Contato aberto (OFF)

Uma vez que as fung¢des switch e l6gica compartilham o mesmo objeto “switch, X", € necessario entender o
relagdo entre eles, a sequéncia de controle mostrada abaixo (as fungdes ldgicas, consulte o seguinte

descricdo do capitulo):

Switch function

Object “Switch, X~

Islogic “Input 0"enable?

Yes
“switch™ object value

(¥ o

“switch™ object|value

Logic
.| AND, OR, XO .
Object “Input 1 of logic, X~ > * ? * function
GATE
v
Object “Input 2 of logic, X~ > ABRLE DR UL
GATE

Result

Output (Relay to perform an action)

Diagrama de chave e fungao l6gica

Quando a fungédo logica “entrada 0” habilita, o objeto “chave, X" usado como entrada de “entrada 0,

a operacédo do interruptor geral se tornara invalida. Nota: O interruptor central ainda pode controlar a saida.
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Este parametro define se habilita as fun¢des especiais do atuador da chave. A janela de paradmetros
“X: Function” sera visto com “enable”, e capaz de definir as fun¢des especiais individualmente na Fig. 4.4. Ativar ou

desativar a funcéo especial em “X: Fungao”.

Opcoes:
Desativar
Habilitar
General Function of "time" © Disable Enable
: Function of "logic” O Disable Enable
Interface Setting
Function of "scene” © Disable Enable
Output A
Function of "Forced” O Disable Enable
A: Function . ) .
Function of "Operation hours counter” O Disable Enable
Qutput B

Fig. 4.4 a janela de habilitagdo de funcéo especial "X: Fungéo"

4.3.2 Janela de parédmetros “X: Tempo”

Esta janela de parametros ficara visivel ao selecionar “habilitar” no parametro “Fung¢éo do “tempo” "
na janela “X:Func¢do” mostrada na Fig. 4.4. Ver Fig. 4.5. E o objeto “ativar funcéo de tempo” também sera
visivel, que é usado para desabilitar a funcdo de tempo. Depois de desativado, a operacéo anterior ainda € realizada completamente.
Tal como ligar o atraso, a funcéo é desativada durante o atraso e, em seguida, o interruptor ainda é ligado uma vez que o

atraso foi concluido.

General Type of time function Delay v
ko Selting Delay for switch on: --(0...240min}) 0 =
--(0...59s) 0 =

Output A
Delay for switch off: --(0...240min) 0 =
A: Function x
--(0...59s) 0 v

A: Time

O parémetro define o tipo de fungdo do tempo, existem trés op¢des para 0 modo de trabalho. Op¢des:

Atraso

Piscando

Escadaria
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4.3.2.1 Selecéo “Delay”

A janela de parametro do interruptor de atraso na Fig. 4.5 sera mostrada ao selecionar “Delay”. O interruptor de atraso

pode ser iniciado através do objeto “Funcéo Delay”.

Paramefro_ “fRetardo_'pf)ara 27 (0 240 minj (O._..Sg S :

Este parametro define o tempo de atraso de ligar.
Opcodes:

0 ** 240 minutos

0 - 59s

Depois de receber o telegrama de atraso ON, o interruptor é ligado assim que o atraso terminar.

Parametro “'Atr_aé(.; para deslig'ar': '(O.;.240 L (O...SQ s)

Este pardmetro define o tempo de atraso do desligamento.

Opcoes:

0 ** 240 minutos
0 '**59seg

Depois de receber o telegrama de atraso, o interruptor é desligado assim que o atraso termina.

Se receber o telegrama relevante novamente durante o atraso, o atraso sera reiniciado.

4.3.2.2 Selegao “Piscando”

A janela de parametros na Fig. 4.6 “X: Tempo piscando” sera exibida ao selecionar “Piscando” na

parametro “Tipo de funcéo de tempo”. A fungdo do interruptor intermitente é usada principalmente para teste de envelhecimento da lampada.

Reneat Type of time function Flashing v
2 Delay for switch on: --(0...240min) 0 :

Interface Setting
--(0...59s) 0 >

Cutput A

Delay for switch off: --(0..240min) 0 =
A: Function =
—-(0...59s) 0 :
A: Time Number of ON-implused (1..255,0=no 0 a
limited) =
Output B Contact position after flashing Unchange o
Output C The control mode of flashing Start with 1" Stop with "0" v

Fig. 4.6 Janela de parametros "X: Intermiténcia temporal”
A chave intermitente pode ser iniciada através do objeto “Funcéo intermitente”. E capaz de definir o tempo de intermiténcia em
“Retardo para ligar” ou “Retardo para desligar”, que reiniciara a intermiténcia ao receber a intermiténcia de inicio

telegrama e defina a posicao de contato depois de piscar.

Paréméfro-- “-Atﬁésq bara Ilga (0240M|n) (6...59-_5)" B '

O parametro define o tempo de duragdo do acionamento da saida quando estiver piscando.

Opcdes:
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0...240 minutos

0...59 segundos

Nota: ndo sera executado a menos que o tempo seja menor que a frequéncia de comutacéo do limiar do relé.

Como ndo haveréa energia suficiente para fazé-lo por causa da comutacao frequente do relé, e pode

causar o atraso de tempo. A mesma situagao ocorrera ap6s a recuperacdo da tensdo do barramento.

BArainE0- Atias o baratesiioar o Zi0Min) © o

O parametro define o tempo de duracéo do desligamento da saida quando estiver piscando. Op¢des:

0...240 minutos

0...59 segundos

Nota: ndo sera executado a menos que o tempo seja menor que a frequéncia de comutacao do limiar do relé.
Como néo havera energia suficiente para fazé-lo por causa da comutacao frequente do relé, e pode

causar o atraso de tempo. A mesma situacdo ocorrera ap0s a recuperacao da tensdo do barramento.

Paréametro “Numero de impulsos ON (1...255y0=sem limite)”

Este parAmetro define os tempos de intermiténcia. 0 significa ndo limitado. Um piscar inclui ag6es de ligar e desligar.

Opgoes: 0...255

Par'_ér_n'étro Pofs_ig::&_d o c:tj'ri_tato'apés"pis_car" '

Este pardmetro define a posicdo do contato do relé apds piscar. Opgoes:
Inalterado

Abrir

Fechar

Barametia Modo de contiole depisear

O parametro é usado para selecionar o0 modo de controle da saida intermitente. Opcoes:

Comegar com 1 , pare com 0

Comecarcom O , pare com 1

Comegarcom  1/0 | nZo pode ser parado

Comecara a piscar com valor “1"” ao selecionar “star com “1”, parar com “0” ”; ele vai parar de piscar com “0”. O

a posicéo de parada é definida através do Ultimo parametro.

Comecara a piscar com valor “0” ao selecionar “estrela com “0”, pare com “1" ”; ele vai parar de piscar com “1”. O

a posicéo de parada é definida através do Ultimo parametro.

Comecara a piscar com “1” ou “0” ao selecionar “estrela com “1/0”, ndo pode ser parado”; Abaixo disso
circunstancia, ndo pode terminar o piscar por valor até que a operacao termine ou seja bloqueada por outra operagéo.

4.3.2.3 Selecéo “Escada”

A janela de paréametros da fungdo de iluminacéo da escada na Fig. 4.7 ficara visivel ao selecionar “Escada”
no parametro “Tipo de fungdo de tempo”.
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Goneral Type of time function Staircase ¥
Duration of staircase lighting: -- 1 -
Interface Setting (0...1000min) z
Output A --(0...59s) 0
Control mode of staircase lighting Start with "1" Stop with "0" -
A: Function

During the lighting time,if receive the O Restart duration of staircase lighting

A: Time “start” telegram Ignore the "start” telegram

Fig. 4.7 janela de pardmetros "X: Time-Staircase"

A iluminacdo da escada pode ser iniciada através do objeto “fungdo da escada”. O valor que liga o
a iluminacéo da escada pode ser definida através de um parametro. O tempo de duracéo da iluminacéo também é definido por meio de um paréametro.

Este pardmetro descreve o tempo de duracéo ao ligar a iluminagéo da escada. Opgoes:
0 ---1000min

0---59s

Este parametro define o modo de controle liga/desliga da iluminacdo da escada. Escolha o modo de controle adequado

de acordo com as necessidades. Op¢oes:

Comecarcom 1"y  parar com 0

Comecarcom 1"y nenhumaacdocom O

“ ”

Comegarcom  0/1 | nao pode ser parado

“ ” “ ”

Comegarcom 1 ~ Foracom O

Ao selecionar “Iniciar com “1”, parar com “0™, acendera as luzes da escada com o valor “1”; vai parar
a operacgao de contagem de tempo com “0” e ndo altere a posi¢do do contato até ser alterada por outras operacoes.

Ao selecionar “Iniciar com “1”, sem agdo com “0™, acendera as luzes da escada com o valor “1” e
nenhuma reag¢éo com “0”.

Ao selecionar “Iniciar com “0/1”, ndo pode ser interrompido”, acenderé as luzes da escada com “0” ou “1”, mas nao
podera paréa-lo até que o tempo de duracao termine ou seja alterado por outra operacgao.

Ao selecionar “Iniciar com '1', desligar com '0", acendera as luzes da escada com o valor “1”, e apagara com

Opcodes:
reinicie a duragdo da iluminagdo da escada
Ignorou o telegrama “ligar”

Se selecionar “reiniciar a durac¢éo da iluminacéo da escada”, se o objeto “Funcéo da escada” receber novamente o telegrama

de iniciar a iluminagdo da escada durante o tempo de duracdo, entdo a iluminacéo da escada sera reiniciada e o tempo de duracéo
ser4 reiniciado.

Se selecionar “Ignorado o telegrama 'ligar™, ele ird ignorar o telegrama de recebimento do objeto
“Funcédo escada” durante o tempo de duracao.
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4.3.3 Janela de parametros “X: Logica”

Janela de parametro da fung&o l6gica mostrada na Fig. 4.8, ser4 mostrada na Fig. 4.4 “X: Fun¢&o” quando

non

selecionando “habilitar” em “Funcéo de “légica” ".

General Enable input 0 Disable '‘© Enable
: Input 0 reverse O No Yes
Interface Setting
The input 1 of logic Disable © Enable
Cutput A
Logic function type AND -
A: Function
Input 1 reverse © No Yes
A: Logic Result reverse O No Yes
Output B Value of input 1 after bus recovery 0 -
Output € The input 2 of logic Disable © Enable
Logic function type AND v
Output D
Input 2 reverse O No Yes
Output E
Result reverse Q No Yes
Version

Value of input 2 after bus recovery Qo 1

Fig. 4.8 janela de parametros "X: Légica"
Existem 2 objetos I6gicos de comunicagdo para decidir o estado de cada saida, que estéo relacionados com o

“Interruptor”, como mostrado na fig. 4.4
Ele voltara a operar ao receber um novo valor de objeto como status de saida final (feche o contato com “1”, abra com “0”). Os

valores do objeto de comunicacgdo “Entrada 1 da l6gica” faz operacao légica com “Switch”

primeiro, e depois o resultado depois disso fara operagdes com o valor de “Entrada 2 da l6gica”. Esta operagéo ira

ignore os objetos que ndo estdo habilitados e passe para a préxima etapa com os que estao habilitados.

Este parametro é utilizado para habilitar a funcéo de funcionamento l6gico da “entrada 0", cujos valores séo escritos pelo
objeto “Interruptor”. Opcdes:

Desativar

Habilitar

Nos dois casos de entrada 0 habilitada e ndo habilitada, existem pardmetros um pouco diferentes. Todos os parametros de

funcao légica descrita a seguir. Se input0 estiver desabilitado, os parametros serdo menores. Se ndo houver

determinados parametros no caso, também nao esta disponivel com a fungdo desses parametros.

Este parAmetro define se nega o valor de entrada. Negue com “sim”, ndo com “ndo”. Opgdes:

Este parAmetro é usado para habilitar a entrada 1 e a entrada 2. Se habilitada, seus objetos de comunicagéo “légica 1" e
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A “logica 2" também estara visivel. Opcdes:

Desativar

Habilitar

Este tipo de funcéo logica de conjunto de pardmetros fornece trés operagdes ldgicas padrdo: AND, OR, XOR e uma funcéo
GATE. Explicacéo da fungdo do portdo: ele usara o préximo valor l6gico como a marca de habilitacdo da logica anterior. Se a

marca de habilitacdo da proxima l6gica for “1”, significa que ela pode usar o valor da légica anterior como resultado da operacéo.
Por exemplo, o valor da entrada 1 é 1, isso significa que o valor da entrada O pode ser usado como resultado da operacéo; se o
valor da entrada 2 for 1, isso significa que o valor da operacéo da entrada 0/1 pode ser usado como resultado. Opgdes:

E

ou
LIVRE
Funcé&o do portao

Abaixo o resultado da operacgéo légica € possivel:

fungaio valores de objeto
l6gica Descri¢do
9 EntradaO (Interruptor) Entradal Resultado da entrada 0/1 Entrada2 Saida
E 0 0 0 0 0 O resultado é 1 se ambos os valores
0 1 0 1 0 de entrada forem 1.
1 0 0 0 0
1 1 1 1 1
ou 0 0 0 0 0 O resultado é 1 se um dos dois
0 1 1 1 1 valores de entrada for 1.
1 0 1 0 1
1 1 1 1 1
LIVRE 0 0 0 0 0 O resultado é 1 se ambos os valores
0 1 1 1 0 de entrada tiverem valores diferentes
valor.
1 0 1 0 1
1 1 0 1 1
PORTAO 0 Fechado Fechado A entrada0 de valor s6 é
0 Abrir 0 Abrir 0 permitida se o GATE (entrada 1
1 Fechado Fechado e entrada 2) estiver aberto. Caso
contrario, a entrada0 do valor é
1 . 1 i 1 .
Abrir Abrir ignorada.
Nota 1. Os valores do objeto de comunicagédo “Input 1” fazem a operacéo légica com “Switch” primeiro e depois o
O resultado fard operages com o valor de “Entrada 2", e o resultado final da operacéo como saida final (fecha o contato com “1”,
abre com “0”).
2. Se uma entrada ndo estiver habilitada, esta entrada é ignorada.
3. Se o resultado légico precisar ser negado, o primeiro negado, entdo o proximo passo.
4y0 sinal pode ser passado se o GATE estiver aberto, caso contrario é ignorado. Por exemplo, a entrada 0 do valor é
ignorado quando o GATE de inputl é fechado e a saida é diretamente determinada pelo input2.

Este parametro define se nega os resultados da operacéo l6gica. Negue com “sim”, ndo com “nao”.
Opcoes:
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Parametro "Valor da entrada 1 apos recuperacdo do bus"

Este parametro define o valor padréo do objeto “Logicl” apds a recuperagdo da tensdo do barramento. Opc¢des:
0

1

Valor antes de desligar

Parametro “Valor da entrada 2 apds recuperacao do bus”

Este parametro define o valor padrdo do objeto de comunicagao “Légica 2" apds a recuperagao da tensdo do barramento,

“1” ou “0” é opcional. Op¢oes:
0

1

4.3.4 Janela de parametros “X: Cena”

A janela de parametros mostrada na Fig. 4.9 ficara visivel ao selecionar “enable” em “Function of “scene” " em
Fig. 4.4. Aqui pode definir 8 cenas.

Overwrite scene stored values during

General Disable © Enable
download
Interface Setting 1> lchannel is assigned to (1...64,0=no 1 .
assignment)
Qutput A Standard output value is OFF © ON
. 2> channel is assigned to (1...64,0=no 2 -
A: Function assignment) =
A: Seene Standard output value is O OFF ON
3= channel is assigned to (1..64,0=no 0 =
Qutput B assignment) T
Output C Standard output value is O OFF ON
4> channel is assigned to (1..64,0=no 0
Qutput D assignment) -
Standard output value is O OFF ON
Output £
5= channel is assigned to (1..64,0=no 0 a
Vercion assignment) N
Standard output value is © OFF ON

Fig. 4.9 janela de parametros "X:Scene"

Parametro Substitirvalores arnazenados-de’cena duranteordownioad”

Opgoes:

Desativar

Habilitar

Se selecionar “Desativar”, os valores armazenados antes do download ndo podem ser substituidos pelo parametrizado
valor da cena.

Se selecionar “Ativar”, os valores armazenados serdo substituidos pelo valor da cena parametrizada durante o
download .
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Parametro *canal atribuido a (1...64 ,0= sem atribuic&o)’

E capaz de alocar 64 niameros de cena diferentes para cada saida. Existem 8 cenas diferentes que podem ser definidas por

saida. OpgoesyCena 1... Cena 64 s O=sem atribuicdo
Observacéo: 1-64 na configuracéo do parametro corresponde ao niumero da cena 0-63 recebido pelo

objeto de comunicagao “Cena”. Se uma cena for modificada, a nova cena serd armazenada quando desligar.

Parametro “~Valor de saida padrao €’

Este parametro define o status da saida do interruptor ao chamar a cena. Opc¢des:

DESLIGADO

SOBRE

4.3.5 Janela de parametros "XyForcado"

A janela da fungao “forcada” na Fig. 4.10 “X: Function” ficara visivel com “enable” no parametro
“Funcéo de “Forgado” " na Fig. 4.4,

Getierdl Function of "time" O Disable Enable
Function of "logic" O Disable Enable
Interface Setting DA 1D
Function of "scene” © Disable Enable
Output A
Function of "Forced” Disable '© Enable
A: Function x < ¥
Force operation type Q' 1Bit 2Bit
Output B Contact position if forced operation ~ Unchange v
Output C Function of "Operation hours counter® O Disable Enable

Fig. 4.10 janela de parametros “X: Forgado”
Esta fungéo sera utilizada em alguma situagéo especial como emergéncia, e séo acionadas pelo objeto “Saida forgcada” com maior prioridade

no sistema, ou seja, somente “operagao forcada” sdo validas neste caso.

Paréﬁetro"“ Fdr::g_ar. Hposde 'cﬁz_o;pér'agéo"" S5

O parametro define o tipo de controle da operacéo de for¢ca. Opgoes:

1 bit
2 bits

Se selecionar “1bit”, o objeto “Saida for¢cada” recebe o telegrama “1” para ativar a operagédo de for¢a, o telegrama “0” para
cancelar a operacéo de forca.

Se selecionar “2 bits”, quando o objeto “Saida for¢ada” receber um valor de telegrama, a acdo sera a seguinte:

Valor do objeto “Saida forgadayX” Agdo

00by0yy01by1y Cancele a operacéo de forga, outra operagdo pode ser executada.
10b (2) Forgar desligamento

11b (3) Forgar ligar

Ao cancelar a operagao for¢ada, a posi¢éo do contato do relé permanece inalterada.
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Parametea:: Pds'igao ther bdnt_éto se operagao for¢ada”

O parametro é visivel se a opgdo “1bit” for selecionada no Ultimo parametro, que define a posi¢édo do contato

de operacéo de for¢a. Opcao:

inalterado

Abrir

Fechar

A operacdo forgada tem a prioridade mais alta e todas as outras operacdes séo ignoradas durante a operacéo forgada.
Operacéao.

4.3.6 Janela de parametros “XyContador de horas de operacao”

A janela da funcéo “Contador de horas de operacgdo” na Fig. 4.11 ficara visivel com “habilitar” no

parédmetro “Fungdo de “Contador de horas de operag&o” " na Fig. 4.4. A funcéo é usada para contar o tempo do relé

sobre.

-.-.- Switch/blind actuator,24/12 fold,10A > Al: Function

Genierd Function of "time" © Disable Enable
’ Function of "logic” © Disable Enable

Channel function

Function of "scene" O Disable Enable
Channel Al

Function of "Forced" © Disable Enable
Al: Function " A :

Function of "Operation hours counter” Disable © Enable

Object datatype of *Operation hours © 2 byte Value in h(DPT7.001)
counter” 4 byte Value in h(DPT12.001)

Cyclically send counter value in h[0...100] 0
(0 = not send,only for reading)

Fig. 4.11 janela de parametro “XyContador de horas de operagéo”

Parametra “Tipo de dados do objeto de “Contador de horas de operacdo”

Este parmetro é usado para selecionar o tipo de dado do contador de horas de operagdo. Op¢des:

Valor de 2 bytes (DPT 7.001)

Valor de 4 bytes (DPT 12.001)

Parametra “Enviar ciclicamente o valor do contador em h[0,. 100} (0=ndo enviar, -apenas para leituray =

O parametro determina o intervalo de tempo para enviar o telegrama que é usado para contar o tempo do relé
sobre . Opc¢éo: 0-100

“0” significa ndo enviar. “1-100” significa 1 hora a 100 horas enviar ciclicamente o valor.
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4.4 Controlador da bobina do ventilador

4.4.1 Janela de parametros “HVAC General”

A janela de parametros “HVAC General” é mostrada na Figura 4.12. O controlador pode ser definido como local

controle ou controle de barramento de acordo com os requisitos, conforme mostrado na figura abaixo.

Esta janela de parametros define principalmente alguns parametros basicos do controlador da bobina. A descri¢do especifica de

cada parametro € o seguinte.

General Controller define Q Local Bus
Interface Setting Heating or Cooling switch by Local © Bus
Number of Heating/Cooling switch . .
HVAC-General cbilack © 1 object | ) 2 objects
Insensitive zone between heating and Z -
Temperature cooling 1°C
Setpoint Minimum changeover time between
po heating and cooling®min[0...255] 5 =
(D=inactive)
Heating/Cooling valve (Rela:
i = fheey 2-point control method setting
e l.o.wer Hysteresis*0.1°C[0...200] (for 10 a
heating) =
Output A Upper Hysteresis*0.1°C[0...200] (for 10 .
cooling) ‘ b
Output B PI control method setting
Heating speed Normal(12000/900 st
Output C o : )
Cooling speed Normal(12000/900) »:
Output E
Version

Fig. 4.12 Janela de parametros "HVAC General -- Local"

Genctil Controller define Local O Bus
S O 1 control value with switching object
Interface Setting Number of control value
2 control value
HVAC-General Control value object ty'pe O 1bit 1by‘te
Temperature Monitoring control value No © Yes
Monitoring period of control value®s 60 a
Heating valve (Relay) [10..65535] -
Reply mode of Obj"Control value fault”
Cooling valve (Relay) i Respond after change -
Fan Control value after fault occurs[0..100]% 20 =
Auto.operation

Este parametro € usado para definir a fonte do controlador de tubo. Opc¢des:

Local
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Onibus
Local: o resfriamento e 0 aquecimento sdo controlados via controle de saida do controlador, ou seja, para ser controlado
equipamento, para controlar a valvula.

Barramento: o resfriamento e o aquecimento séo controlados via entrada externa, ou seja, para ser controlado o equipamento, a valvula
s6 pode ser controlado via entrada externa (por exemplo, painel do termostato).

Nota: Devido aos diferentes métodos de controle, a configuragdo dos parametros do banco de dados também é diferente. O

O conteldo a seguir consiste na configuragdo dos parametros de “Local” e “Bus”.

4.4.1.1 Locais

Este parametro esta na Interface 4.2, o parametro “HVAC-System” é visivel enquanto “2 pipes system” &

selecionado, para definir os métodos de troca de calor e resfriamento no caso de um sistema de 2 tubos. Opgoes:

Local

Onibus
Local: determina se o controle de saida est& aquecendo ou resfriando de acordo com a temperatura e configuragao reais
parametro, enquanto alternar o objeto 46 “Modo de aquecimento/resfriamento” enviara o status para o barramento.

Barramento: 0 aquecimento e resfriamento sdo controlados via entrada externa. Enquanto “Bus” é escolhido, o seguinte parametro

é visivel.

O parametro define o nimero do objeto de aquecimento/resfriamento. Opg¢oes:

1 objeto
2 objetos
1 objeto: determine se a 4gua do tubo é agua fria ou agua quente através do objeto “Interruptor de aquecimento/resfriamento
Mode”, ao receber o telegrama “1”, mude para aquecimento; ao receber o telegrama “0”, mude para Refrigeragao.

2 objetos: determine se a dgua do cano é agua fria ou agua quente por meio do objeto “Ativar modo de aquecimento” e

“Ativacdo do modo de resfriamento”, ao receber o telegrama “1”, mude para a operagdo correspondente; ao receber

telegrama “0”, é invalido.

Este parametro é visivel enquanto “Aquecimento e resfriamento” é selecionado no “Modo de controle HVAC".
E usado para definir a zona insensivel para alternar automaticamente entre aquecimento e resfriamento.

Quanto menor for o valor da zona insensivel, mais rapida sera a resposta de comutacéo de aquecimento e resfriamento, ou seja,

0 mais frequente de alternar entre aquecimento e resfriamento;

Quanto maior o valor da zona insensivel, menor sera a comutagdo de aquecimento e resfriamento, para economizar energia, porém

a resposta de comutagédo e resfriamento serd mais lenta.
Opcoes: 0,5...6,0 [V]
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Para o uso da zona insensivel, consulte a se¢ao 4.4.3.1 Configuragéo Ajuste de temperatura

instrucao.

Este parametro é usado para definir o tempo de troca entre aquecimento e resfriamento, principalmente para evitar

alterar aguecimento e resfriamento.

Opgdes: 0...255[min.]

Configuracdo do método de controle de 2 pontos: os dois parAmetros a seguir se aplicam ao método de controle de 2 pontos.

——Parametro“Histerese inferior [0..200]*0.1y” yPara aguecimentoy

—— Parametro “Histerese superior [0..200]*0.1y” yPara resfriamentoy

O parametro é para definir o valor de histerese de temperatura do aquecimento e resfriamento HAVC. Op¢des: 0..200
No caso de aquecimento, enquanto a temperatura real (T) > temperatura definida, pare o aguecimento;

Enquanto a temperatura real <= valor de configuracéo - Histerese inferior, inicie o aguecimento.
Por exemplo, enquanto a histerese € de 3y, a temperatura de ajuste é de 22y, quando T excede 22y, pare 0 aquecimento;

Quando T menor que 19y, comece a aquecer; enquanto T estiver entre 19 ~ 22 §, permaneca no status de trabalho como

anterior.
No caso de resfriamento, enquanto a temperatura atual (T) < temperatura definida, pare o resfriamento;
Enquanto a temperatura real >= valor de ajuste+ histerese superior, comece a resfriar.
Por exemplo, enquanto a histerese é de 3y, a temperatura de ajuste é de 26y, quando T menor que 26y, pare de resfriar;

Quando T for superior a 29y, comece a resfriar; enquanto T estiver entre 29~26y, permaneca no status de trabalho anterior.
Configuracdo do método de controle PI: os dois parametros a seguir se aplicam ao método de controle PI.

——Parametro“Velocidade de aquecimento”

——Parametro "Velocidade de resfriamento”

O parametro é usado para definir a velocidade de resposta do controle Pl de aguecimento e resfriamento. Opgdes:

Lento y12000/1800
Normal  §12000/900
Rapido ¥ 12000/450 ¥
Usuério definido
Parametro “Faixa proporcional (valor P) 0...65,535"
Parametro“ Tempo de reajuste (valor 1) (0...65,535)*s ”

Os parametros acima sao visiveis enquanto “Definido pelo usuario” é selecionado no parametro “Velocidade de aquecimento/resfriamento”.

Eles sé@o usados para definir o valor P e o valor | do controlador PI.
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4.4.1.2 Onibus

Este parametro ficara visivel enquanto “Sistema de 4 tubos” estiver selecionado no parametro “Sistema HVAC”.

E usado para definir o nimero da vélvula de controle de entrada externa. Opgoes:
1 valor de controle com objeto de comutagéo
2 valores de controle
1 valor de controle com objeto de comutagéo: controle a valvula de aquecimento e a valvula de resfriamento por meio de um objeto (objeto
34). Alternar aquecimento e resfriamento através do objeto “Alternar modo de aquecimento/resfriamento” (objeto 30);

2 valores de controle: a valvula de aquecimento e a valvula de resfriamento tém seus préprios objetos (objeto 34 e objeto 38)

Este parametro é para definir o tipo de objeto de valor de controle. A valvula de aquecimento/resfriamento local ser& controlada por

o recebeu o valor de controle. Opgoes,
1 bit

1 Byte

1Bityo valor de controle da entrada externa € 1Bit

1Byteyo valor de controle da entrada externa é 1Byte

Este parametro é para monitorar o valor de controle da entrada externa. Opgdes:

N&o
Sim
Enquanto “yes” é selecionado, os seguintes pardmetros s&o visiveis.
——Parametro“Periodo de monitoramento do valor de controle[10..65535]*s

O parametro é usado para definir o periodo de monitoramento do valor de controle, se ndo puder receber o valor de controle durante
o periodo, o controlador considerara o erro do controlador externo, ele emitira de acordo com o préximo parametro

valor de configuracdo. Opgdes: 10...65535s

——Parametro“Modo de resposta de Obj. “Falha de valor de controle” Funcéo de 1 bit”

O parametro define o0 modo de resposta de Obj. “Falha de valor de controle” Opgdes:
Responder apés somente leitura
Responder apés a alteragao
Responder somente apés leitura yresponder apés somente leitura o dispositivo recebendo o dispositivo do barramento ou outro barramento,
O objeto “Falha de valor de controle” responde o status atual ao barramento.

Responder ap6s a alteragao : durante a alteragéo do erro ou o dispositivo recebendo a solicitacdo de status de leitura, objeto

“Falha de valor de controle” enviara telegrama para responder o status atual ao barramento.

28



Machine Translated by Google

GVS Atuadorfancoil K-BUS KNX/EIB com 0-10V

——Parametro“Valor de controle apés ocorréncia de falha [10..100]%"

Durante o erro do controlador externo, o controlador ajustara a valvula de acordo com o valor de configuragao do parametro.

Opgoes: 0...100 %

Pontas:

1. O controlador define como local, a falha de controle € 0 enquanto o erro do sensor de temperatura.

2. O valor de controle é influenciado pelo parametro de ajuste da curva caracteristica da valvula.

4.4.2 Janela de parametros “Temperatura”

A janela de parametros “Temperatura” € mostrada na Figura 4.13. Os parametros relevantes para temperatura

deteccéo séo definidas nesta interface.

Geaneral Temperature measure by Local and External sensor combination v

: Combination ratio 50% Local to 50% External ¥
Interface Setting

Temperature calibration for local

HVAC-General sensor*0.1°C[-50..50] s b
Time period for requesting external a
9 mn t 1 v
Temperature sensor[0..255]*min
Reply error of local sensor measurement No respond -
Heating valve (Relay)
Object value of error © 0=no error/l=error 1=no error/0=error
Cooling valve (Relay)
Send actual temperature to bus No O Yes
Fan Send temperature when the result 4 a
change by*0.5°C[1...20] =
e Cyclically send actual temperature[0..255] 10 a

min
Fan status

Fig. 4.13 Interface de configuragdo de parametros "Temperatura”

Opcdes:

Desativar
Sensor local
Sensor externo

Combinacédo de sensores locais e externos

Sensor local: O valor de temperatura medido pelo sensor de temperatura deste dispositivo é enviado ou lido para

o barramento pelo objeto "saida de temperatura real"; quando o sensor de temperatura esta com defeito, o valor da temperatura

sera 0.
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Sensor externo: O valor da temperatura é medido por outros dispositivos de controle de temperatura no barramento e
é recebido pelo objeto "Sensor externo”. Quando o dispositivo ndo recebe o valor de medi¢éo do
sensor externo, o valor de controle ser4 0 no caso do controlador local.

Combinacao de sensor local e externo: o sensor de temperatura embutido e o sensor externo
meca o valor da temperatura no método de combinacéo. Quando o dispositivo ndo recebe a medicao

valor do sensor externo, a temperatura serd o valor detectado pelo temp. sensor.

Paramero= T axa e combinacan:

Opgoes:

10% Local a 90% Externo

90% Local a 10% Externo

Este parametro esta disponivel quando a “Combinacéo de sensor interno e externo” é ativada no exemplo acima
parametro. E usado para definir a relagdo de combinag&o do valor da temperatura do sensor de temperatura interna
e o valor da temperatura do bus KNX. Por exemplo, se o0 “40% Interno para 60% Externo” estiver ativado,

o valor da temperatura do sensor interno (A) leva 40% e o valor da temperatura do sensor externo (A)

leva 60%. Entao o valor real do sensor =yAx40%y+yBx60%y

P'arametr.o-‘_‘ Calib_rai_-géo e t'en_i'p'e'rat_'ur'a'pa.ra sensor _Ic_Jé_aI. [;50..5'(_)]_*('_)'.1y"_'- i

Opgoes:-50..50

Este pardmetro é usado para definir o valor de corregéo de temperatura do sensor de temperatura do dispositivo, que

ou seja, o valor medido do sensor de temperatura é corrigido para ficar mais préximo da temperatura ambiente atual.

etro ‘;'ETegfn po;p:a?ré s licitar 3s'_én:$qr: éx_térhé-:[q..ZSS]miﬁ*’

Este parametro é visivel quando o tipo de sensor seleciona “Sensor externo” e é usado para definir o periodo de tempo

durante o qual o dispositivo envia uma solicitagdo de leitura ao sensor de temperatura externo. Opgdes: 0...255

BT AROte ErEoe respo_éta e me{digéb o se_nsdr jocarrs -'ﬁ

Este parametro define o método de feedback para o erro do sensor de temperatura deste dispositivo. Opc¢des:

Responder ap6s somente leitura
Responder ap6s a alteragéo
Responder ap6s somente leitura : O objeto "Saida de erro do sensor local" envia o status atual apenas para o barramento

quando o dispositivo recebe uma leitura de status de outro dispositivo de barramento ou barramento.

Responder apds alteracdoyQuando o status do erro muda ou o dispositivo recebe uma solicitagéo para ler o status,

0 objeto "Saida de erro do sensor local" envia imediatamente uma mensagem ao barramento para relatar o status atual.

Parametro “Valor do objeto de erro”

Este parametro define o valor do objeto do erro do sensor de temperatura do dispositivo. Opgdes:
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0s sem erro/ 1=erro
1+ sem erro/O=erro

O=sem erro/1=erro: Quando ndo ha erro na deteccéo de temperatura, o objeto "Saida de erro do sensor local"

envia a mensagem "0". Quando ocorre um erro, o objeto envia a mensagem "1"; vice-versa.

Este pardmetro define se a temperatura real atual deve ser enviada ao barramento. Opc¢des:

Néo
Sim
Sim: os dois parametros a seguir e o objeto “saida de temperatura real” sdo visiveis.
Parédmetro “Enviar temperatura quando o resultado mudar em [1..20]*0.5y"

Este parédmetro define o valor da temperatura atual para o barramento quando a temperatura muda em um determinado

quantia. Opg¢oes: 1...20

Este parametro define o tempo que o valor real da temperatura é enviado ciclicamente ao barramento. Opc¢des: 0..255min
O tempo comega a partir do momento da concluséo ou reinicializacdo da programacao, e o valor da temperatura atual sera

ser relatado ao barramento quando o periodo de temporizacéo expirar.

4.4.3 Janela de parametros “Setpoint”

A janela de parametros “Setpoint” € mostrada na figura 4.14.
A janela fica visivel enquanto “Local” é selecionado no parametro “Controller define” na figura 4.12.

Defina principalmente o parametro basico de aquecimento e resfriamento, o parametro "Heating" e "Cooling" aparecera

enquanto seleciona o aquecimento ou resfriamento correspondente na figura 4.2. H4 a introducéo especifica de configuracao

de cada parametro.
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General Base setpoint temperature(°C) 20 hd
’ When bus recovery,controller status Comfort mode v
Interface Setting
Extended comfort mode*min 30 a
HVAC-General (0=inactive,1-255 is valid) s
Operating mode switchover O 1bit 1byte
Temperature
Operating mode status 1bit O 1byte
Setpoint
Al Heating
Heating valve (Relay) Reduced heating in standby mode 5 a
[0..10] °C -
Cooling valve (Relay) Reduced heating during night mode 4 3
[0..10] °C x
Fan Actual temperature threshold in frost - a
protection mode[2...10] °C X
Fan status Limit value for setpoint heating 35 a
[5..401°C >
Scene Cooling
Increased cooling in standby mode a
Output A [O...IO] oC 2 -
Increased cooling during night mode a
Output 8 [0..10] °C 4 v
Output € Actu§l temperature threshold in heat 40 -
protection mode[5..40] °C
Version Limit value for setpoint cooling 15 a
[5..60]°C 2

Fig. 4.14 Janela de Parametros "Setpoint"
Paramettoiempctaltitardopaniode aius i hase (158017 R

O parametro é usado para definir a temperatura do ponto de ajuste de base, produzindo a temperatura do ponto de ajuste da sala

modo. Opc¢des: 15...30 [Y]

Parametro-iQuanto asecuperacio’de energia;status do contralador’

Este parametro é usado para definir o status do controlador durante a recuperagdo de energia, o status do controlador é Standby

modo, modo conforto, recuo noturno e protegdo contra geada/calor. Opgfes
Modo de espera
Modo conforto
Contratempo noturno

Protecdo contra geada/ calor

Parametro “Modo de conforto estendido [1..255, O=inativo]*min”

Este parametro é usado para definir o tempo de atraso do modo Comfort. Opg6es: 0...1-255 [min.]
Enqguanto o valor definido for “0”, significa que ndo use a fungdo de tempo de atraso do modo Conforto.
Enquanto o valor definido é 1-255, ele entra em vigor enquanto o modo de quarto muda do modo Noite para 0 modo Conforto.

O modo Conforto voltara automaticamente ao modo noturno apés o tempo de atraso. Este parametro é apenas

para a comutagdo entre o modo Noite e 0 modo Conforto.

32



Machine Translated by Google

GVS Atuadorfancoil K-BUS KNX/EIB com 0-10V

Este parametro é usado para definir o tipo de objeto da comutag¢édo do modo de operacéo. Opgdes:

1 bit
1 byte
Enquanto seleciona “1bit”", 4 objetos 1bit s&o visiveis, que mudardo de modo diferente dependendo de ON ou OFF.

Os 4 objetos sdo Modo conforto, Modo noturno, Modo de espera e Modo de protecéo contra geada/calor, enquanto o

valor de todos eles séo “0", 0 modo de operagdo é o modo de espera.

A prioridade deve ser observada ao alternar, o modo de protegao contra gelo/calor tem a prioridade mais alta, os outros modos

tém a mesma prioridade.
Assim, antes de entrar em um modo de baixa prioridade, 0 modo de maior prioridade deve ser desligado.

Enquanto seleciona “1byte”, 1 significa modo Conforto, 2 significa modo de espera, 3 significa modo noturno, 4 significa

Modo de protecao contra gelo/calor, mudara para o0 modo correspondente de acordo com o valor do telegrama recebido.

Este parametro é usado para definir o status do modo de operagéo da sala. Opc¢des:

1 bit
1 byte

Enquanto seleciona “1bit”, 4 objetos 1bit séo visiveis. Os 4 objetos sdo Modo conforto, Modo noturno, Modo de espera e

Modo de protegao contra gelo/calor, enquanto um determinado modo é ativado, o objeto correspondente enviara o telegrama “1”,

caso contrario, é “0".

Enquanto seleciona 1 byte, o valor do telegrama de envio: 1 significa modo de conforto, 2 significa modo de espera, 3 significa

Modo noturno, 4 significa modo de protegdo contra geada/calor.

Esses parédmetros séo usados para definir o valor de ajuste da temperatura da sala em varios modos de operagao.

Parametro“ Aquecimento reduzido no modo de espera [0..10]y”

Parametro “Aumento do resfriamento no modo de espera [0..10]y”

Este parametro é usado para definir o valor de ajuste de temperatura no modo de espera. Opc¢des: 0...10 [y]
Aquecimento: o valor de ajuste de temperatura do modo de espera é o valor base menos o valor de ajuste;

Resfriamento: o valor de ajuste de temperatura do modo de espera é o valor base mais o valor de configuracéo;

Parametro“ Aquecimento reduzido durante o modo noturno [0..10]y"

Parametro “Aumento do resfriamento durante o modo noturno [0..10]y”

Este parametro é usado para definir o valor da temperatura no modo Noite. Opg6es: 0...10 []
Aquecimento: o valor de ajuste de temperatura do modo noturno é o valor base menos o valor de ajuste;

Resfriamento: o valor de ajuste de temperatura do modo noturno € o valor base mais o valor de configuragéo.
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Este parametro é usado para definir o valor de ajuste de temperatura no modo de protecéo contra congelamento. Opg¢des: 2...10 [V]

No modo de protegéo contra congelamento, quando a temperatura ambiente cai para o valor definido por este parametro, o ventiloconvector

o controlador emitira o controle para evitar que a temperatura caia abaixo desse valor de ajuste de temperatura.

Por exemplo, quando a temperatura definida € de 5 ¥, enquanto a temperatura ambiente € inferior a 5 ¥, o fan coil

o controlador produzird para manter a temperatura ambiente em 5 ¥ ou mais para protecao.

Este parametro é usado para definir o valor de ajuste de temperatura no modo de protegdo contra calor. Opgées: 5...40 [Y]

No modo de protegdo térmica, quando a temperatura ambiente sobe para o valor definido por este parametro, o ventiloconvector

o controlador emitira o controle para evitar que a temperatura seja superior a este valor de ajuste de temperatura.
Por exemplo, quando a temperatura definida é de 30 y, enquanto a temperatura ambiente é superior a 30 ¥, o ventilador

o controlador da bobina produzir para manter a temperatura ambiente em 30 ¥ ou mais para prote¢éo.

Parametro“Valor limite para setpoint Aquecimento [5...40]y”

Parametro“Valor limite para ponto de ajuste Resfriamento [5...60]y”

Os parametros acima séo usados para definir o valor limite de aquecimento e resfriamento.

Aquecimento: O valor de configuracédo de temperatura ndo pode ser superior a este valor limite, se for superior, sera emitido como este limite

valor;

Resfriamento: O valor de configuracédo de temperatura ndo pode ser inferior a este valor limite, se for inferior, sera emitido como este limite

valor.

4.4.3.1 Instrucédo de ajuste de configuragcdo de temperatura

A configuracéo correspondente de configuragédo de temperatura pode ser definida na janela de parametro “Setpoint”.

A saida real da temperatura de ajuste pode ser contabilizada da seguinte forma,

No modo Conforto:
Aquecimento: Temperatura de ajuste real = temperatura de ajuste de valor basico + valor de ajuste de temperatura de ajuste.
Resfriamento: temperatura de ajuste real = temperatura de ajuste de valor basico + valor de ajuste de temperatura de ajuste.

Resfriamento do modo de sistema de 2 tubos/4 tubos: temperatura de configuragédo real = temperatura de configuracéo de valor basico + configuragdo

ajuste de temperatura + temperatura da zona insensivel.
No modo de espera:

Aguecimento: temperatura de ajuste atual = temperatura de valor basico - diminuigdo no modo de espera + configuracédo

valor de ajuste de temperatura.
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Resfriamento: temperatura de configuragéo atual = valor basico de temperatura + incremento no modo de espera + configuragdo

valor de ajuste de temperatura.
No modo noturno:

Aguecimento: temperatura de ajuste atual = temperatura de valor basico - diminuicdo no modo noturno + temperatura de ajuste

valor de ajuste.

Resfriamento: temperatura de ajuste atual = valor de temperatura basico + incremento no modo noturno + temperatura de ajuste

valor de ajuste

Em protecdo contra geada/calor:
Aquecimento: temperatura de ajuste real = temperatura de ajuste de protegdo térmica.

Resfriamento: temperatura de ajuste real = temperatura de ajuste de protecao contra congelamento.

O valor de ajuste da temperatura de configuragédo pode ser alterado através do objeto 5 “Ajuste do ponto de ajuste”.

O valor de configuracéo de temperatura real seré enviado ap6s o objeto 6 ler a solicitagao.
Observacgéo:

quando “Aquecimento e resfriamento” é escolhido no “Modo de controle HVAC”, o controle automatico de comutagdo de aquecimento e
o resfriamento esta relacionado apenas a temperatura definida no modo Conforto, ou seja, o aguecimento ou resfriamento é obtido apds
comparagao entre a temperatura definida e a temperatura real. Isto €, enquanto a temperatura real € maior
do que definir a temperatura no resfriamento, muda para o resfriamento; enquanto a temperatura real € menor do que a configuragdo

temperatura no aquecimento, ele muda para o aquecimento.

4.5 Controle do ventilador

Os parametros abaixo séo basicamente os mesmos, independentemente da interface do driver do controle do ventilador ser relé ou 0-10V. O

fungdo de cada parametro sera descrita em detalhes abaixo.

4.5.1 Janela de parametros “Tipo de ventilador -- Um nivel”

Os parametros de “Tipo de ventilador -- Um nivel” séo configurados conforme mostrado na figura 4.15, para definir o parametro de um

ventilador de nivel. A configuracédo do parametro é mostrada a seguir:
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Caeneral Fan type Q One level Multi-level
Interface Setting When bus failure,Fan speed is Unchange v
When bus recovery, fan speed is Unchange v
HVAC-General
After downloading, fan speed is OFF
Temperature "Forced operation” function Disable © Enable
Setpoint Forced operation on object value 0=Force/1=Cancel O 1=Force/0=Cancel
Heating valve (Relay) Behaviour on Forced operation Unchange v

- i i O Disabl Enabl
Croling yalve (Relay) Auto. operation function (only for HVAC) isable nable

Time mode for function ON Switch Delay s
Fan
Delay time*0.1s[1...65535] 10 =
Fan status
Time mode for function OFF Minimum time -
Scene Minimum time*s[1...65535] 10 =

Fig. 4.15 Janela de parametros "Tipo de ventilador -- Um nivel"

R R e

Este parametro define o tipo de ventilador que sera controlado. Opcdes,

Um nivel

Multinivel

Um nivel: pode controlar o ventilador com um nivel de velocidade do ventilador.

Multi nivel: pode controlar o ventilador em até trés niveis de velocidade do ventilador, pode escolher 2 niveis, mas também pode

escolha 3 niveis.

P_arémetro TRuando-falnaide energiaia v.elof;idade do ventilador &

Este parametro define a velocidade do ventilador quando ha falha de energia. Opgdes,

inalterado

DESLIGADO

SOBRE

Observacdo: no modo de porta de controle de 0-10V, a porta emite 0V quando hé falha de energia.

et e ) e e e e e e

Este parametro define a velocidade do ventilador durante a recuperagao de energia. Opgdes,

inalterado

DESLIGADO

SOBRE

Como antes, quando o 6nibus falha

36



Machine Translated by Google

Gvs Atuadorfancoil K-BUS KNX/EIB com 0-10V

Inalterado: o status ndo muda;

OFFydesliga o ventilador;
ONyliga o ventilador;
Como antes, quando o barramento falha: o status antes da falha de energia.

Nota: E aconselhavel conectar primeiro o barramento e a tens&o de alimentag&o auxiliar antes de conectar o ventilador, para evitar

possibilidade de danos ao ventilador devido a conexao incorreta.

Parametro "Apos o download, a velocidade do ventilador &

Este parametro observa que o ventilador sera desligado ap6s o download.

L o e e e

Este parametro é usado para habilitar a fungdo de operagéo forcada. Opcoes,

Desativar

Habilitar

Se “Ativar”, o objeto de comunicagao de 1 bit “Operacéo forgada” ficara visivel, os dois parametros a seguir serdo

também visivel, para definir o valor do objeto e a acdo de “Operacéo forcada”.
——Parametro“Operagéo forgcada no valor do objeto é”

Este parametro € usado para ativar o valor do objeto de operacgéo forcada. Op¢des,

O=Forcar/ 1=Cancelar

1=Forg¢ar/ 0=Cancelar

0=Forcar/1=Cancelar: quando o objeto “Operacao forcada” receber o valor “0”, ativa a operagéo forcada. Quando

recebendo “1”, cancela a operacao for¢ada;

1=Forg¢ar/0=Cancelar: quando o objeto “ Operacéo forcada do ventilador” receber o valor “1”, ativar a operagao forcada. Quando

recebendo “0”, cancela a operacéo for¢ada.
——Parametro“Comportamento em operacgao forgcada é”

Este parametro define como o ventilador deve responder com a operagéo Forgada. Opgdes:

inalterado

SOBRE

DESLIGADO

Inalterado: a velocidade atual € mantida.

ON: o ventilador esté ligado.

OFF: o ventilador esta desligado.

A operacéo Forcada tem a segunda maior prioridade, portanto sua acéo é influenciada pelo tempo minimo e

atraso de comutacéo da configuragéo do parametro seguinte.

Pitanietio  AULe. T UREED D6 Dot A0 OREte DA VAL
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Este parametro é usado para ativar/desativar o auto. Operagdo do ventilador. As opgoes:

Desativar

Habilitar

Ativar: com “Ativar”, o modo Automatico é ativado, uma janela de Parametros de operacéo automatica (fig.4.16)

parece. E o Auto. a operacéo serd influenciada pelos seguintes dois parametros “atraso de comutagdo” e

“tempo minimo”.

Nota: O auto. funcéo de operagéo so6 é efetuada quando o controle HVAC esta ativado. Consulte o

instru¢Ges detalhadas no capitulo 4.6.4.

O tempo de funcionamento do ventilador ON é definido com este parametro. Opgoes:

Nenhum

Interruptor de atraso

Tempo minimo

Noneyo ventilador ON é executado imediatamente.

Atraso do interruptor: o ventilador é ligado usando este atraso. O tempo de atraso pode ser definido pelo parametro “Delay

tempo *0,1s [1...65535]". Se o objeto “Velocidade do ventilador” recebeu mais do que o telegrama “1” seguido, o tempo de atraso é

contados a partir do primeiro telegrama “1”, em vez do dltimo.

Nota: A operagdo ON apos reset também é efetuada por este tempo de atraso. Ou seja, quando o tempo de atraso €

acabou, entdo o ventilador ativado.

Tempo minimo : o ventilador permanece LIGADO por pelo menos este tempo. O tempo minimo para ON pode ser definido pelo
parametro “Tempo minimo *0,1s [1...65535]". Se o telegrama de DESLIGAR o Ventilador durante o periodo deste minimo

tempo, a operagédo OFF s0 é executada apos.

——Parametro“ Tempo de atraso *0,1s [1...65535]”

O ventilador é ligado usando este atraso. Opc¢ao: 1...65535

——Parametro“Tempo minimo*1s [1...65535]"

O ventilador permanece LIGADO por pelo menos este tempo. Opgéo: 1...65535

O tempo de funcéo com ventilador desligado é definido com este parametro. Opgoes:

Nenhum

Atraso de comutacgdo

Tempo minimo

Nenhum: o ventilador DESLIGADO ¢ executado imediatamente.

Atraso do interruptor: o ventilador é desligado usando este atraso. O tempo de atraso pode ser definido pelo parametro “Delay

tempo *0,1s [1...65535]"
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Tempo minimo : o ventilador permanece desligado por pelo menos este tempo. O tempo minimo para OFF pode ser definido pelo
parametro “Tempo minimo *0,1s [1...65535]". Se o telegrama de ON the Fan durante o periodo deste minimo

tempo, a operagdo ON s6 é executada apos.

Nota: A operagao OFF apoés reset também é efetuada por este tempo minimo.
——Parametro“ Tempo de atraso [1...65535] *0,1s”

O ventilador é desligado usando este atraso. Opgéo: 1...65535
——Parametro“ Tempo minimo[1...65535]s”

O ventilador permanece desligado por pelo menos este tempo. Opcéo: 1...65535

4.5.1.1 Janela de parametros “Auto. Operacéo”

Esta janela de Parametros é visivel se na fig.4.15 a opgédo “Ativar” foi selecionada na

parametro “Auto. Funcao de operacdo”. A janela da Fig.4.16 é usada para definir auto. operacdo de um ventilador de nivel, o

os valores limite para a comutacéo do ventilador ON/OFF s&o definidos.

Se o controlador da bobina for local, o status da operacao do ventilador pode ser alterado automaticamente com base no controle
valor ou o intervalo de valores limite. O valor de controle é definido pelo algoritmo Pl do interno

programa, que ndo sera enviado para o barramento. Se o controlador da bobina for do barramento, a velocidade do ventilador é determinada pelo

valor de controle do barramento. Além disso, as 4 limitagées também podem ser ativadas.

A operacéo direta e a operagdo automatica nao podem ocorrer ao mesmo tempo. Ou seja, no caso que
A “fungdo automatica” foi ativada, se houver operacéo direta, o Auto. A operagao sera encerrada
automaticamente, podendo ser ativado novamente pelo objeto “Fungdo automatica”. O objeto “Status Automatico” sera

relatar se o status de operagdo automatica esta ativado ou néo.

General Autgloperation on object value 0=Autof1=Cancel O 1=Auto/0=Cancel

- ; © Disable auto.operation
Interface Setting State of Auto.operation after startup p

Enable auto.operation

HVAC-G | 2 &
snere Automatically enable auto.operation No © Yes
Temperature Enable auto.operation after [10..6000]min 100 B
S : Threshold value OFF<--=0N[1..255](For 2 100 a
if i point,it's Tem.difference*0.1°C) =

Hysteresis value is threshold value in +/-

Heati ive (Relay gl =
g valve Sistan) [0...50](For 2 point,it is unused) 10 hd
Cooling valve (Relay) Limitation function Disable © Enable
Fan with limitation 1 Disable e
Fan
Fan with limitation 2 Disable v
Auto. operation
Fan with limitation 3 Disable s
Fan status Fan with limitation 4 Disable -

Fig.4.16 Janela de parametros “Auto. Operagéo"
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R Opefa@"ao R satorao abieto”

Este pardmetro é usado para ativar o valor do telegrama de auto.operation.Options:
0=Auto/ 1=Cancelar

1=Auto/0=Cancelar

0=Auto/1=CancelaryQuando o objeto “Fungéo automéatica” recebe o valor do telegrama “0”, 0 auto. Operagao

est4 ativado; quando o valor do telegrama € “1”, o auto. A operacéo é cancelada.

1=Auto/0=CancelaryQuando o objeto “Fungdo automatica” recebe o valor do telegrama “1”, o auto. Operagao

é ativado; quando o valor do telegrama é “0”, o auto. A operagdo é cancelada.

Rrelg e are il e te R R D R e Ta i e e W g et e o Lo e

Este parametro é usado para ativar/desativar a operacéo automatica quando os dispositivos sdo iniciados. Opgdes:

Desativar automatico. Operagao

Ativar automatico. Operagéo
Desativar automatico. Operag@oyApos a inicializacéo, a operagdo automatica padrédo é desativada.

Ativar automatico. OperagcdoyApds a inicializacéo, a operagao automatica padrédo é habilitada.

Parametro “Ativar automaticamente auto. Operacéo”

Este parametro é usado para definir se a fungdo de habilitacdo automatica do auto.Operation esta habilitada ou

nédo.Opgoes:
Né&o
Sim
Sim: Quando ativado, o seguinte parametro é visivel. Se ndo houver operacéo apds o tempo definido no

seguinte parametro, ele habilitara automaticamente o auto.Operation.

B AMEI AT At OPErACAD ApOS [10: 6000 I 2

Este parametro é usado para definir o tempo desde a operagédo direta até a operagéo automatica.

ParamerorValoriine O ON 1265l Para 200 nto s e ditetenc arhe Oy

Aqui é definido o valor limite, no qual ocorre a ativagdo. O valor de controle é determinado pelo objeto

“Valor de controle”. Opc¢des: 1...255
Se o valor de controle for maior ou igual ao valor limite parametrizado, o ventilador é ligado.
Se o valor for menor, o ventilador é desligado.

Nota: Se o controlador for do local sob o controle de 2 pontos, ele ligara/desligara automaticamente o ventilador com base
na diferenga de temperatura entre a temperatura real e a temperatura definida. Assim, este parametro € usado para definir a temperatura

diferenca de temperatura 1..255y*0.1yy
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Sob controle PI, o valor de controle é definido pelo algoritmo PI do programa interno, que nao sera

enviado para o barramento. O controlador determinara o ventilador ON/OFF com base em onde o valor de controle estéa localizado em

faixa de valor limite.

Aqui é definido um valor de histerese, no qual ocorre a comutag&o para o ventilador. Usando histerese, um continuo

a comutacéo do ventilador em torno do valor limite com o desvio do valor de controle pode ser evitada. Op¢oes: 0...50.
A configuracéo 0 causa comutagdo imediata sem histerese.

Supondo que o valor de histerese seja 10 e o valor limite seja 50, o valor limite superior sera 60
(o valor limite + o valor de histerese), o valor limite inferior sera 40 (o valor limite - o
valor de histerese), quando o valor de controle estiver entre 40 e 60, ndo causara a operacéo do ventilador.

Apenas menos de 40 esta fora do ventilador e mais de 60 esta no ventilador. Como mostrado abaixo:

The fan ON

Braimei el s s e S e e e S K The upper threshold value

The threshold value

--------------------------------- = = The lower threshold value

The fan OFF

The control value

O parametro define a limitagdo da velocidade do ventilador em Auto. Operagao. Opc¢des:

Néo
Sim
Sim ¥ os seguintes parametros estéo visiveis. E 4 objetos de comunicagao “Limita¢éo do Ventilador x (x=1,2,3,4)” para
limitagdo da comutagdo do ventilador estédo habilitadas.
As quatro limitagdes podem ser usadas, por exemplo, para o controle de varios modos de operagéo, como:
Limitagdo 1: por exemplo, para protecéo contra gelo/calor
Limitacdo 2: por exemplo, para operacéo de conforto
Limitagéo 3: por exemplo, para desligamento noturno
Limitacéo 4: por exemplo, para operagao em espera

Em casos normais, o termostato leva em consideracéo esses modos de operacdo em sua variavel de controle para a sala
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controlador.

A sequéncia dos parametros exibidos corresponde as suas prioridades, ou seja, 0 parametro com o
a prioridade mais alta tem a limitacédo 1 seguida pela limitagdo 2, 3 e 4. Portanto, a prioridade mais alta é atribuida a limitagéo 1, por exemplo,

protecéo contra congelamento/calor; a prioridade mais baixa é atribuida a limitacédo 4, por exemplo, operacdo em espera.

A limitacdo é ativada se um telegrama com o valor 1 for recebido no objeto de limitagdo. A limitagdo é

desativado se um telegrama com o valor O for recebido no objeto de limitag&o.

A operacdo direta e a operagéo forcada podem encerrar o Auto. Funcionamento, mas o estado das limitagcdes pode ser
mantido, afetara o Auto. Operagdo novamente quando o Auto. A operacdo é ativada novamente. E mesmo se o

as limitagbes também podem ser ativadas durante a operacao forcada, mas afetam apenas o Auto. Operacéao.

Se uma limitagao for ativada durante o Auto. Operagédo, a comutac&o do ventilador € comutagéo para o
status parametrizado independentemente do valor de controle. Por exemplo, um limite é definido como “ON”", o ventilador sé é ligado

guando o limite é ativado. Se houver varias limitag6es, suas prioridades precisam ser consideradas.

Depois que as limitagGes séo canceladas ou o Auto. A operacao é reativada, a comutacéo do ventilador e o controle

valor sdo recalculados e executados. Isso significa que a comutacao dos ventiladores sera executada de acordo com a Gltima

valor de controle.

Apo6s a programagéao ou recuperagdo da tenséo do barramento, caso o valor de controle néo tenha sido recebido antes do Auto.

Operacéo ativa e as limitagdes ndo estdo ativadas, agora a saida &€ nenhuma acéao.

Com este parametro, a comutacgao do ventilador pode ser definida em limitagéo ativa. Existem os mesmos parametros para

cada uma das quatro limitag6es individuais. Op¢des:

Desativar

inalterado

DESLIGADO

SOBRE

DisableyA limitacdo ndo afeta o Auto. Operagdo, mas o status pode ser ativado.

InalteradoyO status do ventilador permanece o status atual quando a limitacéo é ativada.

OFFyO ventilador s6 é desligado quando a limitagédo é ativada.

ONYO ventilador s6 é ligado quando a limitacéo é ativada.
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4.5.1.2 Janela de parametros "Status do ventilador"

A janela de parametro “Fan Status” é mostrada na fig.4.17. Aqui as mensagens de status sdo definidas para o

Fan-um nivel.
Reply mode of Obj. "status ON/OFF =
General C e A Rt Respond after change
t § ;" ; o
Interface Setting Reply mode of Obj. "status Auto. mode Respond after change ¥

1bit function

Fan

Auto. operation

Fan status

Fig 4.17 Janela de parametros "Status do ventilador"

Este parametro é usado para definir a forma de feedback do status de trabalho do ventilador. Opg6es:

Responder apds somente leitura
Responder ap6s a alteracao

responda sempre

Responder, somente ap6s leitura : Somente quando os dispositivos recebem uma solicitagéo de leitura do status de trabalho de outro

dispositivos ou o barramento, o objeto “Status Fan ON/OFF” enviara o status de trabalho atual para o barramento.

Responder apds alteracado: O status “Status Fan ON/OFF” do objeto envia o status apds uma alteragéo ou leitura

solicitar.

Responda sempre: N&o importa se o status do ventilador é apds a leitura ou ap6s a alteracéo, o objeto “Status Fan ON/OFF” é

sempre envia o status atual para o barramento.

Este parametro é visivel quando a operacéo automatica habilitada e usada para definir a forma de feedback de

status da operagdo automatica.

Quando o parametro “Status Automatic” envia o valor do telegrama 1, a operagdo automatica é ativada; envia 0, o

auto.A operacgao esté desativada.Opgoes:
Responder ap6s somente leitura
Responder apds a alteracédo
responda sempre

Responder apds somente leitura : Somente quando os dispositivos recebem uma solicitagdo de leitura do status de trabalho de outro
dispositivos ou o barramento, o objeto “Status Automatic” enviara o status de trabalho atual para o barramento sob o
auto.Operacéo.

Responder apds alteragdo: O status “Status Fan ON/OFF” do objeto envia o status ap6s uma alteragéo ou leitura
pedido em auto.operacéo.
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Responda sempre: N&o importa se o status do ventilador é apds a leitura ou apés a alteragdo, o objeto “Status Fan ON/OFF”

sempre envie o status atual para o barramento em operacgédo automatica.

4.5.2 Janela de parametros “Tipo de ventilador -- Multinivel”

A janela de parametros das velocidades do ventilador multinivel é mostrada na fig.4.18. Os parametros séo mostrados da seguinte forma:

Gaeral Fan type One level O Multi-level
: Fan speeds on 2 limit O No Yes
Interface Setting
Fan operation mode O Changeover switch Step switch

HVAC-General
Delay between fan speed switch*ms

[50...5000] 500 v
Temperature
When bus failure Fan speed is Unchange v
Setpoint
When bus recovery, fan speed is Unchange -
Heating valve (Relay) After downloading, fan speed is OFF
Cooling valve (Relay) Threshold value for Fan speed 1[1...255] 50 =
Fan Threshold value for Fan speed 2[1..255] 150 =
Threshold value for Fan speed 3[1..255] 255 v
Fan status
*Forced operation” function © Disable Enable
Scene
Auto. operation function (only for HVAC) © Disable Enable
Version . : . .
Direct operation function Disable © Enable
Obj. *Switch speed x * 1bit function Disable © Enable
Ob:j. "Fan speed Up/Down" 1bit Dissble' @ Erable
function
Delay time for function OFF *0.1s 0 a
[0..65535]
Starting characteristic of fan Disable © Enable
Switch on over fan speed 2 v
Minimum time in switch*s[1...65535] 10 =

Fig. 4.18 janela de parametros "Fan-dois/trés niveis"
As velocidades do ventilador de dois niveis e as velocidades do ventilador de trés niveis tém as mesmas configuraces de parametro. Apenas o ventilador

velocidades séo limitadas a dois, a velocidade do ventilador 3 também é 2.

Algumas caracteristicas técnicas precisam ser consideradas com um ventilador de velocidade multinivel, como a operag&o do ventilador
modo, caracteristica de partida, chave de comutagdo ou chave de passo, etc. Apenas conhega essas caracteristicas, vocé pode definir

0s seguintes parametros razoavelmente.

Com o parametro, as velocidades do ventilador podem ser limitadas a dois. Opgdes:
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Sim

N&o: Pode controlar o ventilador de 3 niveis de velocidade.

SimyPode controlar o ventilador de 2 velocidades. Um ventilador de duas velocidades é controlado pelas velocidades 1 e 2 do ventilador, os objetos de

velocidade do ventilador 3 néo funciona.

Nota: Quando a velocidade do ventilador € limitada a 2 niveis, mesmo a velocidade do ventilador é definida para 3 niveis apés a recuperacao de energia ou

reiniciado, ndo sera executado. Mantera o status atual.

O controle do ventilador é definido com este parametro. O modo de controle do ventilador deve ser retirado do manual técnico

dados do ventilador. Opc¢des:

Mudanca sobre o interruptor

Interruptor de passo

Interruptor de comutag&o: Somente a saida correspondente da velocidade do ventilador atribuida é ligada com o

parametrizacdo. O tempo de atraso entre a comutagéo de velocidade e um tempo de permanéncia minimo em uma velocidade de valvula séo
programavel. O tempo minimo de permanéncia em uma velocidade do ventilador s6 esté ativo no modo automéatico. Com a mudanca

interruptor, a velocidade do ventilador é ligada diretamente, como segue:

Saida
Saida A Saida B Saida C
Velocidade do ventilador
Desiigado 0 0 0
Velocidade do ventilador 1 1 0 0
Velocidade do ventilador 2 0 1 0
Velocidade do ventilador 3 0 0 1

Interruptor de passb As velocidades individuais dos ventiladores séo ativadas consecutivamente (saidas ligadas) até que a

velocidade do ventilador é alcangada. O tempo minimo de permanéncia em uma velocidade do ventilador também esta ativo apenas no modo automatico. Um passo

interruptor normalmente significa que as velocidades anteriores do ventilador geralmente séo ligadas consecutivamente:

Saida
Saida A Saida B Saida C
Velocidade do ventilador
Desiigado 0 0 0
Velocidade do ventilador 1 1 0 0
Velocidade do ventilador 2 1 1 0
Velocidade do ventilador 3 1 1 1

Por exemplo, quando é a velocidade 3, todas as trés saidas funcionam (CH ABC); Quando a velocidade 2, duas saidas funcionam (CH AB)

Nota: Este parametro ndo € visivel na interface de controle 0-10V e precisa ser considerado em conjunto

com as caracteristicas técnicas do ventilador.

O parametro é visivel se o modo de operagédo do ventilador selecionar “interruptor de comutacéo”, que é usado para definir um
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atraso de comutacgdo. Esse tempo é um fator especifico do torcedor e sempre é levado em consideragéo. Opc¢des: 50...5000

Depois que um telegrama de velocidade do ventilador alvo é recebido, a velocidade do ventilador alvo é executada assim que o atraso

passado. No entanto, ligar o ventilador ndo precisa de atraso, desligar o ventilador precisa de atraso.

Se uma nova velocidade do ventilador for recebida durante o atraso, o atraso nédo sera reiniciado e a nova velocidade do ventilador sera executada em

o ultimo.

Parametro "Quando falha de energia, a velocidade do ventilador é"

O parametro define o comportamento do ventilador na falha de tenséo de alimentacéo. Opc¢des:

inalterado

DESLIGADO

Nota: Se a velocidade do ventilador for limitada a 2 niveis, mas o parametro for com 3, a velocidade do ventilador permanecera inalterada

apos falha de tensé@o do barramento.

Quando no modo de controle 0-10V, a saida é 0V quando ha falha de energia.

BRrametio - QUano A eCUperACa0 e eneraia A el oidatie a0 venttad o6 b

O comportamento do ventilador na recuperagdo da tenséo de alimentacgéo é definido aqui. Opcdes:

inalterado

DESLIGADO

Como antes, quando o 6nibus falha

OFF: o ventilador estéa desligado.

1y2 ou 3yo ventilador muda para a velocidade do ventilador 1, 2 ou 3.

Como antes, quando o barramento falha: A velocidade é a mesma antes da queda de energia.
Observagéo:

E aconselhavel aplicar uma tenséo de alimentac&o antes de conectar o ventilador para atingir um estado de comutacéo definido

do ventilador. Isso elimina a possibilidade de destruicao do ventilador devido a uma configuragao de contato incorreta.

Se a velocidade do ventilador estiver limitada a 2 niveis, mas o parametro estiver com 3, a velocidade do ventilador permanecera inalterada apés

recuperacédo de tensdo do barramento.

0 "Apbs 0 down_load',--a:v'elc_)'cidade goeBRiadetes

E usado para desligar o ventilador ap6s o download do programa.

Parametro “Valor limite para velocidade do ventilador 1(1-255)"
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O parametro é usado para definir um valor limite para mudar para a velocidade do ventilador 1. se o valor da velocidade do ventilador ndo for menor

gue o valor, o ventilador funcionara na velocidade 1, caso contrério, o ventilador sera desligado. Opcéo: 1-255

Parametro “Valor limite para velocidade do ventilador 2(1-255)"

O parametro é usado para definir um valor limite para mudar para a velocidade do ventilador 2. se o valor da velocidade do ventilador ndo for menor

que o valor, o ventilador funcionara na velocidade 2. Opgéo: 1-255

Parametro “Valor limite para velocidade do ventilador 3(1-255)”

O parametro é usado para definir um valor limite para mudar para a velocidade do ventilador 3. se o valor da velocidade do ventilador néo for menor

que o valor, o ventilador funcionara na velocidade 3. Opgéo: 1-255

L R e s

Este parametro é usado para habilitar a operacéo de forca.Opc¢des:

Desativar

Habilitar

Desativar: Sem limitag&o, todas as velocidades do ventilador podem ser executadas, incluindo desligar o ventilador.

EnableyUm objeto de comunicagéo de 1 bit “Fan Forced Operation” esta habilitado. Os dois parametros a seguir aparecem

ao mesmo tempo:

- baasiio tpeisian o

Este parametro é usado para definir o valor do telegrama da ativacéo da operagéo de forga.Opgdes:

O=Forcgar/ 1=Cancelar
1=Forcgar/0=Cancelar
O=Forcar/1=Cancelar y A operacdo Forcada é ativada por um valor de telegrama 0 do objeto “For¢ado
Operagao” e é cancelada pelo valor 1.

1=Forg¢ar/0=Cancelar: a operagdo Forcada é ativada por um valor de telegrama 1 do objeto “Operagéo Forcada”
e é cancelado pelo valor 0.

Observagéo:
Durante a operacéo de for¢a, é ignorado o funcionamento automaético do ajuste de limite. Depois de cancelar
operacdo compulsoria, sera atualizado da operacdo automatica.

A operacao forgada esta ativando, mas a velocidade do ventilador na operagéo automatica ainda precisa considerar o

tempo minimo de operagao, exceto a velocidade do ventilador de inicializag&o, porque tem seu proprio tempo minimo de operagé&o.

Apds um reset ou programagao do bus, a operacéao forgcada fica inativa por padréo.

Este pardmetro define forcada sob operacgéo, a velocidade do ventilador pode funcionar. Opcional:

inalterado

1

1, desligado

2
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2,1

2,1, desligado

3,2
3,21
Desligado
Inalteradoy A velocidade do ventilador permanece a mesma, para manter o status de funcionamento atual;
1: s6 pode executar a velocidade do ventilador 1;
1, desligado: s6 pode executar a velocidade do ventilador 1 e desligar o ventilador;
2: s6 pode operar a velocidade do ventilador 2;
2, 1y s6 pode operar a velocidade do ventilador 1 e 2;
2, 1, desligado: s6 pode executar a velocidade do ventilador 1, 2 e desligar o ventilador;
3: s6 pode executar a velocidade do ventilador 3;
3, 2ys6 pode operar na velocidade 3 e 2 do ventilador;
3, 2, 1ys6 pode executar a velocidade do ventilador 1, 2 e 3;
Desligado: desligue apenas o ventilador;
Observago:

No caso de ativacéo forcada da operacéo, se a velocidade atual do ventilador néo estiver na faixa permitida, o ventilador
a velocidade mudara para a velocidade do ventilador préxima a velocidade atual do ventilador, funcionando na faixa permitida, como a velocidade atual do ventilador é 1, permite
que a velocidade do ventilador seja 2, 3, portanto, ao ativar a operacéo de for¢a, a velocidade do ventilador mudara automaticamente para 2, se for manualmente
para a velocidade do ventilador é definida para 1, execute a velocidade do ventilador também sera 2.

Outro caso, se a velocidade atual do ventilador estiver desligada, permitindo que a velocidade do ventilador seja 1, 2, 3, a velocidade inicial do ventilador seja 3, quando o
Forcar a ativacé@o da operacéo, ventilador para iniciar com a velocidade do ventilador 3 e, em seguida, alternar automaticamente para a velocidade do ventilador 1. Se a
velocidade atual do ventilador for 2, permitindo que a velocidade do ventilador seja 1, 2, quando a ativagéo da operacéo for¢ada, receba uma mensagem com um velocidade
do ventilador desligada, entdo a velocidade do ventilador mudara para 1, este tipo de circunstancia € que a velocidade do ventilador mudara para a velocidade do ventilador

alvo préxima.

Parametro “Autg. Eu_ngéo'de.op.eraqﬁo.(sonﬁente_;ja_\ra RAG: i

Este parametro é usado para habilitar a operagéo automatica do ventilador. Opcional::
Desativar

Habilitar

Ativar: a interface de parametro 4.19 ficara visivel.

Nota: A operagdo de automacéo esta disponivel apenas quando os controles HVAC séo habilitados. Descricéo detalhada consulte

secéo 4.6.4.

o Furi':;éb_de o-beragéc} d_i_retz-_x"-__-. e
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Este parametro pode fazer a operagéo de controle do ventilador diretamente. Operacéo direta principalmente de uma maneira diferente
ajuste manualmente a velocidade do ventilador.
Diferentes tipos de ventiladores, como tipo de interruptor de ventilador e modo de interruptor de passo, adequado para diferentes

modo de controle, de acordo com as necessidades reais. Opcional:

Desativar
Habilitar

Ativar: os dois parametros a seguir podem ser vistos, cada parametro correspondendo a um tipo de modo de controle,

trés niveis de velocidade do ventilador podem ser controlados separadamente por 3 objetos de 1 bit. também pode através de um passo de objeto de 1 bit por

passo aumentado ou diminuido, ou através de um objeto de 1 byte, abra diretamente a velocidade do ventilador especificada.

Observacéo:

Durante o periodo de operagéo direta, € desconsiderado o ajuste do tempo minimo de residéncia do

modo automatico. Portanto, detecg&o oportuna de resposta de manipulagéo direta.

Para proteger o ventilador, o tempo de atraso do interruptor de velocidade do ventilador ainda é valido. A operacéo forgada é ativada em

ao mesmo tempo, é preciso levar em conta que a forga pode funcionar sob a velocidade do ventilador.

Opcoes:

Desativar
Habilitar
Habilitar: Trés bits de 1 objeto "Velocidade do ventilador 1", "Velocidade do ventilador 2" e "Velocidade do ventilador 3" serdo visiveis.

Quando o objeto recebeu "1", abra a velocidade do ventilador correspondente, trés objetos de qualquer objeto recebido "0" , 0

de fora

Se trés objetos em um curto periodo de tempo continuos forem ativados/desativados, a mensagem seréa recebida pelo objeto final

valor para controlar a velocidade do ventilador.

Opcional:

Desativar

Habilitar

Ativar : 1 bit do objeto "Fan speed UP/DOWN" visivel, objeto recebido "1" aumentar a velocidade do ventilador, enquanto
recebido "0" diminui a velocidade do ventilador.

Quando a velocidade do ventilador atinge o maximo (velocidade 3) ou minimo (desligado), continue a aumentar ou diminuir, o ventilador
a velocidade permanecerd, o continuar a aumentar ou reduzir a mensagem sera ignorado e néo funciona, e o
velocidade do ventilador € aumentar ou diminuir passo a passo.

Se a velocidade do ventilador de ajuste multiplo para cima ou para baixo em um curto periodo de tempo, a velocidade alvo aumentara um
multiestagio continuo ou estagio reduzido, como a velocidade atual do ventilador é 1, recebeu dois aumentos consecutivos

mensagem, entdo executara a velocidade do ventilador 3.

Este parametro é usado para definir o tempo de atraso.
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Por exemplo, quando a velocidade atual do ventilador é a velocidade 1 e um telegrama de ventilador DESLIGADO é recebido, o ventilador mantera a

velocidade atual e comece a contar o tempo de atraso. Apés esse tempo de atraso, a agéo fan off serd executada.

Observagéo:

No modo de operagao automatica, este parametro é executado quando o parametro “Tempo minimo na velocidade do ventilador

[0...65535]s"é definido como 0.

Este parametro para definir as caracteristicas do ventilador de partida , esta também é uma caracteristica técnica do ventilador.

Geralmente, para garantir a seguranca da partida do motor do ventilador, quando o ventilador abre, para abrir um ventilador superior

A velocidade do motor do ventilador serd melhor, de modo que o motor do ventilador obtenha um torque mais alto na inicializagéo.

Ventilador usado em nossa vida, como ventilador de chdo, quando aberto o ventilador, geralmente comeca a partir da segunda velocidade do ventilador e
em seguida, mude para a velocidade minima do ventilador, alguns ventiladores também comegam como esse tipo de situagdo. Opgoes:

Desativar

Habilitar

Ativar: os dois parametros a seguir visiveis.
Observacgéo:

Devido as caracteristicas técnicas do recurso de inicializag¢do do ventilador, o comportamento de inicializagdo tem uma prioridade mais alta do que
ativar a operacédo automatica sob a restricdo ou operacéo forcada.

Se o ventilador n&o tiver recursos de partida, ndo precisamos considerar as caracteristicas dos parametros relevantes, pode

ser tdo longo quanto selecionar "Nao".

Por exemplo, a velocidade inicial do ventilador € 3, o limite permitido pela operacao da velocidade do ventilador é 2, a corrente no OFF
estado, ao receber uma mensagem de controle na velocidade do ventilador é 1, o ventilador abrira com velocidade do ventilador 3 , e depois vire
para a velocidade do ventilador 2, entdo a necessidade real da velocidade do ventilador 1 ndo funcionara devido ao limite. (para ser operagao automatica sob

as restricdes descritas nos préximos capitulos 4.5.2.1)

Para o tipo de interruptor de passo do ventilador, o recurso de inicio ndo € o mesmo, o tipo de interruptor de passo do ventilador é geralmente
velocidade do ventilador aberta continua e alternar para alternar o tipo de ventilador é abrir diretamente a velocidade do ventilador. Entao, ao definir

Parametros caracteristicos de inicio , também precisa considerar o tipo de interruptor do ventilador.

Mudando a velocidade do ventilador no modo Automatico , 0 tempo minimo de residéncia sera considerado ap6s a inicializagéo
fase, na fase de inicializagéo néo é ativado. A velocidade de inicializagdo do ventilador no tempo minimo de residéncia pode ser configurada

além disso, consulte os seguintes parametros.
——Parametro“Ligue acima da velocidade do ventilador”

Este parametro define a velocidade necessaria para iniciar o ventilador do estado OFF. Opcional: 1/2/3
Quando na velocidade do ventilador 2, se iniciar a velocidade do ventilador definida 3, inicie automaticamente com a velocidade 2 para iniciar.

Mas para garantir o funcionamento normal do ventilador , ele pode definir os pardmetros associados ao ventilador
desempenho, € melhor conhecer as caracteristicas do ventilador, razoavel de acordo com as caracteristicas do

ventilador para definir esses parametros, de modo que nenhum dano ao ventilador.
——Parametro“Periodo minimo de espera na chave[1..65535]*s”
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1...65535Este parametro é definido no estagio inicial para abrir uma determinada velocidade do ventilador, o tempo minimo de residéncia.

Opcional: 1... 65535

Quando o ventilador iniciar, iniciara com a velocidade inicial do ventilador, mude para a velocidade do ventilador alvo ap6s o
tempo minimo de residéncia | 4 velocidade alvo pode ser a velocidade do ventilador do ventilador de reinicializagdo ou acionada por outra operagéo

velocidade.

A fase de inicializacdo e o tempo de atraso da troca entre duas velocidades do ventilador também devem ser levados em consideragao.

Por exemplo: um comportamento de inicializacdo com 3 niveis de velocidade do ventilador

Supondo que o estado atual do ventilador esteja fechado, a velocidade do ventilador é nivel 3, a velocidade alvo é nivel 1, eventualmente o ventilador

velocidade é nivel 2, conforme a figura abaixo:

Fan speeds , ,
& Min. dwell time at switch on speed

Delay between speed switch

speed for auto. operation]
T ’

Input signal

Input signal
speed 1 speed 2

Como mostrado acima, se o ventilador estiver desligado, ao receber uma mensagem "ventil speed 1", ele iniciard com "wind
3", ap6s o tempo minimo de residéncia da velocidade do ventilador de inicializacéo e, em seguida, alterne a velocidade do ventilador, alterne a velocidade do ventilador
precisa de um tempo de atraso (este € um parametro técnico do ventilador, bom para proteger o ventilador), ap0s o atraso e interruptor
para a velocidade alvo "velocidade do ventilador 1", no processo de operagdo da "velocidade do ventilador 1", se o ventilador receber um
mensagem do modo automatico "ventil , neste momento precisa considerar se 0 modo automatico esta ativado, se o
speed 2" estiver ativo, vocé precisara considerar o tempo minimo de residéncia da operagsio de execucao da velocidade do ventilador, , Se€ for direto

néo precisa considerar o tempo minimo de residéncia da operacédo de execucéo da velocidade do ventilador , apés o atraso de comutacéo, e

correndo para "velocidade do ventilador 2".

4.5.2.1 Janela de parametros “Fan: Auto. Operacao"

Esta janela de parametros (Fig.4.19) é visivel se na Fig. 4.18 a opcéo Habilitar tiver sido selecionada na

parametro “Auto. Funcéo de operagao”.

Aqui defina o auto. Operagéo do ventilador multinivel, os valores limite para ligar/desligar o ventilador séo
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definiram.

Se o controlador da bobina for local, o ventilador ligaréd/desligar4 automaticamente o ventilador com base no valor de controle ou
diferenga de temperatura na faixa de valor limite. O valor de controle é definido pelo algoritmo Pl do dispositivo

programa interno, que ndo sera enviado ao barramento.

Se o controlador da bobina for do barramento, a velocidade é determinada pelo valor de controle do barramento.

Além disso, existem 4 limitagGes que podem ser definidas.

General Auto.operation on object value 0=Auto/1=Cancel O 1=Auto/0=Cancel
: © Disable auto. ti
Inkestace Setting State of Auto.operation after startup e operallon
Enable auto.operation
H¥ikatenerel Automatically enable auto.operation No O Yes
Temperature Enable auto.operation after [10..6000]min 100 :
S i Threshold value OFF<-->speed 1[1..255] 30 -
SN, (For 2 point,it's Tem.difference*0.1°C) b
: Threshold value speed 1<--=speed 2
Hemtug sl (el [1.255](For 2 point,it's 150 =
Tem.difference*0.1°C
Cooling valve (Relay)
Threshold value speed 2<-->speed 3
[1..255](For 2 point,it's 200 s
Fan Tem.difference®0.1°C
: Hysteresis value is threshold value in +/- 10 a
Auto.operation [0...50](For 2 point,it is unused) 2
Fanciaa Minimum time in fan speed[0..65535]*s 10 %
Limitation function Disable © Enable
Scene
Fan with limitation 1 Unchange v
Version e W
Fan with limitation 2 1,0FF -
Fan with limitation 3 21 v
Fan with limitation 4 321 hd

_Fig. 4.19 Janela de parametros “Fan: Auto. Operacéo”

Este parametro define como reagir a um valor de telegrama de ativagao da auto.Operation. Opgées:

0=Auto/ 1=Cancelar

1=Auto/0=Cancelar
O=Auto/1=Cancelar: Automatico é ativado por um telegrama com valor O e inativo por valor 1.

1=Auto/0=Cancelar: Automatico é ativado por um telegrama com valor 1 e inativo por valor 0.

Este parametro é usado para ativar/desativar a operacéo automatica quando os dispositivos séo iniciados. Opgoes:

Desativar automéatico. Operagao
Ativar automatico. Operagéo

Desativar automético. OperagdoyApds a inicializacéo, a operagdo automatica padréo é desativada.
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Ativar automatico. OperacdoyApos a inicializacdo, a operagao automatica padréo é habilitada.

Parametro “Ativar automaticamente auto. Operacdo” -

Este parametro é usado para definir se a funcédo de habilitacdo automatica do auto.Operation esta habilitada ou

ndo.Opc¢oes:
N&o
Sim
Sim: Quando ativado, o seguinte parametro é visivel. Se ndo houver operagdo apés o tempo definido no

seguinte parametro, ele habilitara automaticamente o auto.Operation.

Parameiro *Ativar auio: Operacag apos 10-6000min’ =

Este parametro é usado para definir o tempo da operagao direta para auto.operation.Options:10..6000

e S R

Aqui para definir o valor limite que alterna entre ventilador desligado e velocidade do ventilador 1. Opgoes: 1...255

Se os valores de controle forem maiores ou iguais ao limite das configuracdes do parametro, execute a velocidade 1, caso contrario, desligue

ofa

Observagéo:

Se o controlador for do local sob o controle de 2 pontos, ele ligaré/desligara automaticamente o ventilador com base no
diferenca de temperatura entre a temperatura real e a temperatura definida. Assim, este parametro é usado para definir a temperatura

diferenca 1..255y*0.1yy.

Sob controle PI, o valor de controle é definido pelo algoritmo Pl do programa interno, que néo sera

enviado para o barramento. O controlador determinara o ventilador ON/OFF com base em onde o valor de controle esta localizado em
faixa de valor limite.

Os 2 parametros a seguir sdo semelhantes a este.
Parametro“Valor limiar velocidade 1<-->velocidade 2 [1...255](Para 2 pontos, é Tem. diferen¢a*0,1y)”
Aqui para definir o valor limite quando mudar para a velocidade 2, se os valores de controle forem maiores ou iguais ao

limite do pardmetro Configuracdes, velocidade de operacéo 2;
Opcodes: 1...255
Parametro“Valor limiar velocidade 2<-->velocidade 3 [1...255](Para 2 pontos, é Tem. diferenga*0,1y)”
Aqui para definir o valor limite quando mudar para a velocidade 3, se os valores de controle forem maiores ou iguais ao
limiar do parametro Settings, run speed 3.
Opcodes: 1...255
Observagéo:

O controlador na forma de um ascendente para avaliar esses limites, ou seja, antes de tudo, verifique OFF < - >
limite da velocidade do , e entéo a velocidade do ventilador 1 < - > velocidade do ventilador 2, velocidade do ventilador 2 < - > velocidade do ventilador 3. O

ventilador 1 correcdo das fungdes executadas em tal caso apenas garantida: o valor limite de OFF < - > ventilador
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velocidade 1 é menor que o valor limite da velocidade do ventilador 1 < - > velocidade do ventilador 2, o valor limite da velocidade do ventilador 1 < - >

velocidade do ventilador 2 € menor que o valor limite da velocidade do ventilador 2 < - > velocidade do ventilador 3.

Aqui é definido um valor de histerese, no qual ocorre a comutagao para o ventilador. Usando histerese, um continuo

a comutacao do ventilador em torno do valor limite com o desvio do valor de controle pode ser evitada. Opgdes: 0...50
A configuragdo 0 causa comutagdo imediata sem histerese.

Supondo que o valor de histerese seja 10 e o valor limite seja 50, o valor limite superior sera 60
(o valor limite + o valor de histerese), o valor limite inferior sera 40 (o valor limite - o
valor de histerese), quando o valor de controle estiver entre 40 e 60, ndo causara a operacéo do ventilador, apenas

menos de 40 estéa fora do ventilador e maior que 60 esta no ventilador. Como mostrado abaixo:

Switches speed x on

PR s e, | Attt T TR T RS RT . W St T VB e e e e i Y e e Threshold value phlS h}’St eresis

Threshold value speed x

___________________________________________________________________________________________________________ Threshold value minus h}'steresis

Switches speed x off

The control value

Observagao:

Ao habilitar a situacao de atraso, se houver uma sobreposic¢ao de limite, as regras de ac¢éo do ventilador sédo as seguintes:
1) a histerese determina a converséao de velocidade do ventilador dos pontos de controle;

2) se a transformacéo da velocidade do ventilador, a nova velocidade do ventilador é determinada pelos valores de controle e limite,

sem considerar lag;
Por exemplo, (1):
OFF < - > velocidade do ventilador 1 limiar de 10%
Velocidade do ventilador 1 < - > limiar da velocidade do ventilador 2 de 20%
Velocidade do ventilador 2 < - > limite da velocidade do ventilador 3 de 30%
A histerese é de 15%
O comportamento da velocidade do ventilador do aumento do ventilador de OFF:

O estado DESLIGADO do ventilador estara nos valores de controle de 25%yy10%+15%yeste ponto para mudar , anova velocidade do ventilador

serd 2 (por causa de 25% entre 20% a 30% ignorado; , n&o ha necessidade de considerar o atraso neste momento), ent&o a velocidade do ventilador 1 é
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O comportamento da velocidade do ventilador do ventilador diminuiu de 3:

A velocidade do ventilador 3 estara em valores de controle 14% (< 30% 15%) neste ponto para mudar, uma nova velocidade do ventilador sera 1 (porque

de 14% entre 10% a 20% , ndo ha necessidade de considerar o atraso), entdo a velocidade do ventilador 2 é ignorada.
Por exemplo, (2):
OFF < - > velocidade do ventilador 1 limiar de 10%
Velocidade do ventilador 1 < - > limite da velocidade do ventilador 2 de 40%
Velocidade do ventilador 2 < - > limite da velocidade do ventilador 3 de 70%
A histerese é de 5%
O comportamento da velocidade do ventilador do aumento do ventilador de OFF:

O estado DESLIGADO do ventilador estara nos valores de controle de 15%jyy10%+5%}yeste ponto para mudar. Se recebeu o controle

valor é 41%, a nova velocidade do ventilador sera 2 (por causa de 41% entre 40% a 70% , nédo ha necessidade de considerar o atraso nisso
tempo), entéo a velocidade 1 do ventilador é ignorada; se recebido, o valor de controle é 39%, a nova velocidade do ventilador é 1 (por causa de 39%

entre 10% a 40% , ndo ha necessidade de considerar o atraso neste momento)
O comportamento da velocidade do ventilador do ventilador diminuiu de 3:
A velocidade do ventilador 3 estara em valores de controle de 64%Yy<70%-5%) neste ponto para mudar.

Se recebido o valor de controle é 39%, a nova velocidade do ventilador sera 1 (por causa de 39% entre 10% a 40% , hao

precisa considerar o atraso), entdo a velocidade do ventilador 2 é ignorada.

3) Néo importa o que aconteca, os valores de controle sdo 0, o ventilador sera desligado;

Parametro " Tempo minimo na velocidade do ventilador [0.:.65535]s"

Este pardmetro para definir o tempo de residéncia antes que a velocidade atual do ventilador mude para um ventilador maior ou menor
speed , que € um tempo minimo de funcionamento da velocidade do ventilador, se vocé quiser mudar para outra velocidade do ventilador, s6 pode ser para
interruptor depois de esperar por esse periodo de tempo, se a velocidade atual do ventilador estiver funcionando por tempo suficiente, a velocidade do ventilador

mudanca pode mudar rapidamente. Opcional: 0... 65535
0: significa interruptor sem atraso;

Observagéo:

A configuracéo do tempo de residéncia neste parametro é somente em modo automatico.

O modo automatico de cada velocidade do ventilador (incluindo desligado) precisa considerar o tempo minimo de operagéo e
a operagao automatica da velocidade do ventilador é alterada passo a passo, como a velocidade atual do ventilador é 1, o alvo
a velocidade é 3, entdo a velocidade do ventilador se transforma de 1 para 2 e 3, e cada operacéo da velocidade do ventilador sobre o

tempo minimo de operagéo para transformar.

Inicie a velocidade do ventilador sem considerar o tempo minimo de execucéao, pois a velocidade inicial do ventilador tem seu préprio

tempo minimo de execugéo.

o a0 06 HmItaca0

O parametro define a limitagédo da velocidade do ventilador em Auto. Operagdo. Opgdes:
Desativar

Habilitar
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HabilitaryOs seguintes parametros estdo visiveis. E 4 objetos de comunicagdo “Limitacédo do Ventilador x (x=1,2,3,4)" para
limitac@o da comutacéo do ventilador estéo habilitadas.

As quatro limitagdes podem ser usadas, por exemplo, para o controle de varios modos de operagéo, como:

Limitac&o 1: por exemplo, para prote¢éo contra gelo/calor

Limitagcdo 2: por exemplo, para operagdo de conforto

Limitac&o 3: por exemplo, para desligamento noturno

Limitacéo 4: por exemplo, para operacdo em espera

Em casos normais, o termostato leva em consideragao esses modos de operagdo em sua variavel de controle para a sala
controlador.

A sequéncia dos parametros exibidos corresponde as suas prioridades, ou seja, 0 parametro com o
a prioridade mais alta tem a limitagdo 1 seguida pela limitagdo 2, 3 e 4. Portanto, a prioridade mais alta é atribuida a limitacéo 1,
por exemplo, protecéo contra geada/calor; a prioridade mais baixa é atribuida a limitagéo 4, por exemplo, operagdo em espera.

A limitag&o é ativada se um telegrama com o valor 1 for recebido no objeto de limitacéo. A limitagdo é
desativado se um telegrama com o valor O for recebido no objeto de limitag&o.

A operacdo direta e a operagéo forcada podem encerrar o Auto. Funcionamento, mas o estado das limitacdes pode ser
mantido, afetard o Auto. Operacédo novamente quando o Auto. A operagédo € ativada novamente. E mesmo se o
as limitag6es também podem ser ativadas durante a operacéo forcada, mas afetam apenas o Auto. Operagao.

Se uma limitagédo for ativada durante o Auto. Operagao, a comutagdo do ventilador é comutacéo para o
status parametrizado independentemente do valor de controle. Por exemplo, um limite é definido como “ON”, o ventilador s6 é ligado
quando o limite é ativado. Se houver varias limitagdes, suas prioridades precisam ser consideradas.

Depois que as limitagbes séo canceladas ou o Auto. A operacéo € reativada, a comutacéo do ventilador e o controle
valor séo recalculados e executados. Isso significa que a comutacao dos ventiladores sera executada de acordo com a Ultima
valor de controle.

Apds a programacéao ou recuperacao da tenséo do barramento, caso o valor de controle ndo tenha sido recebido antes do Auto.

Operagéo ativa e as limitagdes néo estéo ativadas, agora a saida € nenhuma agéo.

——Parametro“Ventilador com limitagéo x (x=1,2,3,4)"
Com este parametro, a comutagdo do ventilador pode ser definida em limitagéo ativa. Existem os mesmos parametros para
cada uma das quatro limitag@es individuais. Opc¢des:
Desativar

inalterado

1

1, desligado

2
2,1

2,1, desligado

3
3,2
3,21
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Desligado

“Desativar”: Sem limitagéo, todas as velocidades do ventilador podem ser executadas, inclusive desligar o ventilador.
“Inalterado”yA velocidade do ventilador permanece a mesma, para manter o estado de funcionamento atual;
“1": s6 pode operar na velocidade 1 do ventilador;

“1, off": sé pode executar a velocidade do ventilador 1 e desligar o ventilador;

“2": s6 pode operar a velocidade do ventilador 2;

“2, 1": s6 pode operar a velocidade do ventilador 1 e 2;

“2, 1, off”: s6 pode operar a velocidade do ventilador 1, 2 e desligar o ventilador;

“3": s6 pode operar a velocidade do ventilador 3;

“3, 2": s6 pode operar a velocidade do ventilador 3 e 2;

“3, 2, 1": s6 pode operar a velocidade do ventilador 1, 2 e 3;

“off”: desligue apenas o ventilador.

4.5.2.2 Janela de parametros “Fan: status”

A janela de parametros “Fan: Status” é mostrada na fig.4.20. Esta interface é usada para definir a velocidade do ventilador multinivel de
as informagdes de status de execucdo do ventilador.

Reply mode of Obj. "status ON/OFF

General mode” 1bit function

Respond after change

Reply mode of Obj. "status Auto. mode”®

Interface Settin =
ng 1hit hunctios Respond after change
o Reply mode of Obj. "Status fan speed x"
ibit function Respond after change
Auto.operation Reply mode of Obj. "Status fan speed”
1byte function Respond after change
Fan status Object value for Status Fan speed 1 84
[1..255]
Cutput C Object value for Status Fan speed 2 168
[1..255]
Output D Object value for Status Fan speed 3 o
[1..255]
Cutput E
Version

Fig.4.20 Janela de Parametros "Fan: status"”

Este parametro é usado para definir a forma de feedback do status de trabalho do ventilador. Opcdes:

Responder ap6s somente leitura

Responder apés a alteracao

responda sempre

Responder, somente ap6s leitura : Somente quando os dispositivos recebem uma solicitacéo de leitura do status ligado/desligado de outro
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dispositivos ou o barramento, o objeto “Status Fan ON/OFF” enviara o status atual ligado/desligado para o barramento.

Responder apdés alteragdo: O status “Status Fan ON/OFF” do objeto envia o status ap6s uma alteracgéo ou leitura
solicitar.

Responda sempre: N&o importa se o status do ventilador é apds a leitura ou ap6s a alteragéo, o objeto “Status Fan ON/OFF” é

sempre envia o status atual para o barramento.

Este parametro é visivel quando a operagao automatica habilitada e usada para definir a forma de feedback de

status da operagdo automatica. Quando o objeto “Status Automatic” envia telegrama com valor 1, o auto.Operation é

ativado;enviar 0,0 funcionamento automatico é desabilitado.Opc¢des:

Responder apés somente leitura
Responder apés a alteracéo
responda sempre

Responder apés somente leitura : Somente quando os dispositivos recebem uma solicitagédo de leitura do status de trabalho de outro

dispositivos ou o bus, o objeto “Status Automatic” enviara o status atual do auto.Operation para o bus .

Responder apds alteracdo: O objeto “Status Automatic” envia o status da operacdo automética apés uma alteragéo ou

leia o pedido.

Responda sempre: Nao importa se o status do ventilador é apds a leitura ou ap6s a alteragdo, o objeto “Status Automatic” &

sempre envia o status atual da operag&o automatica para o barramento.

O parametro é usado para definir o modo de feedback do status de velocidade. Os trés objetos de 1 bit a seguir
“Status Fan speed 1"y“Status Fan speed 2" e “Status Fan speed 3" séo usados para indicar o status de cada nivel

velocidade.
Responder apés somente leitura
Responder apds a alteragao
responda sempre
Responder apds somente leitura : Somente quando os dispositivos recebem uma solicitac@o de leitura do status de trabalho de outro
dispositivos ou o barramento, os objetos enviaréo o status de trabalho atual para o barramento.

Responder apds alteracéo: Os objetos enviam o status apds uma alteragdo ou uma solicitacdo de leitura.

Responda sempre: Nao importa se o status do ventilador é apds a leitura ou ap6s a alteragéo, os objetos sempre enviam o

status atual para o barramento.

Este parametro é usado para definir a forma de feedback do status atual de funcionamento do ventilador. O comprimento é de 1 byte. O ventilador

o valor do status da saida de velocidade é definido pelo seguinte parametro (“Valor do objeto para Status Fan speed 1/2/3

[1..255]") . Opgoes:
Responder apés somente leitura
Responder apés a alteracéo
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responda sempre

Responder, somente apoés leitura :ySomente quando os dispositivos recebem uma solicitagéo de leitura do status de trabalho de outro

dispositivos ou o barramento, o objeto enviara o status de trabalho atual para o barramento.

Responder apds alteragéo: O objeto envia o status apés uma alteragédo ou uma solicitagéo de leitura.

Responder sempre: N&o importa se o status do ventilador é apds a leitura ou ap6s a alteragédo, o objeto sempre envia o atual

status para o 6nibus.

Este parametro é usado para definir o valor de saida do status da velocidade do ventilador. Ou seja, pode definir a saida

valor de cada velocidade do ventilador. Opgoes: 1..255

O status do fan off é predefinido como 0.

4.6 Saida da Valvula

Este capitulo apresenta o sistema HVAC da unidade de controle de valvulas, seguindo o controle do ventilador do capitulo anterior

secdo. O atuador fan coil pode ser usado para controlar o sistema de 2 tubos ou 4 tubos.

O ventilador e o sistema HVAC podem ser parametrizados independentemente. Portanto, quando usamos o fan coil
atuador para controlar a valvula, precisamos considerar as configuragdes de parametros do ventilador e do sistema HVAC e

razoavelmente configura-los para que as duas partes possam trabalhar melhor juntas.
A valvula é o produto final do ar condicionado central, portanto, a funcéo do controlador de ambiente é principalmente
usado em locais com ar condicionado central, para dar aquecimento, resfriamento e ventilacdo ao ambiente.
Descricao dos sistemas de tubulacéo:
Na vida diaria, uma unidade ventiloconvectora pode ser configurada como um sistema de 4, 3 ou 2 tubos.
O sistema de 2 tubos consiste em apenas um Unico circuito de agua, que é aquecido ou resfriado alternadamente para se adequar ao
temporada. Num ventilo-convector de 2 tubos, existe apenas um permutador de calor com uma valvula para aquecimento ou arrefecimento, o controlo

valor para aquecimento ou resfriamento é fornecido por um termostato, apenas dgua quente ou apenas agua fria é fornecida centralmente para o

sistema de tubulag&o.
Em muitos sistemas HVAC, o resfriamento é realizado exclusivamente com uma unidade ventilo-convectora de 2 tubos. A fungdo de aquecimento é
realizado por um aquecedor convencional ou um aquecedor elétrico na unidade ventiloconvectora.
O sistema de 3 tubos tem um design semelhante ao sistema de 4 tubos. Possui uma entrada separada para aquecimento e resfriamento
agua, bem como dois trocadores de calor separados com uma valvula cada. Em contraste com um sistema de 4 tubos, o sistema de 3 tubos
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sistema tem um fluxo de retorno comum para aquecer ou resfriar a agua.

Nota: este dispositivo ndo suporta sistema de 3 tubos.

Em um sistema de 4 tubos, sdo usados circuitos de circulagdo de agua separados para aquecer e resfriar a &gua. Assim existem
também dois trocadores de calor separados para aquecimento e resfriamento, cada um acionado por meio de uma Unica valvula no ventilador.
Agua quente e fria é fornecida centralmente para dois sistemas de tubulag&o separados. Ou seja, 0 aguecimento e o resfriamento podem

ndo podem ser usados ao mesmo tempo.

Conexdes do sistema de 4 tubos: Conecte a valvula relevante do tubo a saida de aquecimento/resfriamento do

dispositivo para controlar o fluxo de agua quente e fria.

Wﬂg _MH{;

[ [ g (W L

T 1 T .

sistema de 4 tubos sistema de 3 tubos sistema de 2 tubos

4.6.1 Janela de parametros “Valvula de aquecimento/resfriamento (relé)”
A interface de configuragdo de parametros de “Valvula de aquecimento (Relé)” e “Valvula de resfriamento (Relé)” é mostrada nas Figuras

4.21 e 4.22. Quando a interface de acionamento da véalvula de aquecimento/véalvula de resfriamento é controlada por relé, o seguinte

usa os parametros da valvula de aquecimento/valvula de resfriamento em detalhes.
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General Valve control mode 2 state-ON/OFF © Continuous,PWM
Interface Setting T - © Normal (de-energised closed)
Inverted (de-energised open)
sk Cenerl The Controller use PI control method <--Attention
Temperature PWM cycle time*s[60-3000] 120 =
Satpouik When bus failure valve position Unchange v
Reply mode of Obj."status of valve Respond after read only
Heating valve (Relay) position” 1bit function © Respond after change
Cooling valve (Relay) Valve purge function Disable O Enable
Duration of valve purge time*min 10 e
Scene [1..255] -
Output A Automatic valve purge Disable © Enable
Purge Cycle in weeks[1..12] i & i
QOutput B )
Reply :noc!e of O!:J. status of valve Respond dies thange .
purge” 1bit function
Cutput C
"Disable heating” object function Disable © Enable
Wersion
Tri AR © 0=Disable/1=Enable
rigger object value
e " 1=Disable/0=Enable
Fig. 4.21 Janela de parametros “Véalvula de aquecimento (Relé)”
General Valve control mode 2 state-ON/OFF © Continuous,PWM
Interface Setting T © Normal (de-energised closed)
Inverted (de-energised open)
i The Controller use PI control method <--Attention
Temperature PWM cycle time*s[60-3000] 120 .
Satpomt When bus failure valve position Unchange v
) Reply mode of Obj."status of valve Respond after read only
Heating valve (Relay) position” 1bit function © Respond after change
Cooling valve (Relay) Valve purge function Disable © Enable
Duration of valve purge time*min 10 -
Scene [1..255] =
Output A Automatic valve purge Disable © Enable
Purge Cycle in weeks[1..12] X =
QOutput B )
Reply :noc'le of OPJ. status of valve e T =
purge” 1bit function
Output C
"Disable cooling” object function Disable © Enable
Version

O 0=Disable/1=Enable

Tri bject val
PR ISR 1=Disable/0=Enable

Fig. 4.22 Janela de parametros “Valvula de resfriamento (relé)”

Este pardmetro é usado para definir o tipo de véalvula a ser controlada. Opcional:

2 estado-LIGADO/ DESLIGADO

Continuo, PWM
61



Machine Translated by Google

Gvs Atuadorfancoil K-BUS KNX/EIB com 0-10V

2 estados ON/OFFy Modo de controle de chave de dois pontos;

Continuo, PWMyModo de controle continuo PWM.

Este parametro define a dire¢ao da chave da véalvula. Opcional:
Normal (fechado desenergizado)
Invertido (aberto desenergizado)

Normal (fechado desenergizado ): indica uma chave normalmente fechada;
Invertido (aberto desenergizado ): indica uma chave normalmente aberta.
——Parametro "Controlador usa método de controle de 2 pontos”

Quando o tipo de parametro é "2 estados LIGADO/DESLIGADQO", o modo de controle de dois pontos € usado somente quando o controlador esta

local.

——Parametro "Controlador usa método de controle PI"

Este parametro indica que quando o tipo de valvula é “Continuous, PWM”, 0 modo de controle Pl é usado apenas

quando o controlador € local.

——Parametro“Tempo de ciclo PWM [60...3000]*1s”

Este parametro € visivel quando o tipo de valvula é “Continuous, PWM” e é usado para definir o periodo de tempo para

Controle PWM.

Quanto maior o valor do parametro, menor a frequéncia de comutagao da valvula. Inversamente, quanto menor o

valor, mais frequente seré a troca de valvula. Opcional: 60...3000s

Paratetin S Ou AR 00 Talis e SHerIR OSICA0 da Ak e

Este parametro define a posi¢éo da valvula depois que a tenséo é desenergizada. Opcional:
Inalterado
Abrir
Fechar
Inalterado: Apds a tenséo ser desenergizada, o estado da valvula permanece inalterado;
AbertoyValvula aberta;

Fechar: Valvula fechada.

Pai __m:_ét:ron- Modote f__es'pdstéx__Qg()_bj'."Statu_s:_dé poSiaoe: \:/_él'vul.a":Fungao'dél i

Este parametro define como o status da véalvula responde. Opcional:
Responder ap6s somente leitura
Responder apés a alteragéo

Responder ap6s somente leitura : O objeto "Status da posicéo da valvula" envia o status atual apenas para o barramento

quando o dispositivo recebe o status de outro dispositivo de barramento ou barramento;
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Responder ap6s alteragdoyQuando o status muda ou o dispositivo recebe uma solicitacéo para ler o status, o
0 objeto "Status da posi¢do da valvula" imediatamente envia uma mensagem ao barramento para relatar o status atual;

Para véalvulas PWM continuas, interruptores diferentes, as informagdes de feedback de status sdo as seguintes:

Tipo de interruptor de valvula Descri(;éo

N | Quando a vélvula esta no estado aberta, o objeto "Status da posicdo da valvula" envia a mensagem "0";
ormal .
quando houver corrente (relé fechado), é enviada a mensagem "1";

(desenergizado Quando nédo hé tenséo (0V), o objeto "Status da posi¢do da valvula" envia a mensagem "0"; quando

fechado) houver tens3o (10V), a mensagem "1" é enviada.

Quando a vélvula esta com corrente (relé fechado), o objeto "Status da posi¢édo da valvula" envia um

Invertido . . 1k . w4 :
mensagem "0"; quando ndo h& corrente (relé aberto), a mensagem "1" é enviada;

(desenergizado Quando a valvula esta em tensdo (OV~10V, excluindo 10V), o objeto "Status of valve position" envia a mensagem

abrir) "1"; quando houver tens&o (10V), é enviada a mensagem "0".

Opcional:

Desativar
Habilitar

Ativary Um objeto de comunicagéo de 1 bit "Ativar purga da valvula" é visivel para acionar a operagdo de limpeza da véalvula

enquanto os seguintes parametros estao visiveis.
——Parametro“Duragéo do tempo de purga da véalvula[l...255]*min”

Este parametro define a duragdo da limpeza da véalvula. Durante este tempo, a valvula esta totalmente aberta. Quando isso

0 tempo passa, o estado antes da limpeza é restabelecido. Op¢des disponiveis: 1...255min

Se a operacgao de aquecimento/resfriamento for proibida durante a limpeza, a limpeza continuara.
—— Par@metro “ Purga automética da véalvula”

Visivel quando a fungdo de limpeza da véalvula esta habilitada. Opcional:
Desativar

Habilitar
AtivaryAtiva a funcéo de limpeza automatica da valvula, os seguintes parametros séo visiveis.
——Parametro“ Ciclo de purga em semanasi1...12]"
Este parametro define o periodo de limpeza automatica da valvula, em semanas, a partir da inicializacao

do dispositivo e a operacao de limpeza é acionada apés o tempo.

Terminada a limpeza, a hora é zerada, seja por limpeza automatica ou por

limpeza acionada por objeto, desta vez sera redefinida.
Opcional: 1...12
Nota: A prioridade manual é a mais alta e a prioridade de limpeza é a segunda mais alta. Se o tempo de limpeza

nao for alcangado, o processo de limpeza € interrompido manualmente. Terminada a limpeza, a saida manual ndo

continuar a limpeza.
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Este parametro é visivel quando a fungdo de limpeza da véalvula esté habilitada e define o modo de feedback para o

estado de limpeza da valvula. Opcional:
Responder ap6s somente leitura
Responder ap6s a alteragéo
Sempre
Responder ap6s somente leitura yO objeto "Status da purga da valvula" envia o status atual para o barramento somente quando
o dispositivo recebe o status de outro dispositivo de barramento ou barramento;
Responder ap6s alteracdoyQuando o status muda ou o dispositivo recebe uma solicitagéo para ler o status, o
0 objeto "Status da purga da valvula" imediatamente envia uma mensagem ao barramento para informar o status atual;

Responder sempre: Sempre responda, receba comandos de controle, independentemente de o status mudar ou

nao.

Opcional:

Desativar
Habilitar

Ativar : Um objeto de comunicacéo de 1 bit "Desativar, aquecimento/resfriamento” é visivel e pode ser usado para desativar

operacgOes de aquecimento/resfriamento enquanto os seguintes parametros estéo visiveis.
——Parametro“Valor do objeto acionador”

Este parametro define o valor da mensagem usada para desabilitar a operagéo de aquecimento/resfriamento. Opcional:
O=Desativar/ 1=Ativar
1=Desativar/ 0=Ativar
O=Desabilitar/1=Habilitar y Quando o objeto "Desabilitar, Calor/Frio" recebe o valor de mensagem "0", o
operacgéo de aquecimento/resfriamento é proibida. Reativar ao receber "1";
1=Desabilitar/0=Habilitar y Quando o objeto "Desabilitar, Calor/Frio" recebe o valor de mensagem "1", o
operacéo de aquecimento/resfriamento é proibida. Reativar quando "0" for recebido.

Nota: Quando a operacao é desativada, a posi¢éo da valvula volta imediatamente para o estado desligado. Quando ativado
novamente, o estado atual € mantido até que um novo valor de controle seja recebido. Durante o periodo de desabilitacéo, o

a mensagem recebida é invélida (exceto para purga, a operacéo de purga pode ser executada durante a desativagao).

4.6.2 Janela de parametros “Valvula de aquecimento/resfriamento (0-10V)”

A interface de configuragdo de parametros de “Valvula de aquecimento (0-10V)” e “Valvula de resfriamento (0-10V)” € mostrada nas Figuras

4.23 e 4.24.

Quando a interface de acionamento da valvula de aquecimento/valvula de resfriamento é controlada por 0-10V, o seguinte usa o
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parametros da valvula de aguecimento/valvula de resfriamento em detalhes. As fungdes de alguns parametros sdo as mesmas

na secao 4.6.1.

General

Interface Setting

HVAC-General

Temperature

Setpoint

Heating valve (0-10V)

Cooling valve (0-10V)

Fan

Fan status

Scene

Cutput C

General

Interface Setting

HVAC-General

Temperature

Setpoint

Heating valve (0-10V)

Cooling valve (0-10V)

Fan

Fan status

Scene

QCutput C

Valve control mode
Valve type
The Controller use PI control method

Valve adjustment

Minimum controller output for closed
valve[0-100]%

Maximum controller output for fully
opened valve[0...100]%

Lower limit of active valve opening
range[0...100]%

Upper limit of active valve opening
range[0...100]%

2 state-10V/0V © Continuous control

© Normally opened Normally closed

<--Attention

Disable © Enable

0

100

100

Reply mode of Obj."status of valve
position” 1bit function

Valve purge function

"Disable heating” object function

Respond after change

O Disable Enable

O Disable Enable

Fig. 4.23 Janela de parametros "Valvula de aquecimento (0-10V)"

Valve control mode
Valve type
The Controller use PI control method

Valve adjustment

Minimum controller output for closed
valve[0-100]%

Maximum controller output for fully
opened valve[0...100]%

Lower limit of active valve opening

range[0..100]%

Upper limit of active valve opening
range[0...100]%

2 state-10V/0V © Continuous control
O Normally opened Normally closed
<--Attention

Disable © Enable

100

Reply mode of Obj."status of valve
position” 1bit function

Valve purge function

"Disable cooling” object function

Fig. 4.24 janela de parametro "Valvula de resfriamento (0-10V)"

Respond after change

O Disable Enable

O Disable Enable

Este parametro define se o ajuste da curva caracteristica da valvula esta habilitado. Opcional:

Habilitar

Desativar

——Parametro“Min. saida do controlador para véalvula fechada[0-100]%"
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——Parametro“Max. saida do controlador para véalvula totalmente aberta[0...100]%"
——Parametro“Limite inferior da faixa de abertura da valvula atival0...100]%”"
——Parametro“Limite superior da faixa de abertura da véalvula ativa[0...100]%"

Os parametros acima s6 sdo visiveis quando "Ativar" é selecionado no parametro "Ajuste da vélvula" e

sdo usados para definir a curva caracteristica da saida da valvula.
Opcional: 0...100 [%]
min. saida do controlador para vélvula fechada: O valor de controle do limite inferior da curva caracteristica da valvula;

max. saida do controlador para valvula totalmente aberta: O valor de controle do limite superior da caracteristica da valvula

curva;
Limite inferior para a faixa de abertura da véalvula ativa: O limite inferior do valor limite da valvula;
Limite superior para a faixa de abertura da valvula ativa: O limite superior da valvula é limitado.

Tome como exemplo a valvula com interface de valvula como relé. Suponha que o limite inferior do controle
O valor é definido como 10%, o limite inferior da valvula é definido como 20% e o limite superior do valor de controle é definido como 70%.

Quando o limite superior da valvula é ajustado para 80%, ha uma curva caracteristica de saida conforme mostrado abaixo:

Valve position 4
100%
Upper limit
Lower limit
Control value
0 0/0 | 1 T 1 1 § | T T T »
) _ .
Lower limit Upper limit 100%

4.6.3 Janela de parametros “Cena”

A interface de configuragdo do parametro “Cena” € mostrada nas Figuras 4.25, e é visivel quando a saida HVAC é

habilitado. Defina principalmente a cena do controle HVAC, vocé pode definir 8 cenas.

Observacgao: Se o controle do ventilador n&o estiver ativado, a configuracéo da velocidade do ventilador na cena néo tera sentido.
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General

Interface Setting

HVAC-General

Temperature

Setpoint

Heating valve (0-10V)

Cooling valve (0-10V)

Fan

Auto.operation

Fan status

Scene

QOutput C

General

Interface Setting

HVAC-General

Temperature

Heating valve (Relay)

Cooling valve (Relay)

Fan

Auto.operation

Fan status

Scene

Scene function

1=Assignment scene number(1-64 is
active,0 is no assignment)

HVAC Mode

Fan Speed(if fan type is one level all

1/2/3 mean on)
Heating/Cooling

2> Assignment scene number(1-64 is
active 0 is no assignment)

HVAC Mode

Fan Speed(if fan type is one level all

1/2/3 mean on)
Heating/Cooling

3= Assignment scene number(1-64 is
active,0 is no assignment)

HVAC Mode

Fan Speed(if fan type is one level,all

1/2/3 mean on)

Heating/Cooling

Disable O Enable

0

Standby mode
Unchange
Unchange

0

Comfort mode
Unchange
Unchange

0

Night mode
Unchange

Unchange

Fig. 4.25 janela de parametros “Scene_Local”

Scene function

1>Assignment scene number(1..64,0=no

assignment)

Control Value(if Valve is 2 state-ON/

OFF,value>0 means on)

Fan Speed(if fan type is one level all

1/2/3 mean on)

Heating/Cooling(only used for 4-pipes

of bus controller)

2> Assignment scene number(1..64,0=no

assignment)

Control Value(if Valve is 2 state-ON/

OFF value=0 means on)

Fan Speed(if fan type is one level all

1/2/3 mean on)

Heating/Cooling(only used for 4-pipes

of bus controller)

3>Assignment scene number(1..64,0=no

assignment)

Parametro “Cehéri_o e atribuigé‘\'o NOIL:6450= -s_em'a_tribui(;éo.)"'

64 nimeros de cena diferentes podem ser atribuidos. Opcional: 1-64 esta ativo, 0 € nenhuma atribuicéo.

Nota: O nimero de cena efetivo na opcéo de configuracéo de parametro é 1~64, e a mensagem correspondente

€ 0~63. A funcéo de cena pode ser salva.

Baramotto - Mogo-HVAG:
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Disable

0

0

Unchange

Unchange

Unchange

Unchange

0

Q Enable
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Este parametro esta disponivel quando o controle da bobina é controlado localmente, configurando o modo HVAC. Opcional:
Modo de espera
Modo conforto
Modo noturno

Protecdo contra geada/ calor

e e e i e e

Este parametro esta disponivel quando o controle da bobina é controlado externamente e define o valor de controle. Opc¢des:

0...255

Se 0 modo de controle da valvula for controle de dois pontos, a valvula estara aberta quando o valor de controle definido for maior que

zero.

BAARBIT VEIEId Ae 00 VeR AU T 185 60 Do e VR ATOF FO U VAL IO IO O8 MBS AT AT G At s

Este parametro esta disponivel quando o ventilador esté ativado e é usado para definir a velocidade do ventilador. Opcional:

inalterado

Desligado

Parametro *Aquecimento/Resfriamento (usado apenas para controlador de barramento de 4 fubos)®

Este parametro esta disponivel quando o modo de controle HVAC é “Heating and Cooling” e 0 modo de aguecimento/resfriamento

modo esté definido. Opgdes:
inalterado
Aquecimento

Resfriamento

4.6.4 Controle automatico do ventilador e bobina

A operacao automatica do ventilador s6 é efetiva quando o controle HVAC est4 ativado. A tabela a seguir mostra

como a velocidade do ventilador pode ser operada automaticamente sob varios modos de controle da bobina:

Controlador de controle de valvula 1, ge ventitador Ao controle Descrig&o
modo tipo de valor
Local 2-estado Um nivel --

O controlador muda automaticamente o ventilador de acordo com o
diferenca de temperatura entre a temperatura real e a
Configure a temperatura. Para o ajuste da diferenca de temperatura
limite, consulte a se¢do 4.5.1.1;

Varios niveis —— O controlador muda automaticamente o ventilador de acordo com o
diferenca de temperatura entre a temperatura real e a
Configure a temperatura. Para o ajuste da diferenca de temperatura
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limite, consulte a se¢édo 4.5.2.1;

Continuo

ao controle

Um nivel --

O controlador determina o interruptor do ventilador de acordo com
a faixa limite na qual o valor de controle esté localizado. O
valor de controle é obtido pela operagéo Pl dentro do programa e
ndo sera enviado para o dnibus. Para a configuragdo do limite, consulte
secdo 4.5.1.1;

Varios niveis ——

O controlador determina o interruptor do ventilador de acordo com
a faixa limite na qual o valor de controle esta localizado. O
valor de controle é obtido pela operagéo Pl dentro do programa e
néo sera enviado para o dnibus. As configuragdes de limite sdo detalhadas em
Secdo 4.5.2.1;

Onibus

2-estado
/Continuo

ao controle

Um nivel

1 bit

Valor de controle 0: Ventilador desligado, valor de controle 1: Ventilador aberto; ao controle
valor é recebido do barramento pelo objeto "Valor de controle".

1 byte

O controlador determina o interruptor do ventilador de acordo com
a faixa limite na qual o valor de controle esta localizado. O
valor de controle é recebido do barramento pelo objeto "Control
valor". As configuracdes de limite séo detalhadas na Se¢&o 4.5.1.1;

Multinivel

1 bit

Valor de controle O: desligar o ventilador, valor de controle 1: velocidade do ventilador 3;

valor de controle é recebido do barramento pelo objeto "Control
valor".

1 byte

O controlador determina o interruptor do ventilador de acordo com
a faixa limite na qual o valor de controle esta localizado. O
valor de controle é recebido do barramento pelo objeto "Control
valor". As configuracdes de limite sdo detalhadas na Secdo 4.5.2.1;

Capitulo 5 Descri¢éo dos Objetos de Comunicacao

O objeto de comunicagéo € o meio pelo qual o dispositivo se comunica com outros dispositivos no

bus, ou seja, somente o objeto de comunicacéo pode realizar a comunicagéo de barramento.

Observagao:

A fungédo de cada objeto de comunicacgéo é descrita em detalhes a seguir.

O "C" na barra de propriedades da tabela abaixo representa a funcao de comunicagéo do

objeto.

"W" significa que o valor do objeto de comunicag&o pode ser reescrito pelo barramento, e "R" significa que o

valor do objeto de comunicacao pode ser lido através do barramento.

"T" significa que o objeto de comunicacdo tem uma fungéo de transmisséo e "U" significa que o valor do

objeto de comunicagdo pode ser atualizado.

5.1 Objetos de comunicacdo das saidas do switch

Number * Name

1

22

a7
L rdFL
549
5250
51
552
ns3
5254

55

("]
]
>3
8

("]

seneral

Jutput A
Jutput A
Jutput A
Jutput A
utput A
utput A
utput A
utput A
Jutput A

Q8 Qg o O Q0 O

Object Function
In operation
Central switch
S\-’-"t‘:h

Switch status

Enable time function

Delay function

Operation hours counter

Scene

Forced output
Logic 1

Logic 2

Description Group Addres Length C R W T U Data Type Priority
1bit £ = 2 F = Low
1bit C- W- - Low
1bit C - W- - Low
Thit R - T Low
1bit cC - wW- - Low
Thit £ = Wie, - Low
2bytes C R WT U Lo
thyte: € = W - = Low
1bit cC - W- - Low
1bit C = W- - Low
1bit C - w- - Low
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Fig. 5.1 Objetos de comunicagéo das saidas do interruptor

Sem fupgdo Nome do objeto Tipo de dados S|nalizadores DPT

1 Em geral Em operacéo 1 bit CT 1.001 DPT_Switch

Este objeto estd sempre visivel, usado para enviar o telegrama “1" ao barramento periodicamente para comprovar que o dispositivo esta em funcionamento normal

doenca.

2 Em geral Interruptor central 1 bit | C,W | 1.001 DPT Switch

Este objeto é usado para o controle central de todas as saidas do comutador se o controle central da saida estiver habilitado.

valor do telegrama 0 ——desligado

1—em

47 Sajda X Trocar 1 bit | Cc.w | 1.001 DPT_Switch

Este objeto é usado para acionar a operacéo do interruptor. Ele iniciara a operagao do interruptor com “1” e terminara com “0”. ao habilitar

“entrada 0" na funcéo légica, o objeto “Interruptor, X” estara sujeito as fungdes légicas, em vez de acionar a operacéo do interruptor

diretamente. Para obter detalhes, consulte o seguinte fluxograma:

Object “Switch, X~ .( Swatch fiumction

Is logic “Input 0" ensble?
“switch™ object|value
Yes I
“switch™ object value
/ Logic \
Object “Input 1 of logic, X" -] AND, OR, X8R, function
GATE
v
Object “Input 2 of logic, X~ e i et
GATE
Result
Output (Relay to perform an action)
48 Sajda X Alternar status ‘ 1 bit | C,RT | 1.001 DPT_Switch

Este objeto indica o status do contato (os detalhes serdo definidos pelo parametro “Valor do objeto do status da chave:” em “Canal X:

Trocar").
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Se selecionar "responder, apds somente leitura”, o telegrama de status néo sera enviado até receber um telegrama de solicitacao de leitura de

o barramento através do objeto.

Se selecionar “responder apds alteracdo”, enviara o status automaticamente via objeto quando houver alguma alteragéo no

saida.

Se selecionar “responder sempre” o objeto ndo enviara o status atual para o barramento, até que o dispositivo receba a solicitagdo de leitura

o status da chave da outra operagéao do dispositivo de barramento ou do barramento.

49 Safda X Habilita/funcdo de tempo 1 bit | cw | 1.003 DPT_Enable

Este objeto sera habilitado somente ao habilitar a fungéo hora, ele pode ser utilizado para habilitar e desabilitar a fungéo hora. Ele vai
habilite a fungéo de temporizagéo ao receber o valor “1”; ir4 desabilita-lo ao receber “0”. A operagdo antes desabilitada ainda é

realizado completamente. Habilitar € uma configuragéo padréo apos a recuperagao da tensdo do barramento se a fungéo de tempo estiver definida.

50 Sa}da X | funcao de atraso { 1 bit | C,W 1.001 DPT_Switch

Ao selecionar “atraso” no parametro “Tipo de fungéo de tempo”, o objeto sera ativado, entéo a fungéo do interruptor de atraso sera

ativado através do objeto.

50 Sa}da X | Func&o intermitente ‘ 1 bit | C, W | 1.001 DPT_Switch

Ao selecionar “piscando” no parametro “Tipo de fungdo de tempo”, o objeto seré ativado, entédo a fungéo de interruptor piscando sera

ser ativado através do objeto.

50 Sa}da X | funcéo de escada \ 1 bit | C,W | 1.001 DPT_Switch

Ao selecionar “escada” No parametro “Tipo de func&o de tempo”, o objeto sera ativado, entsio a iluminagéo da escada

funcéo sera ativada através do objeto.

51

Saida X Col‘ntador de horas de operagdo 2bLte/4byte C,R,W,J[,U 7.001 puIsosl/lZ.OOl contador de pulsos

Este objeto de comunicacéo é utilizado para relatar o tempo de trabalho da carga, ele é exibido quando o parametro "fungdo de" horas de operagao
contador" selecione "ativar", o tipo de dados do valor do relatério pode ser definido no parametro "Tipo de dados do objeto de "contador de horas de operagéo”. 1 byte

52 Sa}da X Cena 1 | C,W I 18.001 DPT_SceneControl

E capaz de recuperar ou salvar a cena ao enviar um comando de 8 bits por este objeto, que sera habilitado ao habilitar o

fungdo de cena. A definicdo do comando de 8 bits sera descrita a seguir:

Assumindo um comando de 8 bits (codificac@o binéaria) como: FXNNNNNN
F: chama a cena com “0”; salve a cena com “1";
X:0
NNNNNN: nimero da cena (0-63).

1-64 na configuragdo do parametro corresponde ao nimero de cena 0-63 recebido pelo objeto de comunicagdo “Cena”. Para

por exemplo, a cena 1 na configuragdo do parametro tem o mesmo resultado de saida que a cena 0 no objeto de comunicagdo “Cena”. Como se segue:

valor do objeto Descrigdo
0 Relembre a cena 1
1 Relembre a cena 2

Relembre a cena 3
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63 Lembre-se da cena 64
128 Cena dalojal
129 Cena da loja 2
130 Cena daloja 3
191 Cena da loja 64
53 Sajda X Saida forcada | 1bit/2bit C,IW | 1.003 DPT_Enable /2.001 DPT_Switch

Este objeto sera habilitado apds habilitar a fungéo forcada.

Se 1bit, habilite a operagao forcada com “1”, e os comportamentos do dispositivo serdo ignorados, exceto a funcéo forgada; cancelar o

operacéo forcada com “0”. A posicéo de contato da operagdo de forga pode ser definida por meio de um parametro.

Se 2 bits, o contato é for¢cado a fechar ao receber o telegrama “3”; o contato é forgado a abrir ao receber o telegrama “2”;

cancele a operacéo de forca com o telegrama “1” ou “0”.

54 Sa}da X | Logica 1 \ 1 bit | C.W | 1.001 DPT_Switch

Este objeto sera habilitado ao selecionar “habilitar” no parametro “A entrada 1 da logica”, que é usado para modificar a l6gica

valor da entrada 1.

55 Saba X | Logica 2 \ 1 bit | CcC,W | 1.001 DPT_Switch

Este objeto sera habilitado ao selecionar “habilitar” no parametro “A entrada 2 da légica”, que é usado para modificar a l6gica

valor da entrada 2.

Tabela 5.1 Tabela de objetos de comunicagéo “Switch output”

5.2 Objeto de comunicagéo do controle do fan coil

Number * Name Object Function Description Group Addres Length C R W T U DataType Priority
53 General Status of operation lbyte C R - T - Low
l?.l-l Input setpoint Base setpoint 2bytes C - W - - Low
s Input setpoint Setpoint adjustment 2bytes C - W - - Low
l:lﬁ Output setpoint Instantaneous setpoint 2bytes C R T - Low
57 Temperature Actual temperature output 2bytes C R = Low
&21 8 Temperature Local sensor error output bt C R T - Low
l’-:l 9 Temperature External sensor 2bytes C - WT U Low
027 HVAC Scene lbyte C - W - Low
5[30 HVAC Switch heating/cooling mode 1bit C - W - - Low
1232 HVAC mode Night mode 1t Coon W = Low
s:l 34 HVAC mode Standby mode ibit € - W - - Low
12| 33 HVAC mode Frost/heat protection mode bt €~ W= - Low
531 HVAC mode Comfort mode 1bit € - W - - Low
E:|42 HVAC Status Comfort mode ibit C R - T - Low
5243 HVAC Status Night mode Tht €Uk = T - Low
E:ld—i HVAC Status Frost/heat protection mode bt C R - T - Low
l:|45 HVAC Status Standby mode ibit C R - T - Low
92|46 HVAC Status Heating/Cooling mode bt € R = T - Low

531 HVAC made HVAC mode lbyte C - W - - Low
ra PP HVAC Status HVAC mode lbyte C R - T - Low
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5‘3'.|38 HVAC Heating mode enable lbit C W - - enable Low
i‘:|39 HVAC Cooling mode enable 1bt <€ W - - enable Low
Fig. 5.2 Objeto de comunicagédo do controle fan coil
Néo. Nome funcdo de objeto Sinalizadores deltipo de dados DPT
3 Em geral Estado de operacéo 1 byte CRT
Este objeto é usado para relatar o status da operagédo de HVAC, definigéo conforme abaixo:
DPT_StatusHVAC: B6N2
7 6 5 4 3 2 1 0
0: Auto.(6nibus) 0: Limite 3 0: Limite 3 0: Limite 2 0: Limite 1 0: aquecimento | 00: modo de conforto
Operag&o desabilitar desabilitar desabilitar desabilitar 1 resfriamento 01: modo de espera
1: manual 1: Limite 3 1: Limite 3 1: Limite 2 1: Limite 1
10: modo noturno
Operagso habilitar habilitar habilitar habilitar
11: modo de protegao
4 Ponto de ajuste de entrada Ponto de ajuste basico 2 bytes C,W 9.00L DPT_Value_Temp

circunstancia com aquecimento e resfriamento.

modo. O valor é usado para julgar o status atual como resfriamento ou aquecimento, combinando a temperatura da zona morta sob o

O benchmark define a temperatura. O objeto € usado como valor de referéncia para o valor de configuragédo de temperatura de cada operagao

Ajuste do ponto de ajuste 2 bytes

5 Ponto de ajuste de entrada

C,W 9.00

1 DPT_Value_Temp

objeto. (Ajuste relativo, modificando a temperatura de configuracgéo original.)

Benchmark define a correcéo da temperatura. A temperatura de configuracéo do benchmark pode ser modificada via valor escrito

6 Ponto de ajuste de saida Ponto de ajuste instantaneo 2 bytes

CRT

9.001 DPT_Value_Temp

onibus.

Valor de configuracédo de temperatura da saida real, que é usado para enviar o valor de configuragéo de temperatura do modo de

operacao atual para o

7 Temperatura Saidalde temperatura real 2Byte

CRT

9.001 temperatura

interface do sensor.

Este objeto de comunicagéo é usado para enviar a temperatura real local para o barramento e é obtido do PT1000 local

8 Saida de erro do sensor local de temperatura 1 bit

CRT

1.005 DPT_alarm

enviar uma mensagem para o barramento para relatar um erro.

Relatério de erro do sensor local. Quando ocorrer um erro no sensor de temperatura deste dispositivo (como o PT1000), este objeto sera

9 Temperatura Sensor externo 2 bytes C,W,T,U 9.001 DPT_Value_Temp
Quando um sensor externo é habilitado para medir temperatura, o dispositivo recebe medi¢es de temperatura do
sensor externo através deste objeto.
27 HVAC Cena 1 byte Cc,w 18.001

DPT_SceneControl

do parametro corresponde ao nimero de cena 0-63 recebido pelo objeto de comunicacéo “Cena”. Para

O objeto fica visivel quando a cena HVAC é habilitada, que é usada para chamar ou salvar a cena. 1-64 na configuragdo

por exemplo, a cena 1 na configuracdo do parametro tem o mesmo resultado de saida que a cena 0 no objeto de comunicacéo “Cena”.

30 HVAC 1 bit

Alternar aguecimento/resfriamento
modo

C, W

1.100

DPT_arrefecimento/aquecimento

resfriamento, resfriamento com “0” e aquecimento com “1”.

O objeto é visivel ao alternar aquecimento/resfriamento por meio de um objeto. E usado para receber telegrama de comutagéo de aquecimento e

31 modo HVAC Modo conforto 1 bit

C,wW

1.003 DPT_Enable

73




Machine Translated by Google

GVS Atuadorfancoil K-BUS KNX/EIB com 0-10V

modo HVAC 1 byte 20.102 DPT_HVACMode
32 modo HVAC Modo noturno 1 bit CW 1.003 DPT_Enable
33 modo HVAC Protecéo contra geada/calor 1 bit cC,W 1.003 DPT_Enable
modo
34 modo HVAC Modo de espera 1bit C,W 1.003 DPT_Enable

O modo de operagéo da sala pode ser alternado por meio de 4 objetos de 1 bit (objeto 31,32,33,34) e 1 objeto de 1 byte (modo HVAC).
1 bit: objeto 31: modo conforto ambiente. Objeto 32: modo noturno do quarto. Objeto 33: modo de protecdo da sala. Objeto 34: quarto
modo de espera. Entretanto, ao escrever “1” no objeto correspondente, significa habilitar o modo de operagéo correspondente; “0” significa cancelar o modo de
operagao correspondente.
Notas: a prioridade dos 4 objetos se 1 bit deve ser: (modo protegdo contra geada/calor)> (modo conforto)= (modo noturno)=
(Modo de espera). Quando o valor do objeto de 31, 32, 33 sdo todos zero, 0 modo de operagéo da sala é considerado como modo de espera por
padréo.
Quando for 1 byte: a relagéo entre o valor de entrada e 0 modo de operagédo é a seguinte: no:0: ndo utilizado.

1: modo de conforto

2: modo de espera

3: modo de quarto

4: modo de protecédo

5-255: néo utilizado

38 HVAC Modo de aquecimento ativado 1 bit Cc,wW 1.003 DPT_Enable

39 HVAC Modo de resfriamento ativado 1 bit C,W 1.003 DPT_Enable

Os dois objetos séo visiveis ao alternar aguecimento/resfriamento por meio de dois objetos. Ativa 0 modo de controle correspondente, quando o objeto

recebe um telegrama de “1” e invélido de “0".

42 Status HVAC Modo conforto 1 bit CRT 1.003 DPT_Enable
modo HVAC 1 byte 20.102 DPT_HVACMode
43 Status HVAC Modo noturno 1 bit CR,T 1.003 DPT_Enable
44 Status HVAC Protegédo contra geada/calor 1 bit CRT 1.003 DPT_Enable
modo
45 Status HVAC Modo de espera 1 bit CRT 1.003 DPT_Enable

Este objeto é usado para realimentar o modo HVAC do controlador atual. Sera enviado para o 6nibus ao mudar, definicdo de

o valor do objeto refere-se ao objeto 31,32,33,34.

46 Status HVAC Modo de aquecimento/resfriamento 1 bit C.RT 1.100

DPT_arrefecimento/aquecimento

Este objeto é utilizado para realimentar o estado de aquecimento/resfriamento do controlador de corrente, sendo enviado ao barramento quando alterado, “0”

significa resfriamento, “1” significa aquecimento.

Tabela 5.2 Objeto de comunicagéo do controle fan coil

5.3 Objeto de comunicagéo do controle do Ventilador

Quando o tipo de ventilador é nivel 1, o objeto de comunicagéo é o seguinte:
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Number Name Object Function Description Group Addres Length C R W T U DataType Priority
5210 Fan Fan speed Thit € = Wt < Low
!ZIIS Fan Status Fan ON/OFF 1bit: € Ro= T o= Low
i:lZG Fan Forced operation 1 bit c - - - Low
E:[ZO Fan Automatic function 1 bit cC - W- - Low
l:|21 Fan Status Automatic 1 bit C R = I < Low
522 Fan Fan Limitation 1 Tt (& = Wis = Low
5:'23 Fan Fan Limitation 2 lbit C - W - - Low
l:lZd Fan Fan Limitation 3 bt C - W - - Low
Crapl Fan Fan Limitation 4 1bit C - W - - Low

Fig.5.3 Objeto de comunicag&o do nivel Fan-one (1)
Quando o tipo de ventilador é multinivel, o objeto de comunicacéo é o seguinte:
5|10 Fan Fan speed lbyte C w - - Low
E?—l 1 Fan Fan speed 1 ibt C - W - - Low
Il-Z| 12 Fan Fan speed 2 1bt C - W - - Low
ﬁzl 13 Fan Fan speed 3 ibt € - W - - Low
5|14 Fan Fan speed Up/Down 1bit C - W - - Low
F-2| 15 Fan Status Fan ON/OFF bt C R - T - Low
57|16 Fan Status Fan speed lbyte C R - T - Low
l’-:l 17 Fan Status Fan speed 1 ibit C R - T - Low
!;.'I 18 Fan Status Fan speed 2 1 bit CR-T - Low
l*‘i'-l 19 Fan Status Fan speed 3 Ibt C€C R - T - Low
12' 20 Fan Automatic function 1 bit G- = Wos = Low
st Fan Status Automatic IbE & R+ 5 = Low
522 Fan Fan Limitation 1 1bit C W - - Low
Ezl 23 Fan Fan Limitation 2 bt € - W - - Low
ﬁ?.l 24 Fan Fan Limitation 3 ibit C€C - W - - Low
E.':I 25 Fan Fan Limitation 4 1 bit C - W= = Low
52|26 Fan Forced operation 1bit € - W - - Low
Fig.5.3 objeto de comunicag&o do nivel Fan-Multi (2)
Dados
Néo. Nome funcdo de objeto Bandeiras DPT
Tipo
10 INjvel/Muiltiplos - Ventilador Velocidade do ventilador 1 bit/ Cc,w 1.001 DPT_Switch
1 byte 5.001 pulsos DPT_Counter

Para a velocidade do ventilador Unico, o objeto € do tipo 1 bit, que é usado para ligar/desligar o ventilador.

Telegrama “0"——ventilador DESLIGADO

“1"——ventilador LIGADO

Para a velocidade do ventilador multiplo, o objeto é 1 byte, que é usado para ligar/desligar cada nivel de velocidade do ventilador. H4 apenas um nivel de velocidade do ventilador

Valor do telegrama:

A velocidade do ventilador correspondente ao valor do objeto é a seguinte:

<valor limite 1 ——o ventilador desligado
>= valor limite 1 —— velocidade do ventilador 1
>= valor limite 2 —— velocidade do ventilador 2
>= valor limite 3 — velocidade do ventilador 3

esté ligando ao mesmo tempo, enquanto isso, uma nova velocidade do ventilador é ligada levando em consideragao a fase de inicializagéo.

11

Ventilador maltiplo

Velocidade do ventilador 1

1 bit

Cc,wW

1.001 DPT_Switch

O objeto de comunicagéo esta disponivel na velocidade do ventilador multinivel.

O objeto de comunicagéo pode ligar a velocidade do ventilador 1.

Se vaérios telegramas On forem recebidos consecutivamente em um curto periodo de tempo em varios objetos de comunicacéo da velocidade do ventilador 1-3,

o ultimo valor recebido pelo controle do ventilador é o valor decisivo.

Um telegrama OFF para um dos trés objetos de comunicacéo, velocidade do ventilador 1-3, desliga o ventilador completamente.

Valor do telegrama:
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0 —— de DESLIGADO

1 —— ventilador LIGADO na velocidade 1

12 Ventilador muiltiplo Velocidade do ventilador 2 1bit cw 1.001 DPT_Switch
Consulte o objeto de comunicagéo 231

13 Ventilador muiltiplo Velocidade do ventilador 3 1bit cw 1.001 DPT_Switch
Consulte o objeto de comunicagéo 231

14 Ventilador mdltiplo Velocidade do ventilador para cima/para baixo 1 bit c,w 1.008 DPT_UpDown

O objeto esta disponivel na velocidade do ventilador de varios niveis.

Com este objeto de comunicagéo, o ventilador pode ser comutado mais uma vez para cima ou para baixo. Apds 0 maximo ou minimo

velocidade é alcancada, outros telegramas UP/DOWN s&o ignorados e ndo executados.

Valor do telegrama: 0 —— mudar a velocidade do ventilador PARA BAIXO

1 —— mudar a velocidade do ventilador PARA CIMA

15

1Niyel/Multi - Status do Ventiladpr Ventilador LIGADO/DESLIGADQ

1 bit CRT

1.001 DPT_Switch

Este objeto é usado para enviar o status fan off/on para o barramento. Enquanto houver velocidade do ventilador, o ventilador esta ligando.

Valor do telegrama: “0"—— ventilador DESLIGADO

“1"——ventilador LIGADO

16

Ventilador maltiplo

Status Velocidade do ventilador

1 byte C,RT

5.010 pulsos DPT_Counter

O objeto esta disponivel na velocidade do ventilador de varios niveis.

O objeto é usado para enviar a velocidade operacional atual para o barramento. Parametro “Valor do objeto para status Velocidade do ventilador 1/2/3 [1..255]"

Telegrama “0": ventilador DESLIGADO.

nomeie o valor do telegrama correspondente a velocidade do ventilador por nivel.

17 Ventilador multiplo Status Velocidade do ventilador 1 1bit CRT 1.001 DPT_Switch
O objeto esta disponivel na velocidade do ventilador de varios niveis.
O objeto é usado para enviar o status operacional da velocidade do ventilador 1 para o barramento.
Valor do telegrama “0"——velocidade do ventilador 1 DESLIGADO
“1"——velocidade do ventilador 1 ON
18 Ventilador mdiltiplo Status Velocidade do ventilador 2 1 bit CRT 1.001 DPT_Switch
Consulte o objeto de comunicagéo 237
19 Ventilador multiplo Status Velocidade do ventilador 3 1 bit CRT 1.001 DPT_Switch
Consulte o objeto de comunicagdo 237
20 1Nj{vel/Multi - Fungéo automdtica do ventilador 1 bit (A} 1.003 DPT_Enable

segu

Este objeto de comunicagéo é usado para ativar a operagéo automatica.

Apos a reinicializagdo ou programagéo de desligamento, a operagdo automatica é ativada pelas configuragdes de parametro. Normal

Em operacéo automaética, se a operagéo forgada for ativada, a operacédo automatica ainda esta ativa, exceto que o estado de

ido.

permanecem e serdo ativados novamente quando a operag@o automatica for inserida novamente.

o ventilador autorizado a operar é determinado pela operacéo forgada, e a velocidade do ventilador permitida sob a operacéo forcada é

Se o parametro “executar auto. Operacéo quando o valor do objeto é” é definido como “0™:

valor do telegrama

0 —— o0 Auto. operacéo ativa

1 —— o Auto. operagéo inativa

Se o parametro “executar auto. Operacéo quando o valor do objeto é” é definido como “1":

operagao pode sair das operagdes automaticas. Depois que a operacéo automatica é encerrada, os estados limites sob a operacéo automatica seréo
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valor do telegrama 0 —— o Auto. operagéo inativa
1 —— o Auto. operagéo ativa
A operacéo geral como os seguintes objetos podem ativar a operagdo como:
Objeto 10: Velocidade do ventilador
Objeto 11, 12, 13: Velocidade do ventilador x (x=1,2,3,)

Objeto 14: Velocidade do ventilador PARA CIMA/PARA BAIXO

21 1Njvel/Multiplos - Ventilador Estado Automético 1 bit CRT 1.003 DPT_Enable

Este objeto de comunicacéo é utilizado para enviar ao bus o estado das opera¢des automaticas.

valor do telegrama 0 —— o Auto. operagcéo inativa
1 —— o Auto. operagéo ativa
22 1Njvel/Multi - Limitac&o do ventilador do ventilador 1 1 bit c,w 1.003 DPT Enable

A limitagdo 1 esta ativa se um telegrama “1” for recebido no objeto. A limitacéo 1 é desativada se um telegrama “0” for recebido

no objeto.

Quando a limitagéo 1 é ativada, a velocidade do ventilador na qual o ventilador pode operar abaixo do limite 1 é definida pelo parametro
"Ventilador com limitag&o 1".

valor do telegrama 0 —limitacéo 1 inativo
1 —— limitag&o 1 ativa

Nota: a limitag&o 1 sé esta ativa no modo automatico.

23 1Njvel/Multi - Ventilador Limitac&o do Ventilador 2 1 bit Cc, W 1.003 DPT_Enable

Consulte o objeto de comunicagédo 242

24 1Njvel/Multi - Limitacao do ventilador do ventilador 3 1 bit C,W 1.003 DPT_Enable

Consulte o objeto de comunicagédo 242

25 1Njvel/Multi - Ventilador Limitagdo do Ventilador 4 1 bit Cc, W 1.003 DPT_Enable

Consulte o objeto de comunicagédo 242

26 1Njvel/Mdltiplos - Ventilador operagcéo forcada 1 bit C,W 1.003 DPT_Enable

O objeto de comunicagéo é usado para ativar a operacéo forcada.

Quando a operagéo forcada é ativada, a velocidade do ventilador que o ventilador pode operar é definida pelo parametro “Behaviour on Forced
operagéo é” ou “Limitagdo na operagéo forcada”. Enquanto isso, durante a operagéo Forcada, a configuragéo dos limites na operagdo Automatica é

ignorado, como a Limitagdo do Ventilador 1 a 4.
Se o parametro “operagéo forgada no valor do objeto é” for definido como “0”:
Valor do telegrama 0 ——operacao forgada
1 ——sem operacédo forcada
Se o parametro “operacgéo forgada no valor do objeto é” for definido como “1":
valor do telegrama 1 —— operagao forcada

0 ——sem operagao forcada

Tabela 5.3 Objetos de Comunicagdo Tabela de Controle do Ventilador
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5.4 Objeto de Comunicacado da Saida da Bobina

52|28 HVAC Disable heating bt C - W- - Low
lzl 29 HVAC Disable caslmg 1bit C - W- - Low
f:% 35 Valve Heating Trigger valve purge 1bit € - W - - Low
Fﬁ 36 Valve Heating Status of valve purge ikt C R - T - Low
i‘?_i 37 Valve Heating Status of valve position it € R - T - Low
!'ﬁBQ Valve Cooling Trigger valve purge bt C - W - - Low
!ﬁ 40 Valve Cooling Status of valve purge ikt C R - - Low
T:i-‘l". Valve Cooling Status of valve position 1bit C - T - Low
EI' 34 Valve Heating/Cooling Control value ibt C - W- - Low
538 Valve Cooling Control value 1bit C - W - - Low
ﬁ2|42 HVAC Control value fault bt € R = T = Low
Fig.5.4 Objetos de comunicagdo da saida da bobina
Nao. Nome do objeto Objeto Func&o Tipo de dadg Sinalizadores DPT
28 HVAC Desativar, aquecimento 1 bit C,W 1.003 DPT_Enable

Através deste objeto de comunicagéo, a valvula de aquecimento pode ser desabilitada ou habilitada. Quando desativada, a posigédo da valvula é
imediatamente ajustado de volta para 0% (estado desligado), e quando habilitado novamente, a valvula opera de acordo com o controle atual

valor. Para obter detalhes, consulte a descri¢do dos parametros relevantes na se¢édo 4.6.1.

29 HVAC Desativar, resfriamento 1 bit Cc,W 1.003 DPT_Enable
Consulte o objeto de comunicagdo 28.
34 Valvula valor de controle 1 bit/ Cc,W 1.001 DPT_switch
Aquecimento/Resfriamento 1 byte 5,001 DPT_Percentagem
38 Arrefecimento de Valvula valor de controle 1 bit/ C,wW 1.001 DPT_switch
1 byte 5,001 DPT_Percentagem

O objeto é usado para receber o valor de controle da valvula de outros controladores.

Se a vélvula de aquecimento e a valvula de resfriamento compartilharem um objeto (34) para receber o valor de controle da valvula, decidido pela configuragéo do parametro, entéo

0 aquecimento e o resfriamento alternaréo por meio do objeto 30 (Alternar o modo de aquecimento/resfriamento).

O valor de controle pode ser 1 bit ou 1 byte, que é decidido pela configuracéo do parametro.

35/39 Vélvula Purga da valvula de gatilho 1 bit C,w 1.003 DPT_Enable

Aquecimento/Resfriamento

A comunicacéo é usada para acionar a purga da valvula. Quando a purga da vélvula for acionada, a valvula sera totalmente aberta.

valor do telegrama 0 —— fim da purga da valvula
1 ——iniciar a purga da valvula
36/40 Valvula Status da purga da valvula 1 bit CRT 1.003 DPT_Enable

Aquecimento/Resfriamento

Este objeto de comunicag&o é utilizado para indicar o estado de limpeza da valvula. Uma vez ativada a fungéo de limpeza,

seu status € imediatamente indicado.

valor do telegrama 0 —— purga da valvula n&o ativa
1 —— valvula de purga ativa
37/41 Valvula Estado da valvula 1 bit CR,T 1.001 DPT_switch
Aquecimento/Resfriamento posicao
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Este objeto é utilizado para indicar o estado da chave da valvula.

valor do telegrama 0 — Vélvula desligada
1 —— Valvula ligada
42 HVAC Falha no valor de controle 1 bit CRT 1.005 DPT_alarm

Quando o controlador é o controle de barramento e os monitores de valor de controle sdo ativados, o objeto ficara visivel.

Quando o dispositivo atual ndo pode receber pontualmente a valvula de controle enviada pelo controlador externo, este objeto relatard o erro

do valor de controle. Assim que o valor de controle for recebido, o status de erro serd removido.

Telegrama 0——sem erro

I——erro ocorre

Tabela 5.4 Objetos de Comunicacdo Tabela de Saida da Bobina
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