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atencoes

1. Por favor, mantenha os dispositivos longe de campo magnético forte, alta temperatura,

A4

ambiente Umido;

Away from Away from Prevent
magnetic field high-temp moisture

2. Nao deixe o aparelho cair no chao ou fagca com que ele sofra um forte impacto;

Handle
with care

3. Ndo use pano umido ou reagente volétil para limpar o dispositivo;

Wipe

with care

4. Nao desmonte os dispositivos.
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Capitulo 1 Resumo

A série de sensores de presenga KNX inclui Sensor de presenca KNX, Microondas (CSBPM-04/00.1.00) que
usa tecnologia de detec¢éo de microondas de 24 GHz e KNX Motion Sensor, PIR (CSBP-04/00.1.00) que
usa tecnologia de deteccéo de infravermelho piroelétrico. Ambos construidos em sensor de presenca e sensor de brilho
que sdo usados para iluminagéo ou ocasides onde a presengca/movimento é necessaria (escritorio, hotel, casa
e etc). Sensor de brilho mede o brilho atual, suporte para controle de luz e constante
funcéo de iluminacao, e o detector de brilho e presenga pode ser combinado de forma flexivel. Além do mais,
esta série de produtos também suporta sensor de temperatura, sensor de umidade, fungdo RTC, l6gica

fungao e funcdo de grupo de cena, pode atender a aplicagdes e controles mais complexos e diversos.

Este manual fornece informagdes técnicas especificas sobre o produto da série de sensores de presenca KNX
para usuarios, bem como detalhes de montagem e programacéo, e explica como usar o sensor pelo

exemplos de aplicacao.

O sensor de presenca KNX, o micro-ondas esta conectado ao barramento KNX e precisa de uma fonte auxiliar de 12-30V DC
tensdo, mas KNX Motion Sensor, PIR s6 é alimentado pelo barramento. Esta disponivel para atribuir o fisico
enderecar e configurar os parametros por ferramentas de projeto de engenharia ETS com .knxprod (edigdo de suporte

ETS5.7 ou superior).

As funcdes séo resumidas da seguinte forma:

y Deteccdo comportamental diferente de movimento normal, movimento minusculo e presenga estatica, com
Tecnologia de detecgcédo de micro-ondas de 24 GHz (aplicar a CSBPM-04/00.1.00)

y Deteccdo comportamental de movimento 6bvio com tecnologia de detecgéo de infravermelho piroelétrico
(Aplicar a CSBP-04/00.1.00)

y A sensibilidade é configuravel e pode ser ajustada para dia/noite (Aplicar a CSBPM-04/00.1.00)

Yy Modos de trabalho de mestre/escravo

y Até 4 canais de controle de presenca, e o primeiro canal com 3 niveis de controle

y Modo automético e modo semiautomatico

y Sensor de brilho interno, e controle a luz através do limite de brilho e também controle
logicamente com sinal de presenca

y Sensores internos de temperatura e umidade y

Controle de iluminacéo constante

y Funcbes RTC

y Funcgdes légicas e fungdes de grupo de cenas

y Suporta o protocolo KNX Secure
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Capitulo 2 Dados Técnicos

2.1.CSBPM-04/00.1.00

Fonte de energia Tens&o do barramento 21-30V DC, através do barramento KNX
corrente de barramento <4,5mA | 24V; <4mA | 30V
o <120mwW
consumo de dnibus
Alimentacao auxiliar Tenséo 12-30 Vee
Atual <24,5mA [ 24V; <20mA / 30V
<0,6W
Consumo
Faixa de deteccédo iluminancia 0-2000lux
Temperatura 0-40y
Umidade 20-90%
Conexao KNX Terminal de conexao de 6nibus
Alimentagao auxiliar Terminal de ligagdo auxiliar KNX

Operacao e display Botao de programacéo e LED vermelho Para atribuicdo do endereco fisico

LED verde piscando Exibir o dispositivo funcionando normalmente
Temperatura Operacéo —-5°C..+45°C
Armazenar -25°C..+55°C
Transporte -25°C..+70°C
Ambiente Umidade <93%, exceto orvalho
Montagem montado no teto
Dimenséo Y65 x 38 mm
Peso 0,05kg
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2.2.CSBP-04/00.1.00

Fonte de energia Tenséo do barramento

21-30V DC, através do barramento KNX

corrente de barramento

<6,5mA / 24V; <5,5mA / 30V

consumo de 6nibus <165mw
Faixa de detecgdo iluminancia 0-2000lux
Temperatura 0-40y
Umidade 20-90%
Conexao KNX Terminal de conex&o de dnibus

Operagéo e display Botdo de programacéo e LED vermelho Para atribui¢cdo do endereco fisico

LED verde piscando

Exibir o dispositivo funcionando normalmente

Temperatura Operagao —-5°C..+45°C
Armazenar —-25°C..+55°C
Transporte -25°C...+70°C
Ambiente Umidade <93%, exceto orvalho
Montagem Montagem no teto, montagem embutida em caixa de 80 mm ou 86 mm
Dimenséao y70 x 51,5 mm

Peso 0,05kg
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Capitulo 3 Dimensdes e Diagrama Estrutural

3.1. Diagrama de dimensdes
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3.2. Diagrama Estrutural
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CSBPM-04/00.1.00 CSBP-04/00.1.00
yOrificio de instalagéo (y53mm / y55mm) yBotéo de programacéo
yCapa de protegdo YLED de programagao
yTerminal de conex&o de barramento KNX yInstale a mola

yTampa do sensor

yTerminal de conexao de alimentagdo auxiliar
Redefinir o dispositivo para a configuracdo de fabrica: pressione o botdo de programagéao e
segure por 4 segundos e depois solte, repita a operagao por 4 vezes e o intervalo

entre cada operacao é inferior a 3 segundos
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3.3. Diagrama de Instalacéo

3.3.1. CSBPM-04/00.1.00

Diagrama de instala¢éo do CSBPM-04/00.1.00

H M1 M2 M3 M4
al b1l a2 b2 a3 b3 a4 b4
2.5 6 5 7 55 6,5 5 6,5
6.5 8 7.5 7.5 6 8
4 8.5 7.5 8.3 8.5 8.5 7.5 8.5 7.5

A altura de instalacdo é de 3m:
Sensibilidade S1 S2 M3 M4
Mais baixo 2.8 25 35 4.5
Baixo 3,5 4 5.2
Médio 5 34 5 6.5
Alto 6 5 6 7
Altissima 7 6 7.5 8

A tabela acima mostra o alcance maximo das diferentes areas para diferentes alturas de instalagao (H) ou
sensibilidade (unidade: medidor):

a: a ampla gama de diametro de deteccéo; b: a faixa estreita de diametro de detecgéo; a, b € correspondente

na diregao da instalacdo do sensor

M1: caminhando direto para o sensor; M2: atravessando o sensor; M3: movimento minusculo;

M4: presenca estatica; S1: anda devagar, 0,3m/s; S2: anda rapido, 1,0m/s.

Nota: os dados séo provenientes de laboratdrio interno, pode haver diferengas nos resultados dependendo

o0 ambiente e o objeto.
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3.3.2. CSBP-04/00.1.00

Diagrama de instalacdo do CSBP-04/00.1.00

H M1 M2
al bl a2 b2
25 5 7 6
3
4 8 811 95
5 10 8.5 135 115
6 11 10 15,5 135

A tabela acima mostra o alcance maximo das diferentes areas para diferentes alturas de instalagédo (H) (unidade:

metro):

a: a ampla gama de didmetro de deteccao; b: a faixa estreita de diametro de detecgéo; a, b é correspondente

na direcéo da instalagao do sensor

M1: caminhando direto para o sensor; M2: caminhando pelo sensor.

Nota: os dados séo provenientes de laboratério interno, pode haver diferengas nos resultados dependendo
0 ambiente e 0 objeto.
Para um melhor efeito de deteccéo, a diferenga de temperatura entre o ambiente e o corpo humano deve

ser superior a5y, para evitar o acionamento anormal.
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Capitulo 4 Design e Programacéao do Projeto

L Maximo .
Maximo de i Maximo Seguro
L numero de .
Aplicativo comunicagao numero de grupo
. grupo —
objetos associacoes enderecos
enderecos
Presenga KNX
Sensor, Microondas/1.0 274 500 500 339
Sensor de movimento KNX, PIR/1.0

funcéo geral

A funcao geral inclui dispositivo na configuragao de operagdo, modo noturno ativado. Além disso, KNX

Sensor de presenca, Microondas suporta configuracéo de sensibilidade de presenca e referéncia de comportamento

deteccao.

Medicdo de temperatura e umidade

O valor da medic&o de temperatura e umidade interna é enviado para o barramento: responda ap6s somente leitura
e responder apés a mudanca.

Enviar telegrama de alarme quando a faixa predefinida de valor limite para alarme de temperatura/umidade for

excedido.

medicao de brilho

O valor de medicdo de brilho interno é enviado para o barramento: responda somente ap6s leitura e responda
depois da mudanga.
Definir calibragdo de brilho por meio de parametros, suporte para ser atualizado via barramento e sobrescrever durante

download.

Funcao de controle de presenca

Até definir 4 controles de presenca.

Suporta 2 tipos de saida: modo mestre, modo escravo.

O suporte para desabilitar a fungéo para controle de presenga, controle via objeto e telegramas de objeto é
opcional, o comportamento de saida é definido por parametro.

Inicio da presenca e Fim da presenga enviam telegramas de forma independente, suporte para enviar o Ultimo
telegrama ciclicamente, até enviar 3 valores de saida (Begin é A/B/C, End é D/E/F), portanto, 3 niveis de iluminagéo

controle pode ser alcancado. Vocé pode definir valores de saida para dia e noite, respectivamente, quando o modo noturno estiver
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habilitado.

Suporte a 2 modos de operagdo: Modo automético (Inicio de presenca e Fim de presen¢a sdo ambos
dependente do sensor), Modo semiautomatico (Inicio da presenca é acionado por entrada externa, Fim
de presencga depende do sensor ou da entrada externa).

Suporta controle de presenc¢a dependendo do brilho, controle via objeto e os telegramas do objeto s&o

opcional.

Controle de brilho

Suporte para desativar a fungéo de controle de brilho , controle via objeto e os telegramas do objeto sdo
opcional

A referéncia de brilho é opcional interno, externo, mistura proporcional interno+externo, o
os dados de mixagem s&o realimentados para o barramento. O brilho externo é opcional 1~3.

Suporte para definir os limites inferior e superior a serem comparados com o brilho e, em seguida, enviar o
telegrama, que pode ser aplicado para ligar/desligar a luz ou chamar a cena. O comportamento do limite € opcional
com histerese ou sem histerese. Quando com histerese, € como uma area de buffer entre inferior e

limite superior, em que o brilho é nenhuma acé&o.

iluminagao constante

A referéncia de brilho é opcional interno, externo, mistura proporcional interno+externo, o
os dados de mixagem sao realimentados para o barramento. O brilho externo é opcional 1~3.
Acione o controlador on/off via sensor de presenca externo ou sensor de presenca local, envie telegrama
depois que o status do controlador é alterado.
Quando o controlador esté ligado, o brilho da saida principal suporta 3 configuragdes: Especificado via parametro, O
a saida é calculada com base em uma comparagao do brilho atual e do ponto de ajuste, leia o valor
obtido via solicitagé@o de status do atuador. Vocé pode definir valores de saida para dia e noite, respectivamente, quando
0 modo noturno esté ativado.
Suporte para 2 métodos de controle: Calculando via proporcional, Calculando via offsets. Até definir 4 sub
grupos. Quando via proporcional, o subbrilho de saida depende da influéncia do proporcional para
sub ao principal; quando via compensagdes, o subbrilho de saida depende do deslocamento do sub para o principal.
Suporte para definir o valor de histerese para o brilho da saida principal (valor de histerese = Setpoint x
Porcentagem de histerese), compare o brilho atual e “Setpoint + valor de histerese” para alterar
brilho e manter a saida.

Quando a saida € o valor minimo de brilho e & maior que “Setpoint + valor de histerese”,
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controlador estara em modo de espera, saida OFF e brilho 0%; quando o tempo de atraso para espera € 0,
o controlador estard sempre no estado de ativagdo, imprima o valor minimo de brilho. Se a corrente
valor de brilho é inferior a “Setpoint - histerese - histerese adicional”, reinicie o controlador a partir
modo de espera.

Suporte para parar a fungdo. Quando for necesséario interromper o controle de iluminacdo constante, envie manualmente
o comando de controle para interromper através de outros dispositivos (como painéis de bot6es, dimmers), o controlador ira
ficar inativo ap6s receber o comando. Depois de parar, vocé também pode definir um atraso para ativar o

controlador automaticamente.

funcédo RTC

O RTC é usado principalmente para controlar a temperatura ambiente, controlar de forma automéatica e otimizada o
aquecimento e resfriamento de acordo com o uso da sala ou as necessidades dos ocupantes.

Suporta troca manual de controle de aquecimento/resfriamento, opg6es de suporte para velocidade do ventilador de trés niveis
e velocidade automatica do ventilador, quatro modos de operagdo: modo conforto, espera, economia e protecéo. ligagéo
controle com deteccao de entrada de contato de janela e detecgdo de sensor de presenca.

A temperatura de configuragdo suporta configuragdes absolutas e relativas, bem como temperatura ajustavel

configurag6es de alcance. Suporta controle de 2 pontos e PI.

funcgao légica

Suporta até 8 canais de logica, cada canal suporta até 8 entradas e 1 resultado logico.
Func@es de suporte de funcéo l6gica, incluindo AND, OR, XOR, encaminhamento de porta, comparador de limite,

Converséo de formato, funcdo Gate, func¢éo Delay e iluminacédo de escadas.

Func¢éo de grupo de cenas

Até para suportar 8 canais de grupo de cena para a frente, cada grupo para suportar 8 saidas configuraveis,

tipo de dados é opcional 1 bit/1 byte/2 byte.
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Capitulo 5 Descri¢céo da configuracdo de parametros no ETS

5.1.KNX Secure

O produto da série de sensores de presenca KNX é um dispositivo KNX que esta em conformidade com o padrédo de seguranca KNX.

Ou seja, vocé pode executar o dispositivo de maneira segura.
-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > KNX Secure

W KNX Secure KNX Data Secure

+ E General 1) KNX Data Secure is available in this device,it effectively protects user data against unauthorised
access and manipulation by means of encryption and authentication for the installation.

ﬂ Internal sensor measurem..
@ E75 can active or deactive security function. Detailed specialist knowledge is required.

+ ﬁ-ﬁ Presence function
Device certificate

+ <C- Light control e = e T ¢
The device certificate label stick called FDSK is attached beside the device,and must use for
security function,make sure keep securely.

53 :Q Constant lighting

Fig.5.1 (1) Janela de parametros “KNX Secure”

O dispositivo com seguranga KNX exibira notas no ETS, conforme mostrado na Fig.5.1(1).

Se 0 comissionamento seguro estiver ativo no projeto ETS, as seguintes informacdes devem ser consideradas durante

depuragéo do dispositivo:

Secure Commissionin
| . Activated v

Add Device Certif

§ E essencial atribuir uma senha de projeto assim que um dispositivo KNX Secure for importado para um
projeto. Isso protegera o projeto contra acesso nao autorizado.

A senha deve ser guardada em local seguro — 0 acesso ao projeto ndo € possivel sem ela (néo
até mesmo a Associacdo KNX ou o fabricante do dispositivo poderdo acessa-lo)!
Sem a senha do projeto, a chave de comissionamento ndo poderé ser importada.

y Uma chave de comissionamento é necessaria ao comissionar um dispositivo KNX Secure (primeiro download).
Esta chave (FDSK = Chave de configuragédo padrdo de fabrica) esté incluida em um adesivo na lateral do dispositivo e
devem ser importados para o0 ETS antes do primeiro download:

y No primeiro download do dispositivo, uma janela aparece no ETS para solicitar que o usuério insira
a chave, como mostrado na Fig.5.1 (2) abaixo.

O certificado também pode ser lido no dispositivo usando um scanner QR (recomendado).

10
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Eﬁ Add Device Certificate
This device is configured for secure commissioning but its device certificate is missing.
If you do not have access to this information now, you can either skip the download or
deactivate secure commissioning by selecting “Plain”.
1, No camera found!
Plain | Skip download |

Fig.5.1(2) Janela Adicionar certificado de dispositivo

y Alternativamente, os certificados de todos os dispositivos seguros podem ser previamente inseridos no ETS.
Isso é feito na guia “Seguranca” na pagina de visdo geral do projeto, conforme mostrado na Fig.5.1(3) abaixo.
Os certificados também podem ser adicionados ao dispositivo selecionado no projeto, conforme mostrado na

Fig.5.1(4).

hh

Overview Bus Catalogs Settings

Projects Archive ETS Inside

Test Secure demo Import Date: 2022/4/27 1643 Last Modified: 2022/5/26 13:5¢
P A6k S carch g . =
+= Details Project Log Project Files
Name Last b
Test Secure demo 2024 Export

Test Project Push button sensor Plus with Secure 2022/ SOy

2022/ Device Certificates
2022/ w
2022/ Serial Number &  Factory Key (FDSK) Device

KX Smart Touch with push button, 3-gang V11 022/ 008525110029  1818BDOATBCCAOTELCTGRFSABBEGO4BR 11.11PInterface with Secure

Fig.5.1(3) Adicionar certificado de dispositivo

Gk et ' 5 O

X Delete * 2 Settings Comments  Information
E_‘ Devices v Name Name
& Dynamic Folders LI General e e

ntenal sensor measurament Individual Address

KNX Presence Sensor,Microwave

Presence detector 1

| Light control

4 --- KNX Motion SensorPIR

s e Description
L Constant lighting

1L RTC controller
11l Scene Group function

11 1st Logic fu

tion

Last Modified 2023/2/2410:39
Last Downloaded -

Serial Number

Secure Commissioning
W Activated -

Status
Unknown -

Fig.5.1(4) Adicionar certificado de dispositivo
y H& um adesivo FDSK no dispositivo, que é usado para visualizar o nimero FDSK.

Sem o FDSK, ndo sera mais possivel operar o dispositivo no modo KNX Secure

ap6s umareinicializagéo.

O FDSK é necessario apenas para o comissionamento inicial. Depois de inserir o FDSK inicial, o ETS

atribuir uma nova chave, conforme mostrado na Fig.5.1(5) abaixo.

11



Machine Translated by Google

G\IS“D K-BUS"® Série de sensores de presenga KNX/EIB KNX

O FDSK sera necessario novamente apenas se o dispositivo tiver sido redefinido para as configurages de fabrica (por exemplo, se o

dispositivo deve ser usado em um projeto ETS diferente).

ElE Adding Device Certificate

This device suj

commissioning.

If you have the fevice available, you can scan the QR code or enter it now.

1 No camera found

FDSK inicial ACCSUE - YA4P5P - KIAVSP - TNYIBQ - JQ2RF7 3XCNDY +

Serial Number 0085:2A

ETS atribuido ~ FactoryKey  FAF5241

FDSK : 0085 : 2A1300E3 W
ACCSUE-YR4PSP-
KJAVSP-TNY1BGQ-
JQ2RF7-3XCNDL

E6DC20304C3512FF771346

0K Cancel

Fig.5.1(5)

Exemplo:

Se este aplicativo do projeto precisar ser testado em outro dispositivo, ele ndo é mais o original
dispositivo. Quando o aplicativo é baixado para um novo dispositivo, 0 seguinte prompt aparecera no
a esquerda da Fig.5.1(6), clique em sim, a janela Adicionar certificado de dispositivo aparecera e insira o FDSK inicial de
0 novo dispositivo e vocé precisa redefinir o dispositivo para as configuragdes de fabrica (ndo é necessério se o dispositivo
ainda é padrao de fabrica; Caso tenha sido utilizado, serd necessario resetar, caso contrario o seguinte erro
mensagem aparecera a direita da Fig.5.1(6)), e entdo o dispositivo pode ser baixado com sucesso
de novo.

1.1.8 Sensor de presenga KNX, Micro...
Device is secured with a key not known...
Dowrilaad If you are sure you opened the correct...
Sillls i you can get access again by performin...
o v | Download{All): Failed
The device in the programming mode is not

the same as the device previously
programmed with address 1.1.8. If the device .

a factory reset on
cording to the

Vs No product documentation
= £

Fig.5.1(6) Exemplo
Se o dispositivo é substituido no mesmo projeto ou o dispositivo é substituido em um projeto diferente,
o processamento é semelhante: Redefina o dispositivo para as configurac6es de fabrica e reatribua o FDSK.

Depois que o dispositivo for baixado com sucesso, o rétulo Adicionar certificado de dispositivo ficara cinza, indicando

que a chave para este dispositivo foi atribuida com sucesso, conforme mostrado na Fig.5.1(7) abaixo.
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¥  Secure Commissioning
>
. Activated -
Status
= Unknown -
Fig.5.1(7)

O ETS gera e gerencia as chaves:

Chaves e senhas podem ser exportadas conforme necessario para o uso de chaves de seguranca fora do
projetos ETS associados. Conforme mostrado na Fig.5.1(8) abaixo, a extensao do arquivo é .knxkeys.

Test Secure demo Import Date: 2022/4/27 1643 Last Mc

Details Security Project Log Project Files
Export
I Export Keyring
Device Certificates
Add
Serial Number 4 Factory Key (FDSK) Device

0085:25030001  F25370641BEC1AAFF0737BDEOFI82C68
0085:25090002  65175BED7AB6206A36E8ABE2A64B9350C 1.1.8 Push button sensor Plus with Secure, 1/2/3/4gang

0085:25110029  1B1B8D0478CCA07E1CT6BFSABBS694BE  11.11P Interface with Secure

Fig.5.1(8)

Nota: Qualquer interface USB utilizada para programar um dispositivo KNX Secure deve suportar “long frames”.

Caso contrario, o ETS reportara uma informacéo de falha de download, conforme mostrado abaixo.

13
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5.2. Janela de parametros "Geral"

5.2.1. Janela de parametros “Ajuste geral”

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > General > General setting

W KNX Secure ) ) -
© Device takes about 20 seconds to wait sensor stability after voltage recovery
o
= == General =
Send delay after voltage recovery [0..15] | 5 v |
General setting Send cycle. of *In operation” telegram 0 o
[1..240 0=inactive] -
Advanced function
Extension function
ﬂ Internal sensor measurem... Night mode e
+ % Presence function LED indicator ON when motion detected -
+ Xt Light control Sensitivity setting
+ % Constant lighting Sensitivity of detector at day High -
Sensitivity of detector at night Medium v

+ -} RIC function

© Only normal movement

+ *E Scene Group function Behavior detection reference . ,
Normal/Tiny movement&Static presence

Sensor movement takes about 2 seconds to define as absence status,which is independent
with the follow-up time

Fig.5.2.1 Janela de pardmetro "Configuragdo geral"

© Device takes about 20 seconds to wait sensor stability after voltage recovery

Nota: ndo ha nenhuma saida de presenca durante este periodo, mas ainda recebe o status atualizado e

o LED esta piscando. Enquanto baixa o aplicativo e reinicia, ndo ha esse tempo de espera.

Este pardmetro é para definir o tempo de atraso para enviar ao barramento apds a recuperagdo da tenséo do dispositivo.

Opgoes: 0..15

A dose de configura¢@o ndo contém o tempo de inicializacé@o do dispositivo e os telegramas de 6nibus recebidos durante

tempo de atraso sera registrado.

Este parametro & pra definir o intervalo de tempo quand este ciclo do ispositivo envia telegramas através do
bus para indicar este médulo em operagao normal. Quando definido como “0”, o objeto “em operac¢édo” ndo enviara
um telegrama. Se o ajuste nao for “0”, o objeto “Em operagao” enviara um telegrama de acordo com o

periodo de tempo com légica “1” para o barramento. Opg¢des: 0...240s, 0= inativo

Para reduzir ao maximo a carga do 6nibus, o intervalo de tempo maximo deve ser selecionado

de acordo com as necessidades reais.
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funcéo de extenséo

T i

Este parametro é para definir se deve habilitar o modo noturno, padrdo como modo normal quando néo

receber resposta de status.

Bararp ettt indicador ;

Este parametro é para definir o comportamento do indicador LED, usado para indicar o status do movimento
detectado ou indicado de acordo com o objeto externo.

Quando o modo noturno esta ativado, as opgdes:

Desativar

LIGADO quando detectado movimento

ON guando o movimento detectado no dia

Piscando quando detectado movimento

Piscando quando o movimento é detectado durante o dia
ON/OFF via objeto externo

Piscando via objeto externo

Quando o modo noturno esta desabilitado, ndo h& opgdes “...no dia”.

Desativar: a fungdo do indicador LED esta desativada.

ON ao detectar movimento: o LED acende ao detectar movimento.

ON quando detectado movimento durante o dia: o LED acende quando detecta movimento durante o dia.
Piscando ao detectar movimento: o LED pisca ao detectar movimento.
Piscando ao detectar movimento durante o dia: o LED pisca ao detectar movimento durante o dia.

ON/OFF via objeto externo: indica LED de acordo com o valor recebido do objeto externo, 1-on,

0-desligado. Piscando via objeto externo: indica o LED de acordo com o valor recebido do objeto externo,

1-piscando, O-desligado.

Configuracgéo de sensibilidade
Parametro *Sensibilidadeido detector

Parametro: -Sensibilidade do-detectorno-dia”

Parametror=Sensibilitade dodetectoranoite

Este parametro é para definir a sensibilidade do sensor, existem 5 niveis. Vocé pode definir a sensibilidade

para dia e noite, respectivamente, quando o modo noturno esta ativado. Opgdes:

Mais baixo

Baixo
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Médio

Alto
Altissima

Nota: apenas o sensor de micro-ondas suporta o ajuste de sensibilidade.

Parametro “Referéncia de deteccdo de comportamento”

Este parametro é para definir a referéncia de deteccéo de comportamento. Opgées:
Apenas movimento normal
Movimento normal/mintsculo e presenga estatica

Quando “Apenas movimento normal” é selecionado, exibe as seguintes informagées:

(i ) Sensor movement takes about 2 seconds to define as absence status,which is independent
with the follow-up time

Quando “Movimento normal/mindsculo e presenga estatica” é selecionado, exibe as seguintes informagoes:

Static presence algorithm takes about 30 seconds to define as absence status which is
independent with the follow-up time

Nota: para o sensor de microondas, 0 movimento leva cerca de 2 segundos para definir como estado de auséncia,
e o algoritmo de presenca estatica leva 30 segundos. Esses dois tempos sdo independentes do tempo de acompanhamento.
Para o sensor PIR, ndo ha necessidade de considerar este requisito.

Para o sensor PIR, a opgao € apenas Apenas movimento normal

5.2.2. Janela de pardmetros “Configuracdo avancada”

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > General > Advanced function

W KNX Secure RTC function )
Logic function

—
= 2= General

Scene group function v

Fig.5.2.2 Janela de parametro "Configuragao avancada"

S A e

A pégina de configurag&o da funcéo RTC fica visivel apds a ativagéo deste parametro.

TE T e S

A pégina de configuracéo da fungéo do grupo de cenas fica visivel ap6s a ativagdo deste parametro.

Parametro ¥ Fungdo lagica!

A pégina de configuragéo da funcéo légica fica visivel ap6s a ativagéo deste parametro.
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5.3. Janela de parametros "Medi¢cdo do sensor interno”

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > Internal sensor measurement

W KNX Secure
2 '0:.—,, General
ﬂ Internal sensor measure...
o ?} Presence function
+ C:f' Light control
+ '3?: Constant lighting
+ -fi* RTCfunction

+ g Logic function

+ "E Scene Group function

Brightness sensor setting

Brightness calibration 0 v | Iux
g;nd brightness when the result change S0lux =
Cyclically send brightness 10 * | min

[0..255,0=inactive]

Value in lux (DPT_7.013)

Object dat. f bright
G i © Float value in lux (DPT 9.004)

Brightness calibration can be changed via

bus =
Overwrite changed calibration during )
download
Temperature sensor setting
Temperature calibration 0.0 v K
Send temperature when the result
10K *:
change by
Cyclically send temperature =%
[0..255,0=inactive] - Y
Send alarm telegram for low/high = O S O L .
temperature
Threshold value for low temperature 0 v oC
alarm [0.15]
Threshold value for high temperature 45 . oC
alarm [30..45]
Humidity sensor setting
Humidity calibration 0 v %
Send humidity when the result change by 5 ™
[0..20] v
Cyclically send humidity = |
[0..255,0=inactive] 10 v | min
fxzt::ic:iltaym tologram for lowsshigh Respond after read only v
Threshold value for low humidity 5 < g
alarm [5..20]
Threshold value for high humidity as < o
alarm [70..85] x

Fig.5.3 Janela de pardmetro "Medigdo do sensor interno”

Estes parametros a seguir sao usados para definir o valor de calibragéo, condi¢ao de envio e erro

relatério do sensor interno. Se o sensor interno também for selecionado para outras fungdes, consulte este

secdo.

Configuracdo do sensor de brilho

Este parametro serve para definir o valor de calibragdo de brilho do sensor interno, ou seja, para

calibre o valor medido do sensor interno para torna-lo mais préximo do brilho ambiente atual.

Opcdes: -500..500 lux
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S A e L e e ] T e e

Este parametro é para definir quando o brilho atinge um determinado valor, se deve habilitar o envio
o valor de brilho atual para o barramento. N&o enviar quando desativar. Opgdes:
Desativar
5 lux
10 lux

15 lux

95 lux

Parametro-rEnviarbiito cichicamenter 0255 0= mativolmin:

Definir o tempo para enviar ciclicamente o valor de deteccéo de brilho para o barramento. Opgdes: 0..255
Este periodo é independente e inicia a contagem do tempo ap6s a programagao ou reset. Transmissao

a mudanca néo tem efeito sobre este periodo.

Parametro “Tipo de dados do objeto de brilho”

Este parametro é para definir o tipo de dados do objeto de brilho. Opgdes:
Valor em lux (DPT_7.013)

Valor flutuante em lux (DPT_9.004)

CEEITEEES éalibraz;,ﬁo e TR alterada via barramento”

Este parametro é para definir se a calibragéo de brilho é alterada via barramento. Quando ativado,

corrija o valor através do objeto “Correcéo de brilho [-500...500]".

Pabamela SHeSTHUEeatibtavaaiaieratior it arietera Bl Ot

Este parametro é visivel quando o parametro anterior é ativado. Defina se o brilho
valor de calibragao é substituido durante o download. Ativado - sobrescrever, siga a configuragao do parametro;

desabilitado - sem sobrescrever, ele ainda usa o valor de calibracéo.

Configuracéo do sensor de temperatura

Parametra:'Calibragao de tempefatura’

Este parametro serve para definir o valor de calibracéo de temperatura do sensor interno, ou seja, para
calibre o valor medido do sensor interno para torna-lo mais préximo da temperatura ambiente atual.

Opcodes:

0K
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5K

Nota: depois que o dispositivo for ligado, o tempo de estabilidade da detec¢do do sensor interno levara 30

minutos, portanto, o valor de temperatura detectado no estagio inicial do trabalho do dispositivo pode ser

impreciso.

Este parametro é para definir quando a temperatura atinge um determinado valor, habilitar ou ndo o envio

o valor da temperatura atual para o barramento. Nao enviar quando desativar. Op¢des:

Desativar
0,5K

1,0K

10K

Definir o tempo para enviar ciclicamente o valor de detecgao de temperatura para o barramento. Opg6es: 0..255

Este periodo é independente e inicia a contagem do tempo apo6s a finalizagao ou reinicializagdo da programacéo.

A mudanca de transmisséo nédo tem efeito neste periodo.

Este parametro é para definir a condi¢éo de envio de telegrama quando o alarme de temperatura baixa/alta.

Opcoes:
nédo responde
Responder apds somente leitura
Responder apds a alteragdo
Responder somente ap6s leitura: Somente quando o dispositivo recebe um alarme de leitura de outro dispositivo de barramento ou barramento
0 objeto “alarme de baixa temperatura’/“alarme de alta temperatura” enviara o status de alarme para o barramento;
Responder apds a mudanca: o objeto ) Alarme de baixa temperatura’/“ Alarme de alta temperatura”
imediatamente enviar o telegrama para o énibus para relatar o valor do alarme quando o status do alarme tiver
mudado.
Esses dois pardmetros a seguir sdo visiveis quando “Responder ap6s somente leitura” ou “Responder ap6s
mudanca” séo selecionados.
—— Parametro “Valor limite para alarme de baixa temperatura [0..15]°C”

Este parametro é para definir o valor limite para o alarme de baixa temperatura. Quando a temperatura

abaixo do limite baixo, o objeto de alarme de baixa temperatura enviara um telegrama. Opc¢des:
0°C

1°C
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15°C

—— Parametro “Valor limite para alarme de alta temperatura [30..45]°C”
Este parametro é para definir o valor limite para o alarme de alta temperatura. Quando o

temperatura superior ao limite alto, objeto de alarme de alta temperatura enviara telegrama. Opgdes:

30°C

31°C

45°C

Configuragéo do sensor de umidade

Parametro * Calibracéo de umidade’

Este parametro serve para definir o valor de calibragdo de umidade do sensor interno, ou seja, para
calibre o valor medido do sensor interno para torna-lo mais préximo da umidade ambiente atual.

Opgdes: -20% / -15% / -10% / -5% / -3% / -1% / 0% / 1% / 3% / 5% / 10% / 15% / 20%

Paranen g BRI et g AN O eSO A R 105 21

Este parametro é para definir guando a umidade atinge um determinado valor, habilitar ou ndo o envio do

valor de umidade atual para o barramento. N&o enviar quando o valor for 0. Opgbes: 0..20

Parametra “ Enviar umidade ciclicamente [0..255,0=inativolmin®
Configuragéo do tempo para enviar ciclicamente o valor de detec¢éo de umidade para o barramento. Opgdes: 0..255
Este periodo é independente e inicia a contagem do tempo apds a programagao ou reset. Transmissao

a mudanga ndo tem efeito sobre este periodo.

e T e S T R

Este parametro é para definir a condigdo de envio de telegrama quando o alarme de umidade baixa/alta.
Opgoes:
néo responde
Responder ap6s somente leitura
Responder apds a alteracdo
Responder somente apo6s leitura: Somente quando o dispositivo recebe um alarme de leitura de outro dispositivo de barramento ou barramento

serd que o objeto  Alarme de umidade baixa"/* Alarme de umidade alta” envia o status do alarme para o barramento;

Responder ap6s a mudanca: o objeto Alarme de umidade baixa"/" Alarme de umidade alta" sera imediatamente
envie o telegrama para o barramento para relatar o valor do alarme quando o status do alarme for alterado.
Esses dois parametros a seguir séo visiveis quando “Responder ap6s somente leitura” ou “Responder apés

mudanc¢a” sdo selecionados.
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——Parametro “Valor limite para alarme de baixa umidade [5..20]%”"

Este parametro é para definir o valor limite para o alarme de baixa umidade. Quando a umidade baixar
do que o limite baixo, o objeto de alarme de baixa umidade enviard um telegrama. Opc¢des: 5..20

——Parametro “Valor limite para alarme de alta umidade [70..85]%"

Este parametro é para definir o valor limite para o alarme de alta umidade. Quando a umidade é maior

do que o limite alto, o objeto de alarme de alta umidade enviard um telegrama. Opg¢des: 70..85
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5.4. Janela de parametros "Funcédo de presenca”

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > Presence function

W KNX Secure Number of presence control 4 ¥
+ = General

ﬂ Internal sensor measurem...

= 'ﬁ Presence function

+ Presence control 1
+ Presence control 2

+ Presence control 3

+ Presence control 4

Bsaieciro Fitd

Este parametro € para definir o nUmero de controle de presenca, até definir 4 controles, se selecionar “Nenhum?”,

funcéo de presenga néo esta ativada. Opg¢des: Nenhuma/1/2/3/4

5.4.1. Janela de parametros “Controle de presencga x”

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > Presence function > Presence control 1

W KNX Secure Description for presence control

e o 'Z—: General

Type of output Q© Master Slave
'8 Internal sensor measurem... Input slave v
“ : " i :
- ‘R Presence function Disable presence function Disable=1/Enable=0 v
o B E::g;:our when status is from disable to Send the current status (A-B-C or D-E-P) 5
Output 3;2:1T:ur when status is from enable to Sl e -
Cperation made .
Object type for preset value 2byte i
Brightness g ity 2byte unsigned value
ect datatype
5 Prosenes captiol? ’ P © Temperature value
+ Presence control 3 Preset value 20 o

Fig.5.4.1 Janela de parametro "Controle de presenca x"

&0 para controle de presenga’

Este parametro é para definir a descricdo do nome para o controle de presenga atual, até a entrada 30

personagens.
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Este parametro é para definir o tipo de saida. Opgoes:

Mestre

Escravo

O tipo mestre é usado para controle de saida, o tipo escravo é usado principalmente para enviar sinal de presenca para o

mestre.

Este parametro é visivel quando o tipo de mestre é selecionado. Usado para definir se o suporte para entrada

sinal escravo (telegrama 1 é valido). O tipo mestre-escravo é usado principalmente para estender a area detectada.

Este parametro é para definir se deve desabilitar ou habilitar a fungéo de presenga e definir o objeto

valor. Opcdes:

Desativar
Desabilitar=1/Habilitar=0
Desativar=0/Ativar=1
Nota: o detector é ativado por padrdo apds a programacao ou reinicializacao.
Os seguintes parametros séo visiveis quando “Desativar” é selecionado e o tipo de mestre:
Parametro “Comportamento quando o status é de desabilitado para habilitado”
Este parametro é para definir o comportamento de saida quando o status é de desabilitado para habilitado. Opgoes:
Sem telegrama
Envie o status atual (ABC ou DEF)
Envie o valor parainicio de presenca (ABC)
Envie o valor parafinal de presenca (DEF)
Envia o estado atual (ABC ou DEF): envia o valor inicial da presenc¢a ou o valor final da presenca
de acordo com a corrente é o status de presenga ou nenhuma presenga. ABC ou DEF é executado em ordem.
Envie o valor para inicio da presenca (ABC): envie o valor inicial da presenca, processe a habilitagao
acao como uma acgéo de gatilho de presenca (sem considerar o fator de valor de brilho). ABC é executado em ordem.
Envie o valor para final de presenca (DEF): envie o valor final de presenca, processe a acéo de habilitacdo
como uma acdao final de presenca (considere o tempo morto). DEF é executado em ordem.
Nota: para o detector 2/ 3/ 4, as op¢des acima ndo possuem a descricdo de “B, C, E, F".
Parametro “Comportamento quando o status é de habilitado para desabilitado”
Este parametro é para definir o comportamento de saida quando o status € de habilitado para desabilitado. Opgoes:
Sem telegrama
Enviar valor final apés o vencimento do tempo de acompanhamento

Envie o valor parainicio de presenca (ABC)
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Envie o valor para final de presencga (DEF)
Enviar valor predefinido
Enviar valor final ap6s expiragdo do tempo de acompanhamento: apds desabilitar, enviar valor final de presenga
DEF em ordem ap6s o término do tempo de acompanhamento. (Se ndo houver movimento antes de desabilitar, e DEF for apenas
parcialmente executado, continue para concluir a execugéo, enquanto se for concluido, nenhuma agéo.)
Enviar valor para inicio de presenca (ABC): ap6s desabilitar, enviar valor para inicio de presenga ABC em
ordem. Se o Ultimo telegrama for configurado para envio ciclico, ele também ser& enviado ciclicamente aqui.
Envie o valor do final de presenca (DEF): apés desabilitar, envie o valor do final de presenca DEF na ordem. Se
o Ultimo telegrama é configurado para enviar ciclicamente, também é enviado ciclicamente aqui.
Enviar valor predefinido: defina o valor predefinido através dos seguintes parametros.
Nota: para o detector 2/ 3/ 4, as op¢cBes acima ndo possuem a descri¢do de “B, C, E, F".
——Parémetro “Tipo de objeto para valor predefinido”
Este parametro é para definir o tipo de objeto para o valor predefinido. Opcdes:
1 bit
1 byte
2 bytes
—— Parametro “Tipo de dados do objeto”
Este parametro é para definir o tipo de objeto para 1 byte ou 2 bytes.
Quando 1byte, opgdes:
valor ndo assinado de 1 byte

valor percentual de 1 byte

NUmero da cena

modo HVAC

Quando 2byte, opgoes:
valor ndo assinado de 2 bytes
Valor da temperatura
—— Parametro “Valor predefinido”

Este parametro é para definir o valor predefinido, as opc¢des séo exibidas de acordo com o tipo de dados do objeto.

Quando 1 bit, opgoes:

SOBRE
Quando 1byte e 1byte nédo assinados, opgdes: 0..255
Quando o valor de porcentagem de 1 byte e 1 byte, opgdes:
0%

5%
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100%
Quando 1byte e nimero da cena, opgoes:
Cenan°l

Cenan®2

Cenan°64
No modo 1lbyte e HVAC, opcdes:

Auto

Modo conforto

Modo de espera

modo econémico

Protecéo contra geada/calor
Quando o valor ndo assinado for de 2 bytes e 2 bytes, opg¢es: 0..65535
Quando 2 bytes e valor de temperatura, opg¢oes:

-5°C

-4°C

44°C
45°C
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5.4.1.1. Janela de parametros “Saida”

Este parametro é usado principalmente para configurar telegramas de saida de controles de presenca, ha diferentes

configuracao entre tipo mestre e tipo escravo.

tipo mestre

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > Presence function > Presence control 1 > Output

W KNX Secure

—
+ = General

fl Internal sensor measurem...

& :
o -ﬂ) Presence function

= Presence control 1
Output
Cperation mode
Brightness

+ Presence control 2

+ Presence control 3

+ Presence control 4

%+ Light control
h Constant lighting

+ {}* RTC function

+ a" Logic function

+ "E Scene Group function

Inicio da presenca

Até enviar 3 telegramas (A/B/C) ao iniciar a presenca, a configuracéo de cada telegrama é a

Begin of presence
If presence is detected, send (A)

Value

Send second telegram (B)
Value
Min. time for send second telegram

[5..255]

Send third telegram (C)
Value

Min. time for send third telegram
[5.255])

Cyclically send the last telegram
[0..255,0=inactive]

Follow-up time [10...65535]
Overwrite time setting during download
Retrigger function of detector

Telegram E&F refer from telegram B&C

End of presence

If presence is no longer detected, send
(D)

Value

Send second telegram (E)

Send third telegram (F)

Cyclically send the last telegram
[0..255,0=inactive]

Dead time after end of detection [0..255]

Dead time is also applied for external
input

Allow switch off to end presence

bit

OFF O ON

1brt

OFF ©O ON

30

ibit

OFF © ON

30

120

ibit

@ OFF ON

No telegram

No telegram

1

5

Fig.5.4.1.1 (1) “Saida” -Janela de parametro mestre
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mesmo. Também pode definir para ndo enviar o telegrama, por exemplo, o primeiro telegrama A é definido para ndo enviar, entdo ele
enviara o segundo telegrama B diretamente, e o telegrama C é o mesmo. Os trés telegramas séo

configurados respectivamente, o seguinte toma o telegrama A como exemplo, detalhe de B/C n&o repetir novamente.

Este parametro é para definir o tipo de objeto para o telegrama A. Selecione “No telegram” ndo é enviado.

Opcodes:
Sem telegrama
1 bit
1 byte
2 bytes
—— Parametro “Tipo de dados do objeto”

Este parametro é para definir o tipo de objeto para 1 byte ou 2 bytes.

Quando 1byte, opcdes:
valor ndo assinado de 1 byte

valor percentual de 1 byte

Numero da cena
modo HVAC
Quando 2byte, opgdes:
valor ndo assinado de 2 bytes

Valor da temperatura

--Valor do parametro”
——Parametro “Valor no dia”
——Parametro “Valor a noite”
Este parametro é para definir o valor de saida, as opg8es sé@o exibidas de acordo com o tipo de dados do objeto.
Consulte a configuracdo do valor predefinido, ndo repita aqui.

Vocé pode definir o valor de saida (além de 1 bit) para dia e noite, respectivamente, quando o modo noturno estiver

habilitado.
——Parametro “Min. tempo para enviar o segundo telegrama [5..255]”
Este parametro é visivel quando o telegrama B é selecionado para enviar o telegrama. Usado para definir o
tempo minimo de atraso para envio do telegrama B. Op¢des: 5..255s
Quando a funcgéo de reativagdo do detector estiver habilitada, apés o envio do telegrama A e 0 minimo
decorrido o tempo, se detectar presenga durante o tempo de acompanhamento, envie o telegrama B imediatamente. Se
a funcgao de retrigger ndo esta habilitada, saida B diretamente ap6s o tempo minimo ser concluido. (Esse

0 tempo minimo comega a cronometrar depois que A é executado.)
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——Parametro “Min. tempo para enviar o terceiro telegrama [5..255]”
Este parametro é visivel quando o telegrama C é selecionado para enviar o telegrama. Usado para definir o
tempo minimo de atraso para envio do telegrama C. Opgoes: 5..255s

E semelhante ao telegrama B, ndo explico novamente aqui, observe que o tempo minimo comega a cronometrar apés B

E executado.

Este parametro serve para definir o periodo de envio do Gltimo telegrama ciclicamente, Opgdes: 0..255s

Por exemplo 3 niveis de controle de iluminagdo A ¥ B § C, quando executado para C, o telegrama C é enviado
ciclicamente, pare o ciclo ap6s o término do tempo de acompanhamento. Se o telegrama C néo estiver configurado, envie

telegrama B ciclicamente, se o telegrama B também néo estiver configurado, envie o telegrama A ciclicamente.

PREARa . Tempordestdulinento 10655351 :

Este parametro é para definir o tempo de acompanhamento, pode ser alterado via barramento. Opg¢ées: 10..65535s
Obs: o tempo minimo entre A, B e C deve ser menor que o tempo de acompanhamento, caso contrério, o
telegrama sera ignorado. Quando houver um ajuste de hora ilegal, exiba um aviso, por exemplo,
o tempo minimo de atraso entre B e C é de 30s, o tempo de acompanhamento é definido como 10s, como segue:

Min. time for send third telegram

[5..255] i - %
Cyclically send the last telegram 0
[0..255,0=inactive] . |®
Follow-up time [10...65535] 10 v |®

The follow-up time must be greater than the Min. time of B and C otherwise the behavior of B
or C will be ignored

[Parametro “Configuracéo de tempo de substituicdo durante o download” :

Este parametro é para definir se o tempo de acompanhamento de substituicdo durante o download. Habilitado -

sobrescrever, siga a configuracdo do parametro; desabilitado - ndo sobrescreve, ele ainda usa o tempo modificado.

Este parametro é para definir se a fungdo de reinicio do detector esta habilitada.

A funcéo Retrigger esté habilitada, ha um comando de retrigger (presenca interna ou entrada externa)
durante o tempo de acompanhamento, o tempo de acompanhamento é redefinido. Se detectar a presenca antes que o tempo de acompanhamento seja concluido,
execute os telegramas B e C na ordem, se o tempo minimo de B néo tiver chegado, execute B somente quando o
tempo minimo é completado e um movimento é detectado, entdo inicie o tempo minimo de C e
execute C. Ap6s A, B, C serem concluidos, execute os telegramas finais D, E, F quando o tempo de acompanhamento tiver decorrido.
Se houver um comando de retrigger antes de executar E e F, os telegramas E e F serdo ignorados, execute A

diretamente. Se ndo receber um comando de reativagdo novamente ap6s a execugéo de A, execute D, E, F apés o tempo de acompanhamento
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for concluido, B e C ndo serdo executados.
A funcéo Retrigger esta desabilitada, execute o0 ABC na ordem de acordo com o tempo minimo até o
o tempo de acompanhamento estiver concluido, apés o término do tempo morto, reinicie somente quando um comando de gatilho for
detectou. Nota: executar BC apenas quando for detectada presenca, se ndo for atingido o tempo minimo de B,
execute B quando o tempo minimo for concluido e um movimento for detectado, entdo inicie o minimo

tempo de C e executar C. Mas o tempo de acompanhamento néo seré redefinido, apenas a presenca é detectada serd o acompanhamento

redefinido apds o tempo morto ter decorrido.

Este parametro é para definir se os telegramas E e F referem-se aos telegramas B e C, usados para

confirme se deseja pular E e F, ou seja, F refere-se a C. Quando habilitado, apenas B é executado sera 0 minimo

tempo e a saida de E é executada, apenas C é executado o tempo minimo e a saida de F é executada.

Fim da presenca

Até enviar 3 telegramas (D/E/F) ao final da presenca, a configuracéo de cada telegrama é a mesma.
Também pode configurar para ndo enviar o telegrama, por exemplo, o primeiro telegrama D for configurado para ndo enviar, entdo ele ira
envie o segundo telegrama E diretamente, e o telegrama F € o mesmo. Os trés telegramas séo configurados

respectivamente, o0 seguinte toma o telegrama D como exemplo, detalhe de E/F ndo se repete novamente.

Este parametro é para definir o tipo de objeto para o telegrama D. Selecione “No telegram” néo é enviado.

Opcoes:
Sem telegrama
1 bit
1 byte
2 bytes
—— Parametro “Tipo de dados do objeto”

Este parametro é para definir o tipo de objeto para 1 byte ou 2 bytes.

Quando 1byte, opcdes:
valor ndo assinado de 1 byte

valor percentual de 1 byte

Numero da cena
modo HVAC
Quando 2byte, opcdes:
valor ndo assinado de 2 bytes

Valor da temperatura
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--Valor do parametro”

——Parametro “Valor no dia”
——Parametro “Valor a noite”
Este parametro é para definir o valor de saida, as opg6es sdo exibidas de acordo com o tipo de dados do objeto.
Consulte a configuragdo do valor predefinido, n&o repita aqui.
Vocé pode definir o valor de saida (além de 1 bit) para dia e noite, respectivamente, quando o modo noturno estiver
habilitado.
—— Parametro “Atraso para segundo telegrama [0..255]"
Este parametro é visivel quando o telegrama E é selecionado para enviar o telegrama. Usado para definir o atraso
tempo para envio do telegrama E. Op¢oes: 0..255s
—— Parametro “Atraso para terceiro telegrama [0..255]"

Este parametro é visivel quando o telegrama F é selecionado para enviar o telegrama. Usado para definir o atraso

tempo para envio do telegrama F. Opc¢des: 0..255s

Este paréametro serve para definir o periodo de envio do ultimo telegrama ciclicamente, Opgoes: 0..255s
Por exemplo 3 niveis de controle de iluminagdo D y E ¥ F, quando executado para F, o telegrama F é enviado
ciclicamente, pare o ciclo apés o término do tempo morto. Se o telegrama F néo estiver configurado, envie

telegrama E ciclicamente, se o telegrama E também néo estiver configurado, envie o telegrama F ciclicamente.

Este parametro é para definir o tempo morto apés o fim da detecgéo, apds a conclusdo do tempo de acompanhamento ou

sinal de fim de entrada do sensor externo ou recebimento do status DESLIGADO do atuador, iniciar o tempo. Opg¢oes: 0..255s
O tempo de atraso entre D, E e F deve ser menor que o tempo morto, caso contrério, o telegrama seréa

ser ignorado (se houver movimento).
Exemplo 1: ao desligar a luz, a temperatura ambiente préxima esfriara em pouco tempo e

esta dentro do alcance de detecgdo do detector, esta situagdo pode ser importante. Se ndo houver tempo morto, um

ocorrera ativagao nao intencional do detector. O tempo morto é usado para evitar a reativagdo imediata.

Exemplo 2: desligue manualmente a luz ao sair da sala. Se ndo houver tempo morto, o valor detectado

0 movimento reiniciara o detector durante o fim da presenga.

Este parametro é para definir se o tempo morto também é aplicado para entrada externa, quando desabilitado,

execute o telegrama de acionamento imediatamente quando o detector receber a entrada externa.

Este parametro é para definir se permite receber o status ligado/desligado do atuador para encerrar a presenga.

Quando ativado, insira 0 tempo morto ao receber o telegrama DESLIGADO e suprima a detecgdo de presenca, o telegrama
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ON néo tem significado. Apenas suprimir a deteccao de presenca, mas ndo efetuar o envio de ABCDEF, eles

ainda seguem suas préprias regras.

tipo de escravo

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > Presence function > Presence control 1 > Qutput

W KNX Secure If presence is detected, send ON
Cyclically send detected telegrams 30 .
+ = General [0..255,0=inactive] .S
Follow-up time 10 s
ﬂ Internal sensor measurem... : : =
Dead time after end of detection [0..255] 5 v |&

= "f" Presence function Allow switch off to end presence v

Fig.5.4.1.1 (2) “Saida” - Janela de parametros do escravo

Paratnetie St defeciadamrasentasepiar:

Este parametro é para configurar o envio de telegrama para o mestre no barramento quando a presenca for detectada,

opgao é apenas ON

Parametro “Enviar ciclicamente telegramas detectados [0..255,0=inativo]”

Este parametro serve para definir o periodo de envio do telegrama detectado ciclicamente, Opgées:

0..255s

Péra para enviar telegrama ON ao bus no fim da presenca, mas nenhum telegrama OFF é enviado.

Parémetro S empate seglj_imento”

Este parametro é para definir o tempo de acompanhamento do detector escravo, fixo em 10s

Parametio Tempo morto apos o fim da détecgéo 102551

Este parametro é para definir o tempo morto apds o fim da detecgéo, apds a conclusédo do tempo de acompanhamento ou

sinal de fim de entrada do sensor externo ou recebimento do status DESLIGADO do atuador, iniciar o tempo. Opgoes: 0..255s

Parametro “ Permitir desligar para terminar a presenca’

Este parametro é para definir se permite receber o status ligado/desligado do atuador para encerrar a presenca.
Quando ativado, insira 0 tempo morto ao receber o telegrama DESLIGADO e suprima a detecgdo de presenga, o telegrama

ON néo tem significado.
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5.4.1.2. Janela de parametros “Modo de operagéo”

Este parametro é usado principalmente para definir o modo de operagéo dos controles de presenga, € aplicado apenas para
tipo mestre.

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > Presence function > Presence control 1 > Operation mode

W KNX Secure Operation mode of the detector © Automatic mode Semi-automatic mode
- External input in automatic mode v
+ = General
External input trigger presence begin OFF © ON
with
8 Internal sensor measurem...
Operation mode switchover via bus Automatic=1/Semi-automatic=0 »

- £
% Presence function Overwrite modified operation mode

during download ¢

= Presence control 1

»

Waiting time for auto restart after follow-

up time in semi-automatic mode [0..255] 10

4
"]

Cutput

Operation mode

Fig.5.4.1.2 Janela de parametros "Modo de operagéo"

_éérémétr_df"‘_Mﬁ)do de'“ﬁ'e'régéd : aétég:it'dr‘i_ B

Este parametro é para definir o modo de operagédo do detector. Opgdes:

Modo automético
Modo semiautomaético
Modo automatico: inicio e fim da presenga dependem do sensor.
Modo semiautomatico: o inicio da presenca é acionado por entrada externa, o fim da presenca depende
No Sensor ou externo.

Nota: este par@metro define o modo de operacao inicial, altere via barramento e mantenha a operacgéo atual

modo quando arecuperacao de tenséo.

Paraneto S BNt ad et e OO A B O BT e GO

Este parametro € para definir se suporta entrada externa no modo automatico. Quando ativado,

a entrada externa é usada como uma ac¢ao de movimento no modo automatico.

Parametro * Cor_nUt_a(;_éQ do:_mo_d__o‘_Qe;operagao'j\_/ia e

Este pardmetro é para definir se 0 modo de operagédo de comutagao via barramento. Quando ativado, vocé pode
definir o valor do objeto. Opgdes:
Desativar
Automatico=1/Semi-automatico=0

Automatico=0/Semi-automatico=1

Parametro* Sobrescrevero mado de operacao modificado durante o download 2

Este parametro é para definir se 0 modo de operagdo modificado é substituido durante o download.
Ativado - sobrescrever, siga a configuragéo do parametro; desativado - ndo sobrescreve, ainda usa o modificado

modo de operagao.
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Este parametro é para definir o tempo de espera para reinicializagdo automéatica apds o tempo de acompanhamento em

modo semiautomatico. Opgoes: 0..255s
Acionar a deteccao de presenca via entrada externa, fim da presen¢a uma vez decorrido o tempo de acompanhamento.
Durante este tempo de espera, se detectar presenca, a detecgéo é ativada automaticamente, apds este tempo ter

passou, a deteccdo de presenca deve ser ligada novamente pela entrada externa.

5.4.1.3. Janela de pardmetros "Brilho"

Este parametro é usado principalmente para definir o brilho para controles de presencga, ha diferentes
configuragdo entre tipo mestre e tipo escravo.

tipo mestre

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > Presence function > Presence control 1 > Brightness

W KNX Secure Detector depending on brightness v
Detector can be independent of :
+ E e brightness via bus Depending=1/Independent=0 v
Takes the brightness into consideration J
N Internal sensor measurem... for slave input
Take the brightness into consideration
- % Presence function for external input
Brightness reference from Internal + External v
= Presence control 1 b £
:’Flg ting of internal and external 50% Internal to 50% External =
Output rnghtness
) Period for request external sensor g
Operation mode [0..255] 5 > min
Brightness Brightness threshold for presence -
evaluation [1..2000] 300 v | lux
+ Presence control 2 3 . -
Hysteresis of brightness threshold 50 v |lux
+ P trol 3 Y2
e e Evaluation time of brightness threshold 2 : min
*+ Presence control 4 Brightness threshold can be changed via
bus
%k Light control Overwrite changed threshold during o
download

Fig.5.4.1.3(1) “Brllho" Janela do parametro mestre
Péfamétro Detetor em fun(;ao da Iummosmade" : e e

Este parametro é para definir se o controle de presenca depende do brilho. Quando

ativado, os seguintes parametros sao visiveis.

Parametro " O detector pode ser mdependente a0 bnlh' via bus

Este parametro é para definir se o detector pode ser mdependente do brilho via barramento. Opc¢des:

Desativar

Dependente=1/Independente=0
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Dependente=0/Independente=1
Desativar: ndo pode alternar via objeto e o detector depende do brilho por padréo.
Dependendo = 1/Independent = 0: quando o dispositivo reiniciar, o detector depende do brilho por padréo, vocé

pode mudar para depender ou independente do brilho através do objeto, o telegrama 0 é independente,

telegrama 1 esta dependendo. O mesmo vale para a opc¢ao “Depending=0/Independent=1".

Este parametro é visivel quando o parametro “Input slave” esta habilitado. Usado para definir se tomar
o brilho em consideracéo para a entrada do escravo.
Quando ativado, apenas quando o brilho real for menor que o limite de brilho, o detector sera ativado
ou redefinir o tempo de acompanhamento; quando desabilitado, independente do brilho, cada telegrama de entrada ON pode ligar

detector ou redefinir o tempo de acompanhamento.

Para processamento dentro do intervalo de histerese, consulte a descri¢cdo do valor de histerese.

Este par@metro é para definir se o brilho deve ser levado em consideragdo para a entrada externa.

Quando ativado, apenas quando o brilho real for menor que o limite de brilho, o detector sera ativado
ou redefinir o tempo de acompanhamento; quando desativado, acione o detector diretamente.

Para processamento dentro do intervalo de histerese, consulte a descri¢cao do valor de histerese.

Este parametro é para definir a referéncia de brilho. Opgoes:

Apenas interno

Somente externo

Interno + Externo

Quando depender do brilho, se o brilho externo nao for obtido (erro do sensor), ha apenas

presenca e ndo emitira telegrama.

Este parametro é visivel quando “Interno + Externo” é selecionado. Usado para definir a ponderacgao de

brilho interno e externo. Op¢des:

10% interno a 90% externo

20% interno a 80% externo

90% interno a 10% externo
Quando dois sensores sao combinados para detecc¢ao, se um dos sensores falhar, use o valor de brilho

detectada pelo outro sensor.
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Parametro * Periodo-para SOl A SENC Ot e e O [0...-255]”

Este parametro é visivel quando “...External...” é selecionado. Usado para definir o periodo para solicitagao

sensor externo. Opc¢des: 0..255s

Parametro ~Limiar de brilho'para avaliagdo de presenca [1..2000]" :

Este parametro € para definir o limite de brilho para avaliar o inicio da presenca. Opgdes:

1..2000 lux

Somente quando o brilho for inferior a esse limite e houver uma presenca (no modo Automatico) ou

entrada externa (se configurada), o detector executara o inicio da presenca.

Parametro “'Histerése 'dc_)- limi_te de brilho”

Este paémetro € para definir a histerese d brilho para fim de presenca. Opg(”)s: 10..200 lux
Quando o brilho atinge o “limiar de brilho + valor de histerese” por um periodo de tempo
(préximo paréametro a definir), mesmo que haja presenca, executard fim de presenca. Durante
intervalo de histerese de brilho, a I6gica operacional de brilho e presenca é determinada pelo

status anterior (por exemplo, o brilho muda para cima de abaixo do limite, inicio da presenca,

enquanto o brilho diminui acima do limite, ndo pode comegar a presenca).

Parametro “Tempo de avaliacdo do limiar de luminosidade”
Este parametro é para definir o tempo de avaliagdo quando o brilho atinge o “brilho

limiar + valor da histerese”, uma vez transcorrido este tempo, a detec¢do de presenca ndo é mais processada.

Opcdes: 1..20 min

Parameto  damaroe brilho'pode;ser Slteratovia s

Este parAmetro é para definir se o limite de brilho pode ser alterado via barramento.

Barame e SO e SC eV e iRt e Al te oot o e O O a0k

Este parametro é visivel quando o parametro anterior € ativado. Usado para definir se substituir

limite de brilho modificado durante o download. Ativado - sobrescrever, siga a configuragdo do parametro;

desabilitado - sem sobrescrever, ele ainda usa o limite de brilho modificado.
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tipo de escravo

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > Presence function > Presence control 1 > Brightness

W KNX Secure Detector depending on brightness
- Detector can be independent of Depending=1/ndependent=0 -
+ == General brightness via bus
Brightness reference from Interna| + External -
ﬂ Internal sensor measurem..
\ka"\.'!eightmg of internal and external 50% Internal to S0% External 2
. : rightness
- -ﬁ Presence function
Period for request external sensor 5 Ty
[0..255] v
— Presence control 1 - N—
rightness threshold tor presence -
Output evaluation [1..2000] o AL
Brighiniass Hysteresis of brightness threshold 50 v ux
- Evaluation time of brightness threshold 2 + min
+ Presence control 2
Brightness threshold can be changed via
+ Presence control 3 bus
+ Presence control 4 Overwrite changed threshold during =
download

y 5.4.1.3(2) “Brightness” -Janela de par&dmetro
Slave Quando tipo slave, ndo leve em considera¢éo o brilho para entrada slave/entrada externa. Outro

parametros € semelhante ao tipo mestre, ndo repita aqui.
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5.5. Janela de pardmetros "Controle de luz"

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > Light control

W KNX Secure Light control ")
= = General Disable function Disable=0/Enable=1 -
e et Brightness value setting
Advanced function Reference internal brightness v
Number of reference external brightness 2 v
Q  Internal sensor measurem..
Weighting of internal brightness 50 v 9%
+ % Presence function
Weighting of external brightness 1 20 v %
= %k Light control Weighting of external brightness 2 20 v %
Output Weighting of external brightness 3 10 v %
Period for request external sensor g7 [
5 » min
+ %) Constant lighting [0..255]
. gend brightness when the result change SOlux =
+ fi* RTC function Y
Cyclically send brightness 10 P
+ J Logic function [0..255 O=inactive] = |imin

Fig.5.5 Janela de parametro "Controle de luz"

FarameirosConiroteitiee

Este parametro é para definir se o controle de luz esta ativado. Compare o brilho da configuragao

limite com brilho atual, para interruptor de saida ou telegramas de controle de cena.

Quando ativado, 0s seguintes parametros sao visiveis.

Parametro " Desativar funcao”

Este parametro é para definir se a funcéo de desabilitar o controle de luz esta habilitada. Opg¢ées:

Desativar
Desabilitar=1/Habilitar=0

Desativar=0/Ativar=1

Nota: o detector é habilitado por padrdo apds a programagao ou reinicializagao.

Configuracgao do valor de brilho

T e e e

Este parametro é para definir se o brilho interno de referéncia.
A referéncia de brilho é opcional interno, externo, mistura proporcional interno+externo, o

os dados de mixagem precisam ser realimentados para o barramento. Cabe definir 3 sensores de brilho externos.

Parametro “Namero de brilho externo de referéncia®

Este parametro é para definir o nimero de sensores de brilho externos de referéncia.
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Parametro anterior habilitado, op¢des: 0/1/2/3
O parametro anterior esté desabilitado, opgdes: 1/2 /3

Parér’h’_etrc‘@ Pondér_ag'éd dobrilo inte_’mo"' 3

PaaTre o Pohderagéo o A e e s x=1 )

Este parametro é para definir a ponderagdo dos sensores de brilho internos ou externos. Opgdes:
10%

20%

100%
A ponderacao de cada sensor é configurada independentemente por parametros, entdo some esses dados como
o brilho usado para controlar. Quando ha apenas um sensor (interno ou externo), estes
parametros nao é visivel.
Nota: quando qualquer um desses sensores falhar (incluindo o sensor interno), ainda considere sua
ponderacgdo, porém, por se tratar de dados ilegais, ndo serdo enviados ativamente para o barramento, e havera

sem saida de controle, mantendo o estado atual.

e e S S T R e L

Este parametro é visivel quando ha sensor externo. Usado para definir o periodo para solicitagao
brilho do sensor externo. Op¢des: 0 ..255

Envie uma solicitagdo de leitura para o sensor externo apés a recuperagdo do barramento ou finalize a programagéo.

Parametro-Enviarbrilho quando o resultado mudar para’”

Este parametro é visivel quando h4 uma combinagao de sensores internos e externos. Usado para
configuragdo quando o brilho se transforma em um determinado valor, habilitar ou ndo para enviar o valor de brilho atual
para o 6nibus. Nao enviar quando o valor “Desabilitar” for selecionado. Opcdes:
Desativar
5 lux
10 lux

15 lux

95 lux

PatametrossEnviarbiiihosciclicamente- 10255 0=natvol:

Este parametro € visivel quando ha uma combinagdo de sensores internos e externos. Usado para
definir o tempo para enviar ciclicamente o valor de deteccéo de brilho para o barramento. Opgdes: 0..255 min
Este periodo é independente e inicia a contagem do tempo ap6s a programagao ou reset. Transmissao

a mudanca ndo tem efeito sobre este periodo.
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5.5.1. Janela de parametros “ Saida”

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > Light control > Qutput

W KNX Secure Lower threshold [1..2000] 200 v lux

+ = General Upper threshold [50..2000] 400 v lux
Threshold can be changed via bus v
§ intemal sensor measurem.. Overwrite changed threshold during v

+ “f Presence function

- X Light control

download

Threshold behaviour

Without hysteresis © With hysteresis

v Object datatype of output © 1bit[On/Off] 1byte[scene number]
Output If brightness<Lower, send (at day) ON -
2 If brightness<Lower, send (at night) ON ik
+ L) Constant lighting
Delay time for sending [0..255] 0 v|s
+ -l ’TC function
If Lower=brightness<Upper, send
e (at day) No telegram
If Lower=brightness=Upper, send
+ +F Scene Group function (at night) Wil e
Delay time for sending [0..255] 0 s
If brightness>Upper, send (at day) OFF -
If brightness=Upper, send (at night) OFF e
Delay time for sending [0..255] 0 s

Parametro “Limite inferior [1..

00]"

Fig.5.5.1 Janela de parametro "Saida"

Este parametro é para definir o limite inferior de brilho. Opc¢des: 1..2000 lux

Pt ANEO L e S BRIt OO DOO 5

Este parametro é para definir o limite superior de brilho. Opc¢des: 50..2000 lux

Nota: o valor do limite deve atender & condigéo inferior < superior, caso contrério, eles ndo podem ser

configurado no ETS, e exibir o aviso de caixa vermelha, conforme mostrado a seguir:

Lower threshold [1..2000]

200

v | lux

Upper threshold [50..2000] 100

v |lux

Parametto s rires holtEpote seralteratosviabus”

Este parédmetro é para definir se os limites inferior e superior podem ser alterados via barramento.

Parametro - Sobrescrever limite alterado durante o download”

Este parametro é visivel quando o parametro anterior é ativado. Usado para definir se substituir

intervalo modificado de limite de brilho durante o download. Ativado - sobrescrever, siga o parametro

contexto; desabilitado - sem sobrescrever, ele ainda usa o intervalo de limite de brilho modificado.
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e e e : :

Este parametro é para definir o comportamento do limite. Opg6es:
Sem histerese

com histerese
Quando com histerese, a faixa de limite inferior e superior € usada como um buffer e nenhuma agéao

ocorre quando o brilho esta nele.

Pararmetro: Tipo dedados do objeto-desaida”™

Est parametro € para definir o tipo de dado do objeto d saida. Opgoes:
1bit [ligado/desligado]
lbyte [nimero da cena]
Suporte para comparar o limite de brilho inferior e superior com brilho para telegramas de saida,
parametros conforme mostrado a seguir, que podem ser aplicados para ligar/desligar a luz ou chamar a cena.
Bk e et O S SRR e SO e e e

Parametro Se brilho <Mais baixo; envie (no:dia)"

e e e R e S e

Este parametro é para definir o telegrama de saida quando o brilho é inferior ao limite inferior.
Vocé pode definir o valor de saida para dia e noite, respectivamente, quando o modo noturno estiver ativado.

Quando 1 bit, opges:

Sem telegrama

SOBRE
DESLIGADO
Quando 1byte, opgdes:

Sem telegrama

Cenan°®l

Cenan®?2

Cenan®64
—— Parametro “Tempo de atraso para envio [0..255]"
Este parametro é para definir o tempo de atraso para enviar o telegrama de saida. Opgdes: 0..255 s
Se o brilho for maior que o limite inferior durante o tempo de atraso, o tempo anterior sera ignorado.

Parametro “ Se InferiorybrilhoySuperior, envie”

Bar e et o S e e e N S S o eI SO0 CH 2

e S A L A R S e S e SR e

Este parametro é para definir o telegrama de saida quando o brilho estiver entre inferior e superior
limiares. Vocé pode definir o valor de saida para dia e noite, respectivamente, quando o modo noturno estiver ativado.

Quando 1 bit, opgodes:
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Sem telegrama

SOBRE

DESLIGADO

Quando 1byte, opcdes:

Sem telegrama

Cenan®l

Cenan®2

Cenan®64
Quando com histerese, a opgao é apenas Sem telegrama, ou seja, sem telegrama de saida e o tempo de atraso é
padrdo para 0.
—— Parametro “Tempo de atraso para envio [0..255]”

Este parametro é para definir o tempo de atraso para enviar o telegrama de saida. Opgdes: 0..255 s

Se o brilho for inferior ao limite inferior ou superior ao limite superior durante o tempo de atraso,

o tempo anterior é ignorado.

uperior, enviar®

e e T S G

P'-arér:né'trb “Se brilho :.,.Sup.er 0 n\}ie. (a noi é) -
Este parametro é para definir o telegrama de saida quando o brilho é maior que o limite superior.
Vocé pode definir o valor de saida para dia e noite, respectivamente, quando o modo noturno estiver ativado.

Quando 1 bit, opgoes:

Sem telegrama

SOBRE
DESLIGADO

Quando 1byte, opcdes:

Sem telegrama

Cenan®l

Cenan®?2

Cenan® 64
—— Parametro “Tempo de atraso para envio [0..255]”

Este parametro é para definir o tempo de atraso para enviar o telegrama de saida. Opgdes: 0..255 s

Se o brilho for inferior ao limite superior durante o tempo de atraso, o tempo anterior seréd ignorado.
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5.6. Janela de parametros "lluminac&o constante"

-.-.- KNX Presence Sensor.Microwave > Constant lighting

W KNX Secure Constant lighting v

s Brightness value setti
+ == General = -

Reference internal brightness v
B Internal sensor measurem.. Number of reference external brightness 1 >
+ ﬁ& B e TN Weighting of internal brightness 50 > 9
Weighting of external brightness 1 20 v %

= 'X:i- Light control
Period for request external sensor

[0..255] 5 + min
= ﬁ' Constant lighting
Send brightness when the result change
S0lux iy
Qutput by
Cyclically send brightness 10 = rmin

Main-Sub operation [0.255,0=inactive]

Fig.5.6 Janela de parametro "lluminagdo constante"

Parametro “lluminac8o constante”

Este parametro é para definir se a iluminagdo constante esta habilitada, para manter o brilho em um

determinado valor. Quando ativado, 0s seguintes parametros sao visiveis.

Configuracgao do valor de brilho

Parametro ! Brihointerno de referencialy

Este parametro é para definir se o brilho interno de referéncia.
A referéncia de brilho é opcional interno, externo, mistura proporcional interno+externo, o

os dados de mixagem precisam ser realimentados para o barramento. Cabe definir 3 sensores de brilho externos.

ParametiosNamerordesarihoiexte o dereicreneia s

Este pardmetro é para definir o nimero de sensores de brilho externos de referéncia.
Parémetro anterior habilitado, opgbes: 0/1/2/3
O parametro anterior esta desabilitado, opgBes: 1/2/3

DA CIED DO CE AT GO DR RO: OO

Patameta - Pohtierdtad Ho-DIho e e 0T

Este parédmetro é para definir a ponderacéo dos sensores de brilho internos ou externos. Op¢des:
10%

20%

100%
A ponderacao de cada sensor é configurada independentemente por parametros, entdo some esses dados como

0 brilho usado para controlar. Quando ha apenas um sensor (interno ou externo), estes
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parametros nao é visivel.
Nota: quando qualquer um desses sensores falhar (incluindo o sensor interno), ainda considere sua

ponderagdo, porém, por se tratar de dados ilegais, ndo serdo enviados ativamente para o barramento, e havera

sem saida de controle, mantendo o estado atual.

Parametro ! Periodo para solicitar sensor extérhd {0::255]% e

Este parametro é visivel quando ha sensor externo. Usado para definir o periodo para solicitagao
brilho do sensor externo. Op¢des: 0 ..255 min

Envie uma solicitagéo de leitura para o sensor externo ap6s a recuperagdo do barramento ou finalize a programagao.

Paranet G EnviarTiRo-quiande o resuitado mutar para st

Este parametro é visivel guando ha uma combinacéo de sensores internos e externos. Usado para
configuragdo quando o brilho se transforma em um determinado valor, habilitar ou ndo para enviar o valor de brilho atual
para o 6nibus. N&o enviar quando o valor “Desabilitar” for selecionado. Opcdes:
Desativar
5 lux
10 lux

15 lux

95 lux

DA ANGH0: ERVIAr BEIHD CIOICAMBATE 0. 250 O bV

Este parametro é visivel quando ha uma combinacéo de sensores internos e externos. Usado para
definir o tempo para enviar ciclicamente o valor de deteccéo de brilho para o barramento. Opgdes: 0..255 min
Este periodo é independente e inicia a contagem do tempo ap6s a programacao ou reset. Transmissédo

a mudanca néo tem efeito sobre este periodo.
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5.6.1. Janela de parametros “ Saida”

-.-.- KNX Presence Sensor.Microwave > Constant lighting > Output

W KNX Secure Trigger telegram of controller on A of local presence 1 begin -
+ 2= Geneodl Trigger telegram of controller off D of local presence 1 end v

Constant lighting status after download OFF © ON
ﬂ Internal sensor measurem...
Constant lighting status after voltage

T As before voltage failure v
* % Presence function dd
e Initial dimming value when control starts .
=0+ Light control (at day) Via request actuator status -
~ 4 Constant lighting Initial dimming value when query fails 50 v |%
Setpoint brightness [1..2000] 400 v | lux
Qutput 2 . 2
Initial dimming value when control starts ; -
. ) t night) Via parameter setting
Main-Sub operation (at nig
Dimming value 20 - | %
+ -} RIC function
Hysteresis with setpoint +/-10 v %

+ S Logic function
Setpoint value can be changed via bus
+ +F Scene Group function

Min. brightness setpoint [1..2000] 50 + | lux
Max. brightness setpoint [100..2000] 1600 v | lux
Overwrite changed setpoint during

v
download
Control speed 02:30 mm:ss
Cyclically send dimming value 0 2,
[0..255,0=inactive] ¥
Send dimming value when the result

1 v %
change by
Min. dimming value for main 0 .| %
Max. dimming value for main 100 - |%
Delay time for standby [0..255,0=inative] 3 + min
Additional hysteresis for controller restart 100 7 hux
from standby
Stop function v
Controller automatically restart after 0 T
[0..255,0=inactive] v |

Fig.5.6.1 Janela de parametro "Saida"

Este parametro € para configurar o sensor de presenca externo ou local para ativar o controlador, enviar
status do controlador quando ele muda.
As opcdes estdo relacionadas com o nimero de detectores de presenca local:

ON do sensor de presenca externo
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A de presencalocal 1 comecga

B de presencalocal 1 inicio

A de presenca local 4 comeca
Quando néo ha detector de presenca local, a opgéo é apenas ON do sensor de presencga externo
Quando o controlador é acionado via sensor local, vocé pode configurar o telegrama especifico ao iniciar
presenca. Se o telegrama selecionado néo estiver ativado, um aviso é exibido, por exemplo, selecione
telegrama A do detector de presenca 1 mas néo esta ativado:

Trigger telegram of controller on A of local presence 1 begin -

€© A of local presence 1 begin is no telegram, please active to use controlier normally

Este parametro é para definir o sensor de presenca externo ou o sensor de presenca local para acionar

controlador desligado, envie o status do controlador quando ele mudar.
As opcdes estéo relacionadas com o numero de detectores de presenca:
OFF do sensor de presencga externo
D de presencalocal 1 final

E de presenca local 1 final

D de presencalocal 4 fim
Quando n&o ha detector de presenca local, a opgéo é apenas OFF do sensor de presenca externo
Quando o controlador é acionado via sensor local, vocé pode configurar o telegrama especifico ao final
presenca. Se o telegrama selecionado néo estiver ativado, um aviso é exibido, por exemplo, selecione
telegrama D do detector de presenca 1 mas néo esté ativado:

Trigger telegram of controller off D of local presence 1 end v

€© D of local presence 1 end is no telegram, please active to use controller normally

Nota: se o telegrama selecionado néo estiver configurado ou o sensor de presenca local n&o estiver
configurado ou desabilitado, uma vez que o controlador € desligado, ndo hd como aciona-lo novamente via

sensor, portanto, a configuracdo deve estar sincronizada com a configuracéo de presenca local

sensor.

Este parametro é para definir o status de iluminacéo constante apds o download. Opcdes:

DESLIGADO
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SOBRE

Parametro ¢ Estado de iluminacao constante apos recuperacao de tensao”

Este parametro é para definir o status de iluminacéo constante apés a recuperacéo da tensdo. Opgdes:
DESLIGADD

SOBRE

Como antes da falha de tensé@o

T e e T e e S e e T e

| e Y Y TR L A T e e Y N e e st e s s e L

Este parametro é para definir o valor de escurecimento inicial do principal quando o controle € iniciado. Vocé pode definir o
valor de saida para o dia independentemente com este parametro quando o modo noturno estiver habilitado. Opgdes:
Através da configuragédo do parametro
Através do status do atuador de solicitagéo
Através do célculo do valor inicial
A saida de subbrilho é calculada a partir da influéncia do proporcional para sub para o principal. (Como
desde que o ajuste atinja o nivel do principal, o controle de brilho sempre segue o
saida proporcional; quando ndo conseguir atingir o nivel, aumente o nivel de brilho de todas as areas em qualquer caso,
até que todas as areas atinjam o valor maximo de escurecimento)
Parametro “Valor inicial de escurecimento”
Este parametro é visivel quando “Via parametrizagdo” é selecionado. Usado para definir o escurecimento inicial
valor. Opgoes: 1..100%
Parametro “Valor de escurecimento inicial quando a consulta falha”
Este parametro é visivel quando “Via estado do atuador de consulta” é selecionado. Usado para definir inicial
valor de escurecimento quando falha ao consultar o atuador ou ler 0. Opgdes: 1..100%
Parametro “Brilho do ponto de ajuste [1..2000]"

Este parametro é para definir o valor do ponto de ajuste de brilho. Opgdes: 1..2000 lux

Valor inicial de escurecimento guando o controle comega (.

Este parametro é visivel quando o modo noturno esté habilitado. Usado para definir o valor de escurecimento inicial do
principal para a noite quando o controle comeca. Opgdes:
Através da configuragédo do parametro

Através do status do atuador de solicitagdo

Através do célculo do valor inicial

Quando o controlador estad sempre ligado, do modo diurno para o modo noturno, o valor do brilho ser& atualizado lentamente
para a configuragdo no modo noturno.

Parametro “Valor de escurecimento”

Este parametro é visivel quando “Via parametrizagao” é selecionado. Usado para definir o valor de escurecimento.
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Opcoes: 1..100%
Parametro “Valor de escurecimento quando a consulta falha”
Este parametro é visivel quando “Via estado do atuador de consulta” é selecionado. Usado para definir o escurecimento
valor quando falha ao consultar o atuador ou ler 0. Opg¢des: 1..100%
Parametro “Brilho do ponto de ajuste [1..2000]"

Este parametro é visivel quando “Via calcular valor inicial” é selecionado. Usado para definir o brilho

valor do ponto de ajuste. Opg6es: 1..2000 lux

Este parametro é para definir a porcentagem de histerese com ponto de ajuste da saida principal. Opgoes:

+/-5%
+/-10%
+/-15%
+/-20%
Valor de histerese = Valor do ponto de ajuste atual x Porcentagem de histerese
Compare o brilho atual com o valor do ponto de ajuste, quando o brilho for maior que o “Valor do ponto de ajuste
+ Valor de histerese”, a lampada escurece lentamente até ficar abaixo de “Valor de setpoint + Valor de histerese”, para
manter a producéo; quando o brilho é menor do que “Valor do ponto de ajuste - Valor da histerese”, a lampada lentamente

acende até ficar acima do “Valor do ponto de ajuste - Valor da histerese”, para manter a saida.

Este parametro é para definir se o valor do ponto de ajuste pode ser alterado via barramento.

Quando ativado, o seguinte parametro é visivel:
Parametro “Min. ponto de ajuste de brilho [1..2000]"
Parametro “Méx. ponto de ajuste de brilho [100..2000]”
Este parametro é para definir o valor minimo e maximo do ponto de ajuste de brilho.
Opcdes de valor minimo: 1..2000 lux; opgdes de valor maximo: 100..2000 lux
Obs: deve atender a condig¢ao valor minimo < valor maximo, caso contrario, ndo podem ser

configurado no ETS, e exibir 0 aviso de caixa vermelha, conforme mostrado a seguir:

Min. brightness setpoint [1..2000] 200 v | lux

>

Max. brightness setpoint [100..2000] 150 v |lux

Parédmetro “Sobrescrever ponto de ajuste alterado durante o download”
Este parametro é para definir se substitui o valor do ponto de ajuste de brilho modificado durante

download. Ativado - sobrescrever, siga a configuracao do parametro; desabilitado - sem sobrescrever, ele ainda usa o

valor do ponto de ajuste de brilho modificado.
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Este parametro é para definir a velocidade de controle de todo o tempo, quanto menor o tempo, mais rapido o

o valor do controle de escurecimento muda. Tal como definido para 200 segundos, ou seja, ajuste o brilho de 0,5% para 1

segundo. Opgdes: 2:30..20:00 mm:ss

L e L T e T e e e

Este pardmetro serve para definir o tempo para enviar ciclicamente o valor de brilho para o barramento.
Opgdes: 0..255 min

Este periodo é independente e inicia a contagem do tempo apés a programagao ou reset. Transmissao

a mudanga nao tem efeito sobre este periodo.

Parametro “Enviar brilho quando o resultado mudar para”

Este parametro é para definir o empo para quando o brilho atinge um dterminado vIor para enviar o
valor de brilho atual para o barramento. Opc¢des:
1%
2%
3%
4%

5%

B ametia s inravaton de escureci_me:nto para principal”

Parametro sMax. valorde escurecimentospara principal’

Esses parametros sdo para definir o valor de dimerizagdo minimo e méximo para o principal.
Opgdes do minimo: 0..50 %; opc¢des do méaximo: 51..100 %

Parémétro_ “Tempo de atraso para standby [0'..25_5,0=inati\'/0]’_’

Este parametro é para definir o tempo de atraso quando o controlador entra no status de espera. Opgoes: 0..255

min
Quando a saida é o valor minimo de escurecimento e o brilho atual ainda é maior do que
“Valor do ponto de ajuste + Valor da histerese”, o controlador entra no status de espera, envia o telegrama OFF e

brilho 0%. Quando o tempo de atraso € 0, o controlador esta sempre ativo, emita o escurecimento minimo

valor.

e e e e e ST R e e S M T et i e B e T R e e e T A e D G T TR T e e T e e L

Este parametro néo é visivel quando o tempo de atraso é 0. Usado para definir histerese adicional para
o controlador reinicia automaticamente a partir do status de espera. Opgdes: 0..255 lux
Quando o brilho atual for menor que “Valor do ponto de ajuste - Valor da histerese - Histerese adicional”,
ativar controlador. Nota: se “Valor do ponto de ajuste - Valor da histerese - Histerese adicional” for inferior a 50

lux, use 50 lux para reiniciar do status de espera.

Parametro- Funcao de'p'ar_ada"
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Este parametro é para definir se a fungdo de parada. Quando ativado, exibir objetos
1bit/4bit/1byte, ao receber o comando, o controlador fica inativo. (A saida do dimmer
permanece no estado de controle externo, se a saida do controlador nédo for atualizada, ndo envie o

telegrama OFF, e apenas o status do controlador muda para OFF.)

Este parametro é visivel quando o parametro anterior é ativado. Usado para definir o tempo de atraso para

o controlador reinicia automaticamente a partir do status de parada. O ndo é ativado automaticamente e ativado

controlador via objeto externo ou detecgéo de presenca. Se houver um tempo de atraso, retorne automaticamente para

estado ativo.

Opcoes: 0..255 min
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5.6.2. Janela de parametros “Operac¢do Main-Sub”

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > Constant lighting > Main-Sub operation

W KNX Secure Main/Sub operation

Number of subs
+ E General

Control method
ﬂ Internal sensor measurem...

Influence of proportional for sub 1

+

“f Presence function

Influence of proportional for sub 2

s 'K:I' Light control 3
Influence of proportional for sub 3

= %) Constant lighting Influence of proportional for sub 4

v

4

© Calculating via proportional
Calculating via offsets

Medium (x0.7), window
Low (x0.8), window
Low (x1.4), wall

Medium (x1.6), wall

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > Constant lighting > Main-Sub operation

W KNX Secure Main/Sub operation

— Number of subs
+ == General

Control method
ﬂ Internal sensor measurem...

v
4

Calculating via proportional
© Calculating via offsets

. : Min. dimming value for sub 1 0 =

2 f} Presence function
Max. dimming value for sub 1 100 :
+ 'ﬁ' Light control <
Offset for sub 1 to the main 0 ~

— ¥ Constant lighting
Min. dimming value for sub 2 0 =
TR Max. dimming value for sub 2 100 .
Main- ti : .
e Offset for sub 2 to the main 0 =

+ } RTCfunction

Min. dimming value for sub 3 0 =
+ 3 Logic function Max. dimming value for sub 3 100 -
+ +E Scene Group function Offset for sub 3 to the main 0 =
Min. dimming value for sub 4 0 =
Max. dimming value for sub 4 100 =
Offset for sub 4 to the main 0 .

Parémétro : Cper,acao Prncipaliouty:

Este parametro é para definir se a operacgao Principal/Sub esta habilitada. Quando ativado, seguindo

parametros sao visiveis:

Paraietins Nnneio te Bibes

Fig.5.6.2 Janel de parémeto "Operagao Main-Sub" _

Este parametro é para definir o nimero de subs, até definir 4 subs.
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Parametro i Métado decontrote’

Este parametro é para definir o método de controle. Opc¢des:
Calculando via proporcional

Célculo por meio de compensagdes

Os seguintes parametros sao visiveis quando “Célculo via proporcional” é selecionado:

P e bt G o O PO O TC O A Do St X s by mana

Este parametro é para definir a influéncia do proporcional de sub x para o principal. Opc¢des:
Muito alta (x0,5), janela Alta
(x0,6), janela Média
(x0,7), janela Baixa (x0,8),
janela Muito baixa
(x0,9), janela Sem alteragao
(x1)
Muito baixo (x1,2), parede
Baixo (x1,4), parede
Médio (x1,6), parede
Alto (x1,8), parede
Muito alto (x2.0), parede
Quando “Sem alteragdo (x1)” é selecionado, feche o controle proporcional, todos os grupos de iluminagdo acendem com

0 mesmo valor.

Quando “Muito alto (x0,5), janela” ou “Muito alto (x2,0), parede” é selecionado, significa que uma grande

diferenca entre os valores absolutos de escurecimento na parede e na janela.
O sensor geralmente € instalado na posigao intermediaria e definido como o grupo de iluminagao principal e

o grupo de iluminacdo secundaria esté localizado na area da janela ou parede.

Os seguintes parametros sao visiveis quando “Calculo via offsets” é selecionado:

e

Parametro “Max valoride escurecimento’para sub-x’ (x=1-4) =

Esses parametros séo para definir o valor minimo e maximo para sub x.

Opgdes do minimo: 0..50 %; opgdes do méaximo: 51..100 %

e S P P e B B

Este parametro é para definir o deslocamento de saida para sub x para o principal. Op¢des: -100...100 %
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5.7. Janela de paradmetros "Func¢do RTC"

-.-.- KNX Presence Sensor.Microwave > RTC function

W KNX Secure Room temperature reference from Internal sensor combine with External sensor v
+ = General Combination ratio 50% Internal to 50% External >
Time period for request room 10 = min
Q) Internal sensor measurem... temperature sensor [0..255] x
Send temperature when the result
) : k b 1.0 -
+ ﬁ* Presence function change oy
B Cyclically send temperature [0..255] 0 > min

+ <Gt Light control
Control value after temp. error[0..100]
- e (if 2-point control, set value '0'=0, set 0 - |%
+ ) Constant lighting vehie SOF=T)

- '8’ RTC function

Room temperature control mode Heating and Cooling b
Setpoint Heating/Cooling switchover © Via object Automatic changeover
Heating/Caoling control Heating/Cooling status after © Heating Cooling
download
Fan auto.control : H
Heating/Cooling status after voltage i B ol ihies =
recovery
* B Logic function Room temperature control system O 2 pipes system 4 pipes system
+ +B Scene Group function .
Operation mode v
Controller status after download Comfort mode -
Controller status after voltage B B velas bibae =
recovery
Extended comfort mode 0 3 [N
[0..255,0=inactive] -
1 bit object function for operation =
mode
1 bit object for standby mode v
Fan speed auto.control function v
Window contact input function v
Delay for window contact [0..65535] 15 2=
Controller mode for open window Economy mode © Frost/heat protection
Bus presence detector function v
Trigger telegram of occupied A of local presence 1 begin >
Trigger telegram of unoccupied D of local presence 1 end il

Fig.5.7 Janela de paradmetro "Funcao

Este parAmetro serve para configurar o recurso de referéncia de temperatura da fungdo RTC. Opc¢oes:
Sensor interno
Sensor externo
Sensor interno combinado com sensor externo

Ao selecionar o sensor interno de referéncia, a temperatura é determinada pela configuracéo do
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“Medicdo do sensor interno” na interface de parametros, mais detalhes consulte o capitulo 5.3.
—— Parametro “Periodo para solicitar sensor externo [0...255]"
Este parametro é visivel quando “...Sensor externo” é selecionado. Definir o periodo de tempo para solicitagédo de leitura

sensor de temperatura externo. Opgdes: 0..255 min

Os parametros a seguir sdo visiveis quando “Sensor interno combinado com sensor externo” é selecionado.
—— Parémetro “Taxa de combinacéao”
Este parametro é para definir o sensor interno e o sensor externo para medir o especifico

gravidade da temperatura. Opgdes:

10% interno a 90% externo

20% interno a 80% externo

90% interno a 10% externo

Por exemplo, se a opc¢éao for “40% interno para 60% externo”, entdo o sensor interno é responsavel por
40%, o sensor externo é responsavel por 60% e a temperatura de controle = (sensor interno
temperatura x 40%) + (temperatura do sensor externo x 60%), a fungdo RTC do dispositivo controlara
e exibir a temperatura de acordo com a temperatura calculada.

Quando dois sensores sao combinados para detecgdo, quando um sensor esta com erro, o valor da temperatura
detectado pelo outro sensor é usado.
——Parametro "Enviar temperatura quando o resultado mudar"

Este parametro é para definir quando a temperatura atinge um determinado valor, habilitar ou ndo o envio

o valor da temperatura atual para o barramento. Nao enviar quando desativar. Opgdes:

Desativar
0,5K

1,0K

10K
—— Parametro “Temperatura de envio ciclico [0...255]"
Definir o tempo para enviar ciclicamente o valor de detec¢éo de temperatura para o barramento. Nao enviar quando

valor é 0.

Opcdes: 0..255 min

Nota: o envio ciclico e o envio de alteragcédo sao independentes um do outro.

Este parametro é para definir o valor de controle quando ocorrer um erro de temperatura. Opg6es: 0..100 %

Se o controle de 2 pontos, o valor do parametro € 0, assim como o valor do controle; se o valor do parametro
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for maior que 0, entdo o valor de controle sera 1.

Este parametro é para definir o modo de controle de temperatura ambiente. Opg¢oes:

Aquecimento
Resfriamento
Aquecimento e resfriamento
Os parametros a seguir sdo visiveis quando “Heating and Cooling” é selecionado
—— Parémetro “Comutacédo de aquecimento/resfriamento”
Este parametro é para definir o modo de comutacéo de aquecimento/resfriamento. Op¢ées:
Através do objeto
Mudanga automatica
——Parametro “Estado de aquecimento/resfriamento apés download”
Este parametro é para definir o modo de controle de aquecimento/resfriamento do dispositivo ao ligar o RTC apés
download. Opgdes:
Aquecimento
Resfriamento
—Parametro “Estado de aquecimento/resfriamento apés recuperagéo de tensdo”
Este parametro é para definir o modo de controle de aquecimento/resfriamento do dispositivo ao ligar o RTC apés
recuperagao de tensdo. Opcdes:
Aquecimento
Resfriamento
Como antes da falha de tenséo
Como antes da falha de tensdo: Quando o dispositivo é reinicializado apo6s ligar, 0 modo de controle sera recuperado como
antes da falha de tenséo. Se for a primeira vez que o dispositivo € usado ou uma pagina de fungéo recém-habilitada, o
0 modo de controle depois que o dispositivo é iniciado est4d em um estado incerto e precisa ser selecionado manualmente em
desta vez.
—— Parametro “Sistema de controle de temperatura ambiente”
Este parametro é para definir o tipo de sistema de controle RTC, ou seja, tipos de tubos de agua do fan coil
entrada/saida. Opgoes:
sistema de 2 tubos
sistema de 4 tubos
Sistema de 2 tubos: Compartilha um tubo de entrada e saida para aquecimento e resfriamento, ou seja, quente e frio
agua sao controlados por uma vélvula.
Sistema de 4 tubos: Tem seus préprios tubos de entrada e saida para aquecimento e resfriamento, e duas valvulas séo

necessarios para controlar a entrada e saida de dgua quente e agua fria, respectivamente.
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Este parametro é para definir se o modo de operagdo RTC deve ser ativado.

Quando ativado, oferece suporte a 4 modos com conforto, espera, economia e protecéo contra gelo/calor. Apoiar

tipo de dados de 1 bit e 1 byte, e predefina um modo de operacéo ao baixar e recuperar a tenséo.

Os parametros a seguir sdo visiveis quando o modo de operacéo esta ativado.

——Parametro “ Status do controlador apés o download”

Este parametro é para definir o modo de operagéo ao ligar o RTC ap6s o download. Opgdes:
Modo conforto
Modo de espera
modo econdmico
——Parametro “Status do controlador apds recuperagédo de tensao”
Este parametro é para definir o modo de operagéo ao ligar o RTC ap6s a recuperagéo da tenséo.
Opcdes:
Modo conforto
Modo de espera
modo econdmico
Protecéo contra geada/calor
Como antes da falha de tenséo
—— Parametro “Modo de conforto estendido [0..255,0=inativo]”
Este parametro é para definir o tempo estendido do modo conforto. Quando o valor >0, ative o
estendido e o objeto de 1 bit “Modo de conforto estendido” esta visivel. Opgdes: 0..255 min
Quando o objeto recebe o telegrama 1, ativagdo do modo conforto. Se receber o telegrama 1 novamente durante o
tempo de atraso, o tempo € reprogramado. E o modo de conforto retornard ao modo de operacéo anterior assim que terminar
a temporizacdo. Saia do modo de conforto quando um novo modo de operacgéo estiver em tempo de atraso.
A operagao do interruptor encerrara a temporizagdo e a alternancia de aquecimento/resfriamento nao.
——Parametro “Funcéo de objeto de 1 bit para modo de operagéo”
Este parametro é para definir se os objetos de 1 bit do modo de operacéo séo visiveis.
Ativacdo do modo correspondente quando os objetos enviam o telegrama 1; Execute o0 modo de espera quando o objeto
valores de conforto, economia, protegao recebidos do 6nibus séo 0.
——Parametro “objeto de 1 bit para modo de espera”
Este parametro é visivel quando o parametro anterior esta habilitado. Defina se deseja habilitar o objeto de 1 bit de

modo de espera é visivel.
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Os parametros a seguir sdo visiveis quando o modo de operacdo é desabilitado.

—— Parametro “Temperatura nominal inicial (°C)”

Este parametro é para definir o valor inicial da temperatura do ponto de ajuste. Opgdes:
10,0

10.5

35,0
Quando a temperatura do ponto de ajuste inicial € menor que o valor min. temperatura do ponto de ajuste, exibicdo a seguir

aviso:

Q The setpoint is less than minimum,so minimum will regard as setpoint in fact

Quando a temperatura do ponto de ajuste inicial for maior que a temperatura max. temperatura do ponto de ajuste, exibi¢cdo a seguir

aviso:

€@ The setpoint is greater than maximum,so maximum will regard as setpoint in fact

Zona morta de comutagéo automatica do modo H/C

--Parametro Zona morta superior/inferior”
Esses dois parametros sdo visiveis quando o modo de controle "Aquecimento e resfriamento” é selecionado e
“Mudanca automatica” esta selecionada. Definir o intervalo de zona morta de aquecimento/arrefecimento de comutagéo automatica.

Opgoes:
0,5K

1,0K

10K

Sob controle de aquecimento, quando a temperatura real (T) > ou = a temperatura do ponto de ajuste + a temperatura superior
zona morta, em seguida, mude o modo de aquecimento para resfriamento;

Sob controle de resfriamento, quando a temperatura real (T) < ou = a temperatura do ponto de ajuste + a temperatura superior

zona morta, em seguida, mude o modo de resfriamento para aquecimento.

Este parametro € para definir se a interface de controle automatico do ventilador esté visivel.

Este parametro é visivel quando o modo de operacao esté habilitado. Definir se deseja vincular ao contato da janela

status.

Quando a funcéo de entrada de contato de janela esta habilitada, estes dois parametros sé&o visiveis a seguir:
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—— Parametro “Atraso para contato de janela [0..65535]s”
Este parametro € visivel quando o modo de operacéo e a fungéo de entrada de contato de janela estéo habilitados.
Defina o tempo de atraso para a detecgéo de contato da janela. Ou seja, ao receber um telegrama “janela aberta”, o

o controlador considerara isso como um sinal valido e executara o comportamento apds esse tempo de atraso. Opgdes:

0..65535
—— Parametro “Modo do controlador para janela aberta”
Se o status da janela estiver aberto, execute a operagao correspondente de acordo com a configuracdo. (Para o
modo de operagédo, a temperatura do interruptor e do ponto de ajuste, bem como o modo de aquecimento/resfriamento séo registrados
em segundo plano se telegramas de controle forem recebidos e executados apés o fechamento da janela. Se la
Se nado houver recebimento de telegrama durante o tempo, retorne ao modo anterior a abertura da janela.) Op¢ées:

modo econémico

Protecéo contra geada/calor

Este parametro é visivel quando o modo de operagéo esta habilitado. Definir se deseja vincular a presenga do barramento

estado do detector.

Se a presenca for detectada, entre no modo de conforto e ele sera restaurado ao modo original apés
saindo. Se houver um telegrama/operagdo manual para ajustar o modo durante o periodo, o telegrama é
conectado em segundo plano, e saira do modo de conforto e sera restaurado ao modo apés sair. Se
ndo ha recebimento de telegrama durante a cronometragem, retorne ao modo original. (Se receber o status de presenga
ciclicamente, o modo de conforto néo pode ser acionado novamente e s6 pode ser apds sair.)
Parametro “Disparar telegrama de ocupado”
Este par@metro serve para configurar o sensor de presenca externo ou local para acionar o telegrama de ocupado.
As opcdes estéo relacionadas com o nimero de detectores de presenga local:
Sensor de presenga externo
A de presenca local 1 comeca
B de presencalocal 1inicio
C de presenca local 1 inicio
A de presenca local 2 comeca
A de presenca local 3 comeca
A de presenca local 4 comeca
Quando nao ha detector de presenca local, a opcéo é apenas Sensor de presenca externo
Quando o ocupado € acionado via sensor local, pode-se configurar o telegrama especifico quando
comegar a presenca. Se o telegrama selecionado néo estiver ativado, um aviso € exibido, por exemplo, selecione

telegrama A do detector de presenca 1 mas néo esta ativado:
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Trigger telegram of occupied A of local presence 1 begin v

© A of local presence 1 begin is no telegram, please active to use controller normally

Parametro “Disparar telegrama de desocupado”
Este parametro serve para configurar o sensor de presenca externo ou local para disparar telegrama de
desocupado.
As opcdes estdo relacionadas com o nimero de detectores de presenca local:
Sensor de presenga externo
D de presencga local 1 final
E de presenca local 1 final
F de presenca local 1 final
D de presenca local 2 final
D de presenca local 3 final
D de presencga local 4 fim
Quando n&o ha detector de presenca local, a opgéo é apenas Sensor de presenga externo
Quando o desocupado é acionado via sensor local, pode-se configurar o telegrama especifico quando
presenga final. Se o telegrama selecionado né&o estiver ativado, um aviso é exibido, por exemplo, selecione

telegrama D do detector de presenca 1 mas néo esta ativado:

Trigger telegram of unoccupied D of local presence 1end b

0 D of local presence 1 end is no telegram, please active to use controller normally

Esses parametros séo visiveis quando o modo de operacao esté desabilitado. Definido para limitar a faixa ajustavel de

a temperatura do ponto de ajuste, o valor minimo deve ser menor que o valor maximo. Se o ponto de ajuste

temperatura além da faixa limitada, a saida sera a temperatura limitada. Op¢des:
5°C

6°C

37°C
Para a temperatura do ponto de ajuste, o Min. valor deve ser menor que o Max., caso contrario, ndo pode ser configurado

onde esta vocé.

Esses dois pardmetros séo exibidos abaixo da interface de configuragéo de parametros “Setpoint” quando

modo de operacéo esta ativado.
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5.7.1. Janela de parametros “ Setpoint”

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > RTC function > Setpoint

W KNX Secure Setpoint method for operating mode O Relative Absolute
+ z_: General Base setpoint temperature 20.0 =il "¢
AC{dlth!‘\a' setpoint offset for setpoint Disabile (@) Enable
ﬂ Internal sensor measurem... adjustment
Step of setpoint offset © 05K 1K
- o ﬁﬁ Presence function
Min. setpoint offset [-10..0] -5 =] i
+ ':(:):' Light control ) <
Max. setpoint offset [0..10] 5 > K
= 3? Constant lighting
Heating
= '8’ RTC function Reduced heating in standby mode = ¥ ik
[0.10] A
Setpoint Reduced heating in economy mode ;
4 ¥ K
[0.10]
Heating control . .
Setpoint temperature in frost = )
Tt oD protection mode [5..10] :
+ a- Logic function Min. setpoint temperature [5..37] 16 il *C
Max. setpoint temperature [5..3 32 = °C
+ 'E Scene Group function o e AT
Defini¢do de parametro de ajuste relativo
W KNX Secure Setpoint method for operating mode Relative © Absolute
+ == General Heating
Setpoint temperature in comfort 21 v oC
) Interal sensor measurem... mode [5.37]
Setpoint temperature in standby o
- ; de 15..3 19 c
+ "% Presence function mode [5..37]
Setpoint temperature in economy =
<k 7 . °C
+ <Or Light control mode [5..37]
Setpoint temperature in frost 7 oy X
+ .ﬂ. Constant lighting protection mode [5..10]
Cooling
— ' RTC function : .
Setpoint temperature in comfort 23 = o
mode [5..37] -
g Setpoint temperature in standby 2 - oc
o mode [5..37] 2
Heating/Cooling control
Setpoint temperature in economy 27 v oC
Fan auto.control mode [5..37]
Setpoint temperature in heat 35 =z e
+ ¢ Logic function protection mode [30..37] =
+ "E Scene Group function @ Note: The heating setpoint must be always less than the cooling setpoint.
Min. setpoint temperature [5..37] 16 e oC
Manx. setpoint temperature [5..37] 32 i °C

Configuracéo de pardmetros de ajuste
absoluto Fig.5.7.1 Janela de parametros "Setpoint"
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Parametros desta janela sao visiveis quando o modo de operagdo RTC ativado, exibi¢cdo de acordo com o controle

modo.

Este parametro é para definir o método de ponto de ajuste para o modo de operagdo. Opgoes:

Relativo

Absoluto

Relativo: O ajuste relativo, a configuragao de temperatura do modo econémico e do modo de espera
consulte o ponto de ajuste de temperatura definido.

Absoluto: Ajuste absoluto, cada modo tem seu setpoint de temperatura independente.

Os parametros a seguir sao visiveis quando a temperatura do ponto de ajuste adota o valor relativo

método de ajuste.

Este parametro é para definir a temperatura do ponto de ajuste basico, a partir do qual o ponto de ajuste inicial

temperatura do modo conforto ambiente é obtida. Op¢des:
10,0
10.5

35,0

O valor do setpoint sera modificado através do objeto “Ajuste do setpoint base”, entdo o novo valor
sera armazenado apos o desligamento do dispositivo.
Quando a temperatura do ponto de ajuste de base for menor que o valor min. temperatura do ponto de ajuste, exibicdo a seguir

aviso:

0 The setpoint is less than minimum,so minimum will regard as setpoint in fact

Quando a temperatura do ponto de ajuste de base for maior que a temperatura max. temperatura do ponto de ajuste, exibi¢éo a seguir

aviso:

© The setpoint is greater than maximum,so maximum will regard as setpoint in fact

Temperatura nominal basica atual = temperatura nominal basica modificada +/- acumulada
offset(se existir)

Ao ajustar a temperatura do ponto de ajuste do modo de operagao atual, o valor do ponto de ajuste sera
mudou com ele, mas a temperatura relativa de cada modo permanece inalterada. Temperatura relativa de

o0s modos de espera, economia e conforto séo definidos pelos parametros a seguir.
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Este parametro é para definir se deve habilitar a funcdo de compensacéo de ponto de ajuste adicional para ponto de ajuste

ajuste, usado principalmente para ajustar a temperatura do ponto de ajuste por objeto de 1 bit. Opg¢oes:
Desativar

Habilitar

Aumentar/diminuir o deslocamento em 1 objeto de bit “Deslocamento do ponto de ajuste”, ajustar a temperatura do ponto de ajuste
indiretamente, e enviar o valor de offset para o barramento pelo objeto de 2 bytes “Float offset value”. Também redefinir o deslocamento
valor por objeto de 1 bit “Setpoint offset reset”, modificou o valor de offset por objeto de 2 bytes “Float offset
valor". Salve o valor de deslocamento quando o modo de controle e 0 modo de operacéo forem alterados.

Os trés parametros a seguir séo visiveis quando a fungdo de compensacgéo esta habilitada.

——Parametro “Passo do offset do ponto de ajuste”

Este parametro é para definir o valor do passo do deslocamento do ponto de ajuste aumentado/diminuido ao receber
telegramas. Telegrama 1- aumentar, telegrama O- diminuir. O deslocamento acumulado pode ser salvo quando a energia

desligado. Opcdes:
0,5K

1K
Temperatura nominal do modo atual = temperatura base + deslocamento fixo do modo + acumulado

deslocamento adicional

Observagédo: o deslocamento fixo do modo é o deslocamento dos modos de espera e economia em comparagdo com o conforto
modo, que é decidido pelos seguintes parametros de aguecimento/resfriamento. A compensacéo adicional acumulada é

ajustado pelo objeto de 1 bit “Setpoint offset” ou modificou diretamente o valor do offset pelo objeto de 2 bytes “Float

valor compensado”.

——Parametro “Min. deslocamento do ponto de ajuste [-10..0]K"

Este parametro é para definir o deslocamento méaximo permitido quando o deslocamento negativo (setpoint
temperatura diminui). Opc¢des: -10..0

—— Parametro “Méax. deslocamento do ponto de ajuste [0..10]K”

Este parametro é para definir o deslocamento maximo permitido quando o deslocamento direto (ponto de ajuste

temperatura aumenta). Opgdes: 0..10

Zona morta de comutagéo automatica do modo H/C (apenas para o modo conforto)

Esses dois parametros séo visiveis quando o modo de controle “Aquecimento e resfriamento” é selecionado e

“Mudanca automatica” esté selecionada. Definir o intervalo de zona morta de aquecimento/arrefecimento de comutagao automatica.

Opcoes:

0,5K
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1,0K

10K
Sob controle de aquecimento, quando a temperatura real (T) > ou = a temperatura do ponto de ajuste + a temperatura superior
zona morta, em seguida, mude o modo de aquecimento para resfriamento;
Sob controle de resfriamento, quando a temperatura real (T) < ou = a temperatura do ponto de ajuste + a temperatura superior

zona morta, em seguida, mude o modo de resfriamento para aquecimento.

Patamieto- AgUBaImBRtoTe

Parametro “Aumento do resfriamento no modo de espera [0...10]K”

Esses dois parametros s&o para definir o ponto de ajuste do modo de espera. Opgoes:
0K
1K

10K

Aguecimento: O ponto de ajuste do modo de espera é o ponto de ajuste da temperatura menos o valor de referéncia;

Resfriamento: O ponto de ajuste do modo de espera é o ponto de ajuste da temperatura mais o valor de referéncia.

Parametro YAquecimento redazido no modo:economico [0

Parametro “Aumento do resfriamento no modo econémico [0...10]K”

Esses dois pardmetros séo para definir o ponto de ajuste do modo econémico. Opgoes:
0K
1K

10K
Aquecimento: O ponto de ajuste do modo econdmico é o ponto de ajuste da temperatura menos o valor de referéncia;

Resfriamento: O ponto de ajuste do modo econdmico é o ponto de ajuste da temperatura mais o valor de referéncia.

el e T e O e L e e B e e e e T

Este parametro é para definir o ponto de ajuste do modo de protecéo contra congelamento. Opcdes:
5°C
6°C

10°C
No modo de protecéo contra congelamento, quando a temperatura ambiente for reduzida ao ponto de ajuste, o controlador
acione um telegrama de controle para que o controlador de aquecimento relacionado emita o controle de aquecimento para evitar o

temperatura seja muito baixa.

Parametro - Temperatira-noninal no modo-de protecao contra Calor 80, 37100 o

Este parametro é para definir o ponto de ajuste do modo de protegéo contra calor. Opgdes:
30°C
31°C
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37°C
No modo de protegdo contra calor, quando a temperatura ambiente aumenta para o ponto de ajuste, o controlador

acione um telegrama de controle para que o controlador de resfriamento relacionado emita o controle de resfriamento para evitar o

temperatura seja muito alta.

Os parametros a seguir sao visiveis quando a temperatura nominal adota o valor absoluto

método de ajuste.

P iiietio den peratin aomial Bovmoda comorodos arios

Parametro “Temperatura nominal em modo de espera [5...37]°C”
Parametro “Temperatura nominal no modo econdmico [5...37]°C”
Esses parametros sao para definir a temperatura do ponto de ajuste em conforto, espera e economia

modo ao aquecer ou resfriar. Opgoes:
5°C
6°C

37°C

Friaelo Temperaiiie nbwinal no moto de protetdb chals oot [ HOlGEE

Este parametro é para definir a temperatura do ponto de ajuste no modo de protegdo contra congelamento durante o aquecimento.
Opcoes:

5°C

6°C

10°C

Boiaieiin e siuca aimial no wodb ds o Con A Be T

Este parametro é para definir a temperatura do ponto de ajuste no modo de protecéo contra calor durante o resfriamento.

Opcoes:
30°C
31°C

37°C

@ Note: The heating setpoint must be always less than the cooling setpoint.

Para o modo de ajuste absoluto, “Heating and Cooling” e “Automatic changeover” sdo
selecionada, a nota fica visivel. O valor do ponto de ajuste de aquecimento deve ser menor ou igual ao de resfriamento
do mesmo modo de operagao, caso contrario, ndo pode ser configurado no ETS. Também se aplica a “Via
objeto"
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1. Quando a temperatura ambiente é maior que a temperatura do ponto de ajuste do modo atual, é
alterado para o modo de resfriamento; Quando a temperatura ambiente for inferior & temperatura nominal
do modo atual, ele é alterado para 0 modo de aquecimento.

2. No mesmo modo de operacao, a diferenca de temperatura do ponto de ajuste entre resfriamento e
0 aguecimento permanece constante, seja escrito no barramento ou ajustado no painel. Ou seja, ao ajustar a temperatura
do ponto de ajuste, é necessario atualizar a temperatura do ponto de ajuste de resfriamento e aquecimento
do modo de operagéo atual ao mesmo tempo.

3. Para a configuracéo anormal em que o valor do ponto de ajuste de aquecimento é maior que o de resfriamento,
depende da temperatura do ponto de ajuste e da temperatura ambiente para ajustar o modo de aguecimento/resfriamento,
ou seja, mude para resfriamento quando a temperatura ambiente for maior que a temperatura do ponto de ajuste no
modo de operacao atual de resfriamento, enquanto muda para aquecimento quando a temperatura ambiente é mais baixa
do que a temperatura do ponto de ajuste no modo de operacao atual de resfriamento.

4. Ao receber a temperatura do ponto de ajuste do barramento, ainda é necessario limitar o valor
de acordo com os limites alto e baixo, ou seja, a temperatura de aguecimento e resfriamento ndo pode
ser inferior ao minimo, ou ndo pode ser superior a0 maximo. Se a configuracdo dos parametros do ETS for
néo atendida a condigao, serdo anotados 0s avisos:
Quando a temperatura do ponto de ajuste do modo de conforto/espera/economia € menor que o valor min. ponto de ajuste

temperatura, exibir o seguinte aviso:

0 The setpoint is less than minimum,so minimum will regard as setpoint in fact

Quando a temperatura do ponto de ajuste do modo de conforto/espera/economia é maior que a temperatura max.

temperatura do ponto de ajuste, exibir o seguinte aviso:

QO The setpoint is greater than maximum,so maximum will regard as setpoint in fact

Os pontos 2 e 4 também se aplicam a “Via objeto”.

Nota: para ajuste relativo/absoluto, no modo de protecédo, a temperatura do ponto de ajuste é apenas
configurado via ETS. Quando o valor do ponto de ajuste recebido do barramento € diferente do ETS
configuracao, o valor ndo é atualizado e retorna ao setpoint de temperatura atual, para atualizar

sincronizadamente com outros dispositivos no barramento.
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5.7.2. Janela de parametros “Controle de aquecimento/resfriamento”

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > RTC function > Heating/Cooling control

W KNX Secure

—
+ == General

ﬂ Internal sensor measurem...

=+ % Presence function
+ <0- Light control
+* :Q Constant lighting

- {* RTC function

W KNX Secure

—
+ == General

ﬂ Internal sensor measurem...

+ ‘ﬁ Presence function
+ G- Light contral
5 v 'I,? Constant lighting

= ‘8‘ RTC function

Setpoint

Heating/Cooling control

W KNX Secure

—
+ = General

f Internal sensor measurem.

+ ﬁ‘ﬁ? Presence function
+ <O Light control
+ %F Constant lighting
~ Q" RTC function

Setpoint

Heating/Cooling control

resfriamento” Os parametros desta janela séo exibidos de acordo com 0 modo de controle e o sistema de controle (2 tubos ou 4 tubos).

Type of heating/cooling control
Invert control value
Heating
Lower Hysteresis [0..200]
Upper Hysteresis [0..200]
Cooling
Lower Hysteresis [0..200]

Upper Hysteresis [0..200]

Cyclically send control value [0..255]

Switching on/off{use 2-point control)

© No Yes

10

10

10
10

10

Configuragéo do parametro "Ligar/desligar (usar controle de 2 pontos)"

Type of heating/cooling control
Invert control value
PWM cycle time [1..255]
Heating speed
Proportional range [10..100]
Reset time [0..255]
Cooling speed
Proportional range [10..100]

Reset time [0..255]

Cyclically send control value [0..255]

Switching PWM(use PI control)

O No Yes

15

User defined

40

150

User defined

40

150

10

Configuracédo de parametro de “Switching PWM (use PI control)”

Type of heating/cooling control
Invert control value
Heating speed
Proportional range [10..100]
Reset time [0..255]
Cooling speed
Proportional range [10..100]

Reset time [0..255]

Send control value on change by

[0..100,0=inactive]

Cyclically send control value [0..255]

Continuous control{use P! control)
O No Yes

User defined

40

150

User defined

40

150

4

10

Configuragao de parametro de “Controle continuo (use controle PI)”

Fig.5.7.2 Janela de parametros “Controle de aquecimento/
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Este parametro é para definir o tipo de controle de aquecimento/resfriamento. Diferentes tipos de controle sdo

adequado para controlar diferentes controladores de temperatura. Opc¢des:
Ligar/desligar (use o controle de 2 pontos)
Alternando PWM (use o controle PI)

Controle continuo (use controle PI)

Este pardmetro é para definir se deve inverter o valor de controle ou o valor de controle de envio normal, entdo

gue o valor de controle seja adequado para o tipo de valvula. Opgdes:
Néo
Sim

Sim: Enviando o valor de controle para o barramento através de objetos apds inverter o valor de controle.

Dois pardmetros a seguir sdo adequados para controle de 2 pontos:

——Parametro “Upper Hysteresis [0...200]*0.1K "

Esses dois parametros séo para definir a temperatura de histerese inferior/superior no aquecimento HVAC ou
resfriamento. Opgdes: 0..200

Sob controle de aquecimento,

Quando atemperaturareal (T) > a temperatura de ajuste + a temperatura de histerese superior,
entéo parara de aquecer;

Quando a temperaturareal (T) < atemperatura de ajuste - a temperatura de histerese mais baixa,
entdo comecaré a aquecer.

Por exemplo, a temperatura de histerese inferior é 1K, a temperatura de histerese superior é 2K, a
a temperatura de ajuste é de 22 y, se T for maior que 24 ¥, o aquecimento seréa interrompido; se T for inferior a 24 y, entdo
comegara a aquecer; se T estiver entre 21~24y, mantera o status anterior.

Sob o controle de resfriamento,

Quando atemperaturareal (T) < atemperatura de ajuste - a temperatura de histerese mais baixa,
entao parara de esfriar;

Quando a temperaturareal (T) > a temperatura de ajuste + a temperatura de histerese superior,

entdo comecara a esfriar.
Por exemplo, a temperatura de histerese inferior € 1K, a temperatura de histerese superior é 2K, a
a temperatura de ajuste é de 26 Y, se T for menor que 25 V, ele ird parar de esfriar; se T for inferior a 28 y, entdo

comegara a esfriar; se T estiver entre 28~25y, mantera o status anterior.
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O modo de controle de 2 pontos é um modo de controle muito simples. Ao adotar este modo de controle, €
necessario definir a temperatura de histerese superior e a temperatura de histerese inferior através
parametros. Ao definir a temperatura de histerese, os seguintes efeitos precisam ser considerados

1. Quando o intervalo de histerese é pequeno, a faixa de temperatura sera pequena, porém, frequente
o envio do valor de controle trar4 grande carga para o barramento;

2. Quando o intervalo de histerese é grande, a frequéncia de comutacgao do interruptor sera baixa, mas é facil

causar mudanga de temperatura desconfortavel.

Small hysteresis~ Large hysteresis*

Upper hysteresis value* - — AP N entass <
Setpoint temperature o= /\‘v/\ ----- —\ ; : :
L | : e ¥ Q. I A - aogfl o Fin - i .
Lower hysteresis value« : v ; . : - ; . T e v *  Time«
Command value~ : v ' : . .
On, : s " M ' . ] " " [
Off« >

| Time«

Fig.5.7.2(2) Efeitos da histerese na agéo do interruptor de valor de controle (aguecimento) no modo de controle de 2 pontos

Dois parametros a seguir sdo adequados para controle PlI:

—— Parametro “Velocidade de resfriamento”

Esses dois parametros sé@o para definir a velocidade de resposta do controlador de aquecimento ou resfriamento.
Diferentes velocidades de resposta sdo adequadas para diferentes ambientes.

Opcodes:

Aquecimento de dgua quente (5K/150min)

Piso radiante (5K/240 min)

Aquecimento elétrico (4K/100min)

Unidade dividida (4K/90min)

Unidade ventiloconvectora (4K/90min)

Usuério definido
Opcdes

Teto de resfriamento (5K/240min)

Unidade dividida (4K/90min)

Unidade ventiloconvectora (4K/90min)
Usuério definido
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——Parametro “Faixa proporcional [10..100]*0.1K” (valor P)
——Parametro “Tempo de reset [0..255]min” (valor I)
Esses dois parametros sao visiveis quando “Definido pelo usuario” é selecionado. Defina o valor Pl do controlador PI.

Opcdes: 10..100 (valor P)

Opgdes: 0..255 (valor 1)

Este parametro s6 é visivel quando o tipo de controle é “Switching PWM (use PI control)”. Colocou o
periodo do ciclo do objeto de controle para enviar o valor do switch, o objeto envia o valor do switch de acordo
ao ciclo de trabalho do valor de controle. Por exemplo, se o periodo definido for 10 min e o valor de controle for
80%, entdo o objeto enviara um telegrama aberto por 8 min. Se o valor de controle for alterado, o tempo de servico
relagdo do telegrama liga/desliga do objeto também mudara, mas o periodo ainda é o tempo do parametro
contexto.

Opcodes: 1..255

Os valores PI de “Switching PWM (use PI control)” e “Continuous control (use PI control)” sdo
0 mesmo, diferente apenas nos objetos de controle, o objeto de controle da saida Pl “Controle continuo”

value(1byte) diretamente, enquanto o valor de controle de “Switching PWM” emite um telegrama “on/off” de acordo

ao ciclo de trabalho do valor de controle.

Este paré@metro é visivel quando o tipo de controle é “Controle continuo (usar controle Pl)”, para definir o

alterando o valor do valor de controle a ser enviado ao barramento. Opgdes: 0..100, Oyinativo

Este parametro é para definir o periodo para enviar ciclicamente o valor de controle para o barramento. Opc¢des:

0..255

No modo de controle PI, os parAmetros de controle predefinidos de cada controlador Pl em aquecimento ou resfriamento
sistema s@o recomendados da seguinte forma:

(1) Aquecimento

Tipo de aquecimento valor P . valor(integragio Recomendado PWM recomendado
tempo) tipo de controle PI periodo

Aquecimento de dgua quente 5K 150min Continuo/PWM 15min

Piso radiante 5K 240min PWM 15-20min

aquecimento elétrico 4K 100min PWM 10-15min

Unidade dividida 4K 90min PWM 10-15min

Unidade ventiloconvectora 4K 90min Continuo -
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(2) Resfriamento

Tipo de resfriamento valor P valor(integracéo Recomendado PWM recomendado
tempo) tipo de controle PI | periodo

teto de resfriamento 5K 240min PWM 15-20mlIn

Unidade dividida 4K 90min PWM 10-15min

Unidade ventiloconvectora 4K 90min Continuo -

(3) Definido pelo usuério
Quando o parametro "Velocidade de aguecimento/resfriamento” é definido como "Definido pelo usuario®, o valor do parametro de P
(fator de escala) e | (tempo de integra¢éo) podem ser ajustados através do parametro. Ao ajustar o
parametros, consulte o valor de PI fixo mencionado na tabela acima. Mesmo que os parametros de controle sejam
ligeiramente ajustado, o comportamento do controle sera significativamente diferente.
Além disso, o tempo de integracéo deve ser definido corretamente. Se o tempo de integragéo for muito longo, o
0 ajuste sera lento e a oscilacéo nédo sera ébvia; se o tempo de integragéo for muito pequeno, o

0 ajuste seréa rapido, mas a oscila¢éo ocorrerd. 0 significa que o termo integral ndo é usado.

y

A Y=K*(X2-X2)+ X1 *K*(t/Tn)+Y1

Fig.5.7.2 (3) valor de controle do modo de controle PI

Y: valor de controle

Y1: dltimo valor de controle

X1: desvio de temperatura = temperatura definida - temperatura real

X2: ultimo desvio de temperatura = temperatura definida - temperatura real
TN: tempo de integracéo

K: fator de escala (o fator de escala néo é zero)

Algoritmo de controle Pl: Y=K*(X1-X2)+X1*K*t/ TN +Y1

Quando o tempo de integracéo é definido como zero, o algoritmo de controle Pl é: Y = K (X1-X2) + Y2
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Configuragdo e influéncia de parametros definidos pelo usuario:

Configuracéo de parametro Efeito

K: Se a faixa de escala for muito pequena Ajuste rapido e overshoot ocorrera
K: Se a faixa de escala for muito pequena Ajuste lento, mas sem overshoot
TN: Se o tempo de integrag&o for muito Ajuste rapido, mas havera

curto oscilacao

TN: Se o tempo de integrac&o for muito longo Ajuste lento, sem oscilagéo 6bvia
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5.7.3. Janela de parametros “Fan auto.control”

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > RTC function > Fan auto.control

W KNX Secure
+ E General
ﬂ Internal sensor measurem...
+ % Presence function
+ <Gk Light control
o ﬁ Constant lighting
== 'B’ RTC function

Setpoint
Heating/Cooling control

Fan auto.control
v 3" Logic function

+ "E Scene Group function

Auto. operation on object value

Fan speed output setting

Object datatype of 1byte fan speed

Qutput value for fan speed low
Qutput value for fan speed medium

Output value for fan speed high

1 bit object function for fan speed

Fan speed control setting
Condition setting for using Pl control

Threshold value speed OFF<--=low
[1..255]

Threshold value speed low<-->medium

[1..255]

Threshold value speed medium<--=high
[1.255]

Hysteresis threshold value in +/-[0..50]

Condition setting for using 2-point control

Temperature difference speed OFF<--
=low [1..200]

Temperature difference speed low<--
=medium [1..200]

Temperature difference speed medium
<-->high [1..200]

Hysteresis temperature difference in
[0..50]

Minimum time in fan speed [0..65535]

© Auto=1/Man.=0 Auto=0/Man.=1

© Fan stage (DPT_5.100)
Percentage (DPT_5.001)

10

60

Fig.5.7.3 Janela de parametro "Fan auto.control"
Os parametros desta janela séo visiveis quando o controle automatico do ventilador esté ativado.

-

*0.1K

*0.1K

*0.1K

*0.1K

Este parametro é para definir o valor do telegrama para ativar a operagéo automatica. Opc¢des:

Auto=1/Man.

Auto=0/Man.

=0

=1

Auto=1/Man.=0: Quando o objeto “Funcionamento automatico do ventilador” recebe o valor do telegrama “0”,

ative o funcionamento automatico, ao receber “1”, saia do funcionamento automatico.

Auto=0/Man.=1: Quando o objeto “Funcionamento automéatico do ventilador” recebe o valor do telegrama “1”,

ative o funcionamento automatico, ao receber “0”, saia do funcionamento automatico.

Apoés ligar, a operagao automatica ndo € ativada por padrao.
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Configuracéo de saida de velocidade do ventilador

Parametro *Tipo de dados do objeto de velocidade dosventilador de 1 byte”

Este parametro é para definir o tipo de dados do objeto de velocidade do ventilador de 1 byte. Opcdes:
Fase do ventilador (DPT 5.100)

Porcentagem (DPT 5.001)

Z—=Parametro “Malor de saida paravelocidade da ventilador baixafmedialalta”

Estes trés parametros servem para definir o valor enviado para cada troca de velocidade do ventilador. Velocidade do ventilador
desligado quando o valor é 0. Opgdes de acordo com o tipo de dados do objeto ventilador: 1..255 /1..100

Observagéo: o valor de saida e o valor de status devem atender a condi¢do baixa<média<alta, caso contrario, eles podem

néo pode ser configurado no ETS, e exibe um aviso de caixa vermelha, conforme mostrado a seguir:

Output value for Fan speed low 68 s
QOutput value for Fan speed medium 67 -
Output value for Fan speed high 100 3

Parametro “Funcéo de objeto de 1 bit para velocidade do ventilador”

Este parametro é para definir se deve habilitar a fungéo de objeto de 1 bit para a velocidade do ventilador. controle de 1 bit

os objetos de cada velocidade do ventilador s&o visiveis quando ativados.

ZEespParamettolroojetodeiitpara velogidaderdoventnadordestaadats

Este parametro é visivel quando o parametro anterior € ativado. Defina se deseja habilitar o objeto de 1 bit de

velocidade do ventilador desligada.

Configuracéo de controle de velocidade do ventilador

Configuracéo de condig&@o para usar o controle Pl

Sob controle PI, o valor de controle é Pl operado dentro do programa, o controlador ligard/desligara o ventilador ou

alterne a velocidade do ventilador de acordo com a faixa limite dos valores de controle.

e e T e T T e R R

Defina o valor limite para as velocidades do ventilador desligado e de baixo nivel, opgdes: 1..255
Se o valor de controle for maior ou igual a este valor limite de configuragéo, a velocidade do ventilador de baixo nivel

comece a correr; se o valor de controle for menor que esse valor limite de configuragéo, o ventilador sera desligado.

ParametroVatot fimiarvelocidade haixas<-->media [1::255]"

Defina o valor limite para alternar a velocidade do ventilador para velocidade média do ventilador, se o valor de controle for

maior ou igual a este limite de configuragéo, a velocidade média do ventilador comegara a funcionar. Opgdes: 1..255

S R e Bt

Defina o limite para alternar a velocidade do ventilador para alta velocidade do ventilador, se o valor de controle for maior
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igual ou superior a este limite de configuracao, a alta velocidade do ventilador comecara a funcionar. Opcgodes: 1..255

Dica: O controlador avalia o limite em ordem crescente.

Primeiro verifique yOFF <->limite de velocidade baixa do ventilador yvelocidade baixa do ventilador <->velocidade média do ventilador ymédio
velocidade do ventilador <-> alta velocidade do ventilador.

A exatiddo da execucdo funcional é garantida apenas neste caso:

O limite de OFF <-> baixa velocidade do ventilador € menor que o de baixa velocidade do ventilador <-> velocidade média do ventilador,
e o limite de baixa velocidade do ventilador <-> velocidade média do ventilador € menor do que a velocidade média do ventilador <->

alta velocidade do ventilador.

Este parametro é para definir o valor de histerese do valor limite, o que pode evitar o

acao desnecesséria do ventilador quando o valor de controle flutua perto do limite. Opg¢6es: 0..50
Se o valor for 0, sem histerese. O ventilador muda para a velocidade uma vez que o valor de controle € maior que o valor limite;
Suponha que o valor da histerese seja 10 e o limite seja 50, entdo o limite superior é 60

(Valor limite + valor de histerese) e o limite inferior 40 (Valor limite-valor de histerese).

Quando o valor de controle estiver entre 40 ~60, a agdo do ventilador ndo sera causada e o status anterior sera

ainda ser mantida. Apenas menos de 40 ou maior ou igual a 60 alteraré o status de execugéo de

o fa.

Configuragao de condigcao para usar o controle de 2 pontos

Sob controle de 2 pontos, o controlador decidira ligar/desligar o ventilador ou a velocidade do ventilador de acordo com o
diferenca de temperatura entre a temperatura real e a temperatura nominal.

Resfriamento: Diferenca de temperatura = temperatura real - temperatura nominal;

Aquecimento: Diferenga de temperatura = temperatura nominal - temperatura real.

Este parametro € para definir a diferenca de temperatura entre as velocidades do ventilador desligado e de baixo nivel.

Opgoes: 1..200
Se a diferenga de temperatura for maior ou igual a esta diferen¢a de temperatura de ajuste,

a velocidade do ventilador de baixo nivel comecara a funcionar; se for menor que esta diferenca de temperatura de ajuste, o ventilador sera

desligado.

Defina a diferen¢a de temperatura para mudar a velocidade do ventilador para velocidade média do ventilador, se o controle

valor for maior ou igual a esta diferenga de temperatura de configuragéo, a velocidade média do ventilador comecara
correndo.
Opcodes: 1..200
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Defina a diferenca de temperatura para mudar a velocidade do ventilador para alta velocidade do ventilador, se o controle

valor for maior ou igual a esta diferenga de temperatura de configuracéo, a alta velocidade do ventilador comecara

correndo. Opgdes: 1..200

Este parametro é para definir o valor de histerese da diferenga de temperatura, o que pode evitar
a acdo desnecessaria do ventilador quando o valor de controle flutua perto da diferenga de temperatura.
Opgoes: 0..50
Se o valor for 0, sem histerese. O ventilador muda para velocidade uma vez que o valor de controle € maior que a temperatura
diferenca;
Suponha que o valor da histerese seja 0,5 ¥ e a diferenga de temperatura seja 1 y, entdo o limite superior
diferenca de temperatura 1,5 y (diferenga de temperatura + valor de histerese) e o limite inferior
diferenca de temperatura 0,5 y (diferenca de temperatura-valor de histerese). Quando o valor de controle
entre 0,5y~1,5y, a agdo do ventilador ndo sera causada e o status anterior ainda sera mantido.

Apenas menos de 0,5 § ou maior ou igual a 1,5 y alterara o status de funcionamento do ventilador.

Define o tempo de permanéncia do ventilador da velocidade atual do ventilador para uma velocidade maior ou menor

velocidade, ou seja, o tempo minimo para uma operagao de velocidade do ventilador.
Se vocé precisar mudar para outra velocidade do ventilador, vocé precisa esperar por este periodo de tempo antes
comutacao.
Se a velocidade atual do ventilador estiver funcionando por tempo suficiente, a velocidade do ventilador pode ser alterada rapidamente.
Opcdes: 0..65535

0: ndo ha tempo minimo de execugao, mas o tempo de comutagao de atraso da velocidade do ventilador ainda precisa ser

considerado.

Nota: O tempo de residéncia para esta configuragdo de parametro sé é habilitado no modo Auto.
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5.8. Janela de parametros “Logica”

Janela de parametro "Funcéo logica" conforme mostrado na Fig. 5.8, para ativar a fungéo l6gica, até 8 l6gicas
fungcBes podem ser configuradas.

-.-.- KNX Presence Sensor.Microwave > Logic function

W KNX Secure 1st Logic function

2nd Logic function
+ = General
- 3rd Logic function

Q0 Intemal sensor measurem... 4th Logic function

5th Logic function

* 0
+ R Presence function 6th Logic function

¥ 3% gl 7th Logic function

L 1L 14 S (€] & IS S

8th Logic function

-.-.- KNX Presence Sensor.Microwave > Logic function > 1st Logic function

W KNX Secure Description for logic function

Function of channel AND -

—
+ == General

Fig.5.8 Janela de parametro "Configuracdo da funcéo légica"

Parametro * 19/29/3°... Funcéo logica”

Este parametro é para definir a interface de configuragdo da funcéo Idgica, exibir a I6gica correspondente

pagina de fungdo quando selecionar. Até habilitar 8 fungdes logicas.

Parametro - Descricao para funcao logica’

Este parametro é para definir a descricdo do nome para a fungéo l6gica, até inserir 30 caracteres.

Parameto s Encan oo canal:

Este parametro é para definir a funcéo do canal. Opgdes:

E
ou
LIVRE

encaminhamento de portédo

Comparador de limite

Converséo de formato
Funcéo do portédo
funcao de atraso
lluminagdo da escada

AND/OR/XOR: como o parametro é semelhante ao objeto de comunicagdo (somente o algoritmo légico é

diferentes), os seguintes parametros tomando uma das opgdes, por exemplo.
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5.8.1. Janela de parametros “AND/OR/XOR”

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > Logic function > 1st Logic function

W KNX Secure Description for logic function
= G Function of channel AND v
Input a Disconnected ¥
N Internal sensor measurem._..
Default value o0 1
+ %} Presence function
# i : Input b Disconnected v
+ Xt Light control Default value (o)1) 1
+ 3;'?' Constant lighting Input ¢ Disconnected v
; Default value (o] 1
+ ' RTC function
Input d Disconnected »
e a" Logic function
Default value Qo0 1
Ist Logic function Input e Disconnected ¥
2nd Logic function Default value 00 1
3rd Logic function Input f Disconnected -
At S e Dort Default value Qo0 1
Loy sncion Input g Disconnected Y
ONh; L foncec: Default value Q0 1
7th Logic function :
Input h Disconnected A
8th Logic function
& Default value (o0 1
+ "E Scene Group function
Result is inverted Q No Yes

Read input object value after bus voltage
recovery

© No Yes

© Receiving a new telegram
Output send when ;
Every change of output object

Send delay time: Base None -

Factor: 1..255 1
Fig.5.8.1 Janela de parametro "AND/OR/XOR

Este pardmetro é para definir se a entrada x deve calcular, calcular normalmente ou invertida

calcular.Opgdes:
Desconectado
Normal

Invertido
Desconectado: néo calcular;
Normal: para calcular diretamente o valor de entrada,;
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Invertido: inverta o valor de entrada e depois calcule. Nota: n&o inverter o valor inicial.

S Parametro “Valor padrao!

Este parametro serve para definir o valor inicial da entrada l6gica x. Opcdes:
0

1

Parametro Resultado éinvertido?

Este parametro é para definir se o resultado do calculo l6gico deve ser invertido. Opc¢des:
Nao
Sim

N&o: saida diretamente;

Sim: saida apés a inversao.

L e T e T e T T ey Qe L e T T T e P S T

Este parametro é para definir se deve enviar a solicitacdo de leitura para o objeto de entrada l6gica apés o dispositivo
recuperacgéo de tenséo ou terminar a programacéo. Opcoes:
Né&o

Sim

Parametro “Envio de saida quando”

Este parametro é para definir a condigdo de envio do resultado I6gico. Opgoes:
Recebendo um novo telegrama

Cada mudanca de objeto de saida
Recebendo um novo telegrama: toda vez que o objeto receber um novo valor de entrada, o resultado l6gico sera
enviado para o onibus;

Cada alteracéo do objeto de saida: somente quando o resultado I4gico for alterado, ele sera enviado ao barramento.

Dica: quando na primeira vez para calcular a l6gica, o resultado da l6égica sera enviado mesmo que néo tenha alteracao.

Parametro- rempo-de-atraso de emio:

Base: Nenhum
0,1s
1s

10s
25s

Fator: 1..255

Este parametro serve para definir o tempo de atraso para enviar o resultado do célculo légico para o barramento.

Tempo de atraso = Base x Fator, se a opcéo “Nenhum” da Base for selecionada, entdo néo h& atraso.
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5.8.2. Janela de parametros “Gate forwarding”

-.-.- KNX Presence Sensor.Microwave > Logic function > 1st Logic function

W KNX Secure Description for logic function
b = G Function of channel Gate forwarding v
Object type of Input/Output Tbit -
ﬂ Internal sensor measurem...

Default scene NO. of Gate after startup

) [1~64,0=inactive] . :
+ ﬁ Presence function .
1-=Gate trigger scene NO. is 0 -
; [1~64,0=inactive] -
+ 0 Light control
Input A send on Qutput A g
* ﬁ Saadmt Sofivng Input B send on Output B -
+ '8' RTC function Input C send on QOutput C v
_ a_. Lo fesiction Input D send on Qutput D v
2->Gate trigger scene NO. is 0 -
1st Logic function [1-64.0=mnactive]
Input A send on Output A X
2nd Logic function 2 iy
Input B send on Qutput B -
3rd Logic function & i
: - Input C send on Qutput C ¥
4th Logic function
Input D send on Qutput D v

Sth Logic function

Fig.5.8.2 Janela de parametro "Gate forwarding"

Paraimeto - FHpode 6bj’et_o d-e_E_nh*ad alSaida’

Este parametro é para definir o tipo de objeto de entrada/saida. Opgdes:

1 bit
4 bits

1 byte

Par__ém’etro e Dot RGN Zdo'G_éte apoSTiicialiZzacao [1~64.,0:ihafi_vq]” ! '

Este parametro é para definir a cena inicial onde o encaminhamento de porta légica pode ser executado por

padré@o apés a inicializacéo do dispositivo, que precisa ser configurado nos parametros. Opgoes: 1..64, O=inativo

Nota: recomenda-se selecionar a cena do portdo antes de operar, ou permitira o inicio

cena por padréo.

Parérﬁetr__o et t__rigge_r s_céne NO: & _[i~64,0:iriativ_o]_" (z':1f~8_)'

Este parametro é para definir o nimero da cena do encaminhamento da porta l6gica. Até 8 nimeros de cena de gatilho

pode ser definido para cada logica. Opgdes: 1..64, O=inativo

'-_—.f—_-.Param:e_tr:o e Ehtrada A/BICID enviada’

Este parametro é para definir a saida da entrada X (X=A/B/C/D) apés o encaminhamento do portdo. Opc¢des:
Saida A

Saida B
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Saida B,C,D

De acordo com as opg¢8es, uma entrada pode ser encaminhada para uma ou mais saidas, o valor da saida é

igual ao valor de entrada.

5.8.3. Janela de par@metros “Comparador de limiares”

-.-.- KNX Presence Sensor.Microwave > Logic function > 1st Logic function

W KNX Secure Description for logic function
3 1—_: o Function of channel Threshold comparator -
Threshold value data type 1byte unsigned value (DPT5.010) »
ﬂ Internal sensor measurem..
Threshold value 0 .
+ H P functi :
#t Presence funciion If Object value <Threshold value Do not send telegram -
+ ':C:i' Light control If Object value=Threshold value Do not send telegram ¥
A j 1= o not se legrar -
B 28 Coustars hohiag If Object value!=Threshold value Do not send telegram
If Object value=Threshold value Do not send telegram b4
+ I RTCfunction
If Object value <=Threshold value Do not send telegram hd
= & Logicfunction If Object value>=Threshold value Do not send telegram v
15t Logic function st el e © Receiving a new telegram .
Every change of output object
2nd Logic function
Send delay time: Base None -
3rd Logic function
Factor: 1..255 1 =

Fig.5.8.3 Janela de parametro "Comparador de limiar"

Este parametro é para definir o tipo de dados do valor limite. Opgoes:

Valor de 4 bits (DPT3.007) Valor ndo assinado de 4 bytes [0..4294967295]
Valor sem sinal de 1 byte (DPT5.010) Ext. valor de temperatura (DPT 9.001)

Valor sem sinal de 2 bytes (DPT7.001) Ext. valor de umidade (DPT 9.007)

Valor com sinal de 2 bytes Valor de iluminancia (DPT 9.004)

(DPT8.x) Valor flutuante de 2 bytes (DPT9.x)

Este parametro é para definir o valor limite, o intervalo depende do tipo de dados. Op¢des:
Valor de 4 bits (DPT3.007) 0..15 /1byte valor ndo assinado (DPT5.010) 0..255/
Valor ndo assinado de 2 bytes (DPT7.001) 0..65535 / Valor assinado de 2 bytes (DPT8.x) -32768..32767 /

Valor flutuante de 2 bytes (DPT9.x) -670760...670760 / valor sem sinal de 4 bytes[0..4294967295]
0..4294967295 /
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Ext. valor de temperatura (DPT 9.001) -20..95y / Ext. valor de umidade (DPT 9.007) 0..100% /

Valor de iluminancia (DPT 9.004) 0..65535lux

Parametro “Valor limite de histereser .

Este parametro é visivel quando o tipo de dados do objeto é selecionado “2byte float value (DPT9.x)",

“Valor de iluminancia (DPT 9.004)". Defina o valor do limite de histerese. Opc¢des: 0..500

l"“-:'al""amétrgé' ";:S_'e :c:')_va_l'br'bé ﬁbjétb_<VéibElifhite“ S

Parametro "Se o valor do objeto = Valor limite"
Parametro “Se o valor do objeto!=Valor limite”
Parametro “Se o valor do objeto>Valor limite”
Parametro “Se o valor do objeto <= valor limite”
Parametro “Se o valor do objeto>=Valor limite”

Este parametro é para definir o valor do resultado I6gico que deve ser enviado quando o valor limite Menos
que, igual a, ndo igual a, maior que, menor que ou igual a valvula de ajuste. Quando o tipo de dados do objeto
é selecionado “valor flutuante de 2 bytes (DPT9.x)", sé pode definir o valor do objeto menor ou maior que
valor limiar. Opcgdes:

N&o envie telegrama

Enviar valor "0"
Enviar valor "1"
Na&o enviar telegrama: nao considere selecionar esta opgao;
Enviar valor “0"/“1": quando a condicéo for satisfeita, enviar o telegrama 0 ou 1.
Se houver um conflito entre as op¢des de configuracéo entre os parametros, a base no valor que
deve ser enviado quando atingir a condicao final do parametro. Por exemplo: parametro “Se Objeto
value=Valor limite” é definido como “Enviar valor “0” "yparametro “Se o valor do objeto <=Valor limite”

é definido como “Enviar valor “1” ”; quando o valor do objeto é igual ao valor limite, o resultado l6gico

enviara “1”.

LT e T e

Ete péetro pr finir onio d envi reslaolico. ges:

Recebendo um novo telegrama

Cada mudanca de objeto de saida
Recebendo um novo telegrama: toda vez que o objeto receber um novo valor de entrada, o resultado légico sera
enviado para o onibus;

A cada alteracéo do objeto de saida: somente quando o resultado I6gico for alterado, ele sera enviado ao barramento.

Dica: quando na primeira vez para o algoritmo légico, o resultado l6gico sera enviado mesmo que nao tenha alteragao.

Parametio { Tempo de atrase deenvie”:

Base: Nenhum
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0,1s
1s

10s
25s
Fator: 1..255

Este parametro é para definir o tempo de atraso para enviar o resultado do algoritmo l6gico para o barramento. Atraso

tempo = Base x Fator, se a opcdo “Nenhum” da Base for selecionada, entdo ndo hé atraso.

5.8.4. Janela de parametros “Conversédo de formato”

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > Logic function > 1st Logic function

W KNX Securs Description for logic function

z - A
P e Function of channel Format convert

Function 2x1Bit-->1x2Bit

ﬂ Internal sensor measurem...
© Receiving a new telegram

Output send when .
+ “§ Presence function Every change of output object

Este parametro é para definir o tipo de conversao de formato. Opgdes:

2x1bit-->1x2bit

8x1bit-->1x1byte

1x1lbyte-->1x2byte
2x1byte-->1x2byte
2x2byte-->1x4byte
1x1byte-->8x1bit

1x2byte-->2x1byte
1x4byte-->2x2byte
1x3byte-->3x1byte

3x1byte-->1x3byte

Este pardmetro é para definir a condi¢do de envio do resultado l6gico. Opgdes:

Recebendo um novo telegrama
Cada mudanca de objeto de saida

Recebendo um novo telegrama: toda vez que o objeto receber um novo valor de entrada, o resultado I6gico sera
enviado para o onibus;

A cada alteracéo do objeto de saida: somente quando o resultado légico for alterado, ele sera enviado ao barramento.
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Dica: quando na primeira vez para o algoritmo logico, o resultado légico sera enviado mesmo que néo tenha alteracao.

5.8.5. Janela de parAmetros “Funcéo do portdo”

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > Logic function > 1st Logic function

W KNX Secure Description for logic function
i Function of channel Gate function >
Object type of Input/Output 1bit[On/Off] g
Q) Intemal sensor measurem.
Filter function Deactivate ¥
# .
* ' Presence function Value output © Normal Inverted
+ ¥ Light control Gate object value © Normal Inverted
+ L Constant lighting Gate status after voltage recovery Disable © Enable
Save input signal when gate close © No Yes

+ fi* RTC function

Fig.5.8.5 Janela de parametro "Funcéo do portao”

Parametro *Tipo de objeto de Entrada/Saida’

Este parametro é para definir o tipo de objeto de entrada/saida. Opc¢des:

1 bit [ligado/desligado]
1 byte[0..100%]
1 byte[0..255]

2 bytes [Flutuar]

2 byte[0..65535]
e e T e D

Este parametro € visivel quando “1bit [On/Off]” é selecionado. Defina se deseja filtrar On ou Off telegram,
passar apenas um deles ou passar todos. Opc¢oes:
Desativar
Ao filtrar

Fora do filtro

Desativar: Nao filtrar os telegramas On ou Off;
On filter out: Off pode passar, On ndo pode passar;

Off filter out: On pode passar, Off ndo pode passar.

S e

Este parametro € visivel quando “1bit [On/Off]” é selecionado. Defina se deseja inverter o valor, em seguida,

emiti-lo. Opgoes:

Normal

Invertido
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Parametro “Valor do objeto Gate”

Este parametro é para definir se o valor do objeto gate deve ser invertido e entédo enviado. Opc¢oes:

Normal

Invertido

Parametro:* Statiis'do-portao apos energizacan”

Este parametro é para definir o status do portdo ap6s ligar. Opcoes:

Desativar

Habilitar

R ametre S Al St A e et a0 e e R DR al

Este parametro é para definir se o sinal de entrada deve ser salvo ao fechar o portdo. Opcdes:

Nao

N&o: desabilita para salvar a entrada, os valores de entrada recebidos durante o periodo de fechamento do portédo séo ignorados;
Sim: habilite para salvar a entrada, os valores de entrada recebidos durante o periodo de fechamento do portédo sdo emitidos

guando o portéo esta aberto (se o valor de entrada € alterado ou néo).

5.8.6. Janela de parametros “Fungéo Delay”

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > Logic function > 1st Logic function

W KNX Secure Description for logic function
A I Function of channel Delay function v
Object type of Input/Output 1bit[On/Off] v
ﬂ Internal sensor measurem...
Delay time [0..6500] 10 v |5

ol "ﬁ Presence function

Fig.5.8.6 Janela de parametro "Fungédo de atraso
Parametro - Tipoide-objeto-de Entrada/Salda”

Este parametro é para definir o tipo de objeto de entrada/saida. Opgoes:

1 bit [ligado/desligado]
1 byte[0..100%]
1 byte[0..255]

2 bytes [Flutuar]
2 byte[0..65535]

e Parametror s remporge atrasolir6500is:

Este parametro é para definir o tempo de atraso que o objeto de saida encaminha o valor quando a entrada
objeto recebe o telegrama. Op¢des: 0..6500

Nota: Receba o telegrama novamente no tempo de atraso, reprogramando.
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5.8.7. Janela de parametros “lluminagéo da escada”

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > Logic function > 1st Logic function

W KNX Secure Description for logic function
e B el Function of channel Staircase lighting -
Trigger value 1 v
ﬂ Internal sensor measurem..
Object type of output Q 1bit 1byte
L3 v
* ﬁ Presence function Duration time of staircase lighting 10 P
[10..6500] v |¥
gt ight trol
% ight control Send value 1 when trigger OFF © ON
+ ¥ Constant lighting Send value 2 after duration time © OFF ON
+ '8’ RTC function Retriggering Disable © Enable

Fig.5.8.7 Janela de parametros "lluminagédo de escadas"

Este parametro é para definir o valor do telegrama do objeto “Valor de disparo”. Opcdes:

Parametra “ Tipo de objeto de saida’:

Este parametro é para definir o tipo de objeto de saida. Op¢des:
1 bit

1 byte

Parametro Tempordeguracao deiftninacdordarescadaltu:6500] st

Este parametro é para definir o tempo de duracéo da iluminagao da escada depois que a luz da escada é ligada.

Opcdes: 10..6500

—— Parametro “Enviar valor 1 ao disparar”

—— Parametro “Enviar valor 2 apés o tempo de duragédo”

Esses pardmetros s&o para definir o valor a ser enviado. Envie o valor 1 quando disparar e, em seguida, envie
valor 2 ap6s o tempo de duragdo. As opgdes sédo exibidas de acordo com o tipo de dados do objeto de saida.

Quando 1 bit, opcdes:

SOBRE

Quando 1 byte, opg¢des: 0..255

Paramel B Reataran

Este parametro é para definir se o re-temporizagdo deve ser acionado quando o valor do acionador for recebido no tempo de atraso.
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Opcoes:

Desativar

Habilitar

5.9. Janela de parametros "Func¢éo de grupo de cenas"

Janela de parametro “Funcéo de grupo de cena”, para ativar a configuragdo do grupo de cena, até 8 grupos de cena

funcBes podem ser configuradas, existem 8 saidas de cada grupo, conforme mostrado a seguir.

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > Scene Group function > Function setting

W KNX Secure

-
+ = General

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > Scene Group function > Group 1

W KNX Secure
- i E General

ﬂ Internal sensor measuram...
&+ ‘j?r Presence function

as 'f.i' Light control

Scene Group 1 Function
Scene Group 2 Function

Scene Group 3 Function

v
v

v

Fig.5.7(1) Janela de parametro "Funcéo de grupo de cena"

Output 1 Function
Output 2 Function
Output 3 Function
Output 4 Function
Output 5 Function
Output 6 Function
Output 7 Function
Output 8 Function

IS SIS SIS A

v

Fig.5.7(2) Janela de parametro "Grupo x"

-.-.- KNX Presence Sensor,Microwave > Scene Group function > Group 1 > Output 1 Function

W KNX Secure

+

E General

Q Intemnal sensor measurem..
+ f Presence function

+ 'k:i' Light control

+ i}' Constant lighting

+ ~fl* RTC function

Description for Qutput 1 function

Object type of Output 1

1->Output 1 trigger scene NO. is
[1~64,0=inactive]

Object value of Output 1

Delay time for sending [0..255]

2-=0utput 1 trigger scene NO. is
[1~64,0=inactive]

Object value of Output 1

Delay time for sending [0..255]

_‘xiEu‘n'ga Rt

Este parametro é para definir se deve habilitar a fungdo do grupo de cena x, até 8 grupos de cena.

1bit >

o0 1

0 . [ D15

Fig.5.7(3) Janela de parametro "Output y Function” -

Este parametro é para definir se deve habilitar a saida y do grupo de cena x, até 8 fungbes de saida

para cada grupo de cena.
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Como 8 fungBes de grupo sdo as mesmas, e 8 fungdes de saida de cada grupo também, o seguinte

descricdo apenas sobre uma saida de um grupo.

BT D BS C G P At O C e Sy o e

Este parametro é para definir a descricdo do nome para a saida y do grupo x, até a entrada 30

personagens.

Barametio Ti'po. de objeto e Saida v (y=1¥8)

Este parametro é para definir o tipo de objeto da saida y do grupo x. Opcdes:
1 bit
1 byte

2 bytes

Rarametio  inp ortedatos aoohens

Este parmetro é ara definir o tipo de dados de 1 be ou?2 ytes.
Quando o tipo de dados é 1 byte, as op¢des:

valor ndo assinado de 1 byte

modo HVAC
Quando o tipo de dados é de 2 bytes, as opgoes:

valor ndo assinado de 2 bytes

Valor da temperatura

Parametro “z->Saiday acionar cena NO. é [1~64 0=inativo]” (z=1~8)

Este parametro é para definir o nimero da cena acionada da saida y do grupo x. Até 8 acionados
cena de cada saida pode ser configurada. Opcdes:0..64, O=inativo

S e e S o] e T ol ) T T e R e e e

Este parametro é para definir o valor de saida, o intervalo depende do tipo de dados de saida y.

Quando o tipo de dados é 1 bit, opgdes: 0..1
Quando o tipo de dados é valor nédo assinado de 1 byte-1 byte, opcdes: 0..255

Quando o tipo de dados é o modo HVAC de 1 byte, as opg¢oes:

Modo conforto

Modo de espera

modo econémico

Protegdo contra geada/calor
Quando o tipo de dados é um valor ndo assinado de 2 bytes a 2 bytes, opgdes: 0..65535
Quando o tipo de dados é um valor de temperatura de 2 bytes, as opcdes:

-5°C

-4°C
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45°C

Este parAmetro é para definir o tempo de atraso para enviar o valor de saida para o barramento. Opgdes:

0..255
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Capitulo 6 Descricao do Objeto de Comunicacao

O objeto de comunicagéo é o meio para comunicar outro dispositivo no barramento, ou seja, apenas

0 objeto de comunicagdo pode se comunicar com o barramento.

NOTA: “C” na coluna “Sinalizador” na tabela abaixo significa habilitar a fungcéo de comunicagao do
objeto; “W” significa que o valor do objeto pode ser escrito no barramento; “R” significa que o valor do objeto pode
ser lido pelos outros dispositivos; “T” significa que o objeto tem a funcéo de transmisséo; “U” significa o

valor do objeto pode ser atualizado.

6.1. Objeto de Comunicacéo “Geral”

Number Name Object Function Description Group Address Llength € R W T U Data Type Priority
h:l' General In operation 1bt C R - T - switch Low
F-:I 274 Extension function LED indicator 1bit C - W - - switch Low
E'ZIZ"E Extension functi Night mode 1bit C U day/night Low
Fig.6.1 Objeto de comunicagao “Geral”
NAO. fuhgéo de objeto Bandeira ge nome Dados DPT
Tipo
1 Em operacdo Em geral 1 bit CRT 1.001 interruptor

O objeto de comunicagéo é usado para enviar periodicamente um telegrama “1” ao barramento para indicar que

o dispositivo esta funcionando corretamente.

273 Modo noturno Func&o de extenséo 1 bit C,W,T,U 1.024 dia/noite

Este objeto de comunicagéo € utilizado para enviar o status diurno/noturno para o barramento. Valor do telegrama:
0 —— Dia

1 noite

274 LED indicador Funcéo de extenséo 1 bit (A 1.001 interruptor

Este objeto de comunicagéo é usado para ativar o indicador de LED via barramento.

Quando “ON/OFF via objeto externo” é selecionado, telegramas: 1- LED ligado, 0-LED desligado

Quando “Piscando via objeto externo” é selecionado, telegramas: 1- LED piscando, 0-LED desligado

Tabela 6.1 Tabela de objetos de comunicacéo “Geral”
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6.2. Objeto de comunicacao “Medicao do sensor interno”

Number Name Object Function Description Group Address length C R W T U Data Type Priority
(-213 nternal sensar Brightness value Zbytes C R T Jux (Lux) Low
E:‘i Internal sensor Brightness correction[-500..500] C W - - hux(lux) Low
rd nternal sensar Temy value C T - temperature (°C) Low
E 218 Inter ar Humidity value E T humidity (%) Low
!-2\6 nternal sensor Low temperature alarm 2 T alarm Low
!:17 nternal sensor High temperature alarm & T alarm Low
!'219 nternal sensor Low humidity alarm CR T - alarm Low
Ez“‘C nternal sensor High humidity alarm 1 bit CR T alarm Low

Fig.6.2 Objeto de comunicacéo "Medicédo do sensor interno”
NAO. funcao de objeto Nome Dados Tipo de DPT
sinalizador
. 7.013 brilho (lux)
3 valor de brilho Sensor interno 2 bytes CR,T
9.004 lux

O objeto de comunicagao é usado para enviar o valor de brilho detectado pelo brilho embutido

sensor do dispositivo para o barramento. O tipo de dados do objeto e o alcance do telegrama dependem do parametro.

4

Brilho . 8.001 diferenca de pulso
Sensor interno 2 bytes CW

corregao[-500...500] 9.004 lux

O objeto de comunicagao é usado para corrigir o valor de brilho via bus, faixa: -500...500 lux, o

O valor limite é obtido quando o valor de calibragdo excede o intervalo.

Quando inteiro, a diferenca de pulso DPT 8.001 é o valor , quando é flutuante, DPT é 9,004 lux. 2

‘ da temperatura | Sensor interno | bytes ‘ CRT | 9.001 temperatura

O objeto de comunicacéo é usado para enviar o valor de temperatura detectado pelo built-in

sensor de temperatura do dispositivo para o barramento. Faixa: -50~99,8y

6

‘ Alarme de baixa temperatura | Sensor interno | 1 bit ‘ CRT | 1.005 alarme

O objeto de comunicagao é usado para enviar o sinal de alarme de baixa temperatura para o barramento, quando

temperatura inferior ao limite baixo definido pelo parametro.

7

\ Alarme de alta temperatura | Sensor interno | 1 bit ‘ CRT | 1.005 alarme

O objeto de comunicagéo é usado para enviar o sinal de alarme de alta temperatura para o barramento, quando

temperatura superior ao limite alto definido pelo parametro.

8

valor de umidade | Sensor interno | 2 bytes ‘ CR,T | 9.007 umidade

O objeto de comunicagao é utilizado para receber as medi¢Ges de umidade enviadas pelo

sensor no 6nibus. Faixa: 0~100%

9

‘ Alarme de baixa umidade | Sensor interno | 1 bit ‘ CRT | 1.005 alarme

O objeto de comunicagao € usado para enviar o sinal de alarme de baixa umidade para o barramento, quando a umidade

inferior ao limite baixo definido pelo pardmetro.

10

‘ Alarme de umidade alta | Sensor interno | 1 bit ‘ CRT | 1.005 alarme

O objeto de comunicagao é usado para enviar o sinal de alarme de umidade alta para o barramento, quando a umidade

superior ao limite alto definido pelo parametro.

Tabela 6.2 Tabela de objetos de comunicacéo “Medi¢é@o do sensor interno”
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6.3. Objeto de comunicacéo “Funcao de presenca”

Number Name Object Function Description = Group Address Length C R W T U Data Type Priority
I’:!T-J-B Presence control 1 Slave input 1bit C - WT U switch Low
l:i'[AQ Presence control 1 Begin of presence, A 1bit € - = T - swikh Low
I':!"SC- Presence control 1 Begin of presence, B 1bit C - - T - switch Low
[2! 151 Presence control 1 Begin of presence, C 1bit C - - T - swih Low
FZS':SZ Presence control 1 End of presence, D 1bit C - - T - switch Low
l:i‘i?- Presence control 1 End of presence, E C - - T - counterpulses (0.255) Low
725754 Presence control 1 End of presence, F C - - T - switch Low
I;;_’iW.SS Presence control 1 Modify follow-up time[10.65535]s C - W- - time(s) Low
B 156 Presence control 1 External input C - W - .- frigger Low
l:!'LS-" Presence control 1 Auto.mode/Semi-Auto. mode C - W - - enable Low
FZ!"SE Presence control 1 End presence (only off telegram) C - W - U switch Low
l:’TEG Prasance control 1 Brightness independent C - W - - enable Low
F:i‘éﬂ Presence control 1 External brightness C - WT U hux(lu) Low
lZ!':&‘: Presence control 1 Actual brightness CR - T - hx(m) Low
52!'52 Presence control 1 Modify brightness threshold for presence[1.2. C R WT - lux(luw Low
121763 Presence control 1 Dis/En presence function C - W - - enable Low
I:i'éal Presence control 1 Preset output of Dis/En function C - - T - temperature ("C Low

Fungéo de presenga-Mestre
I‘2|7-“E‘ Presence control 1 Slave output 1bit CR - T - swikch Low
I‘;.’I?SE Presence control 1 End presence (only off telegram) 1bit C - W - - swikh Low
[:I‘&E Presence control 1 Brightness independent 1bit C - W- -~ ensble Low
l‘:l'.ﬁ'C Presence control 1 External brightness Zbytes C - W T U |ux{lux) Low
IZ|’6‘: Presence control 1 Actual brightness 2bytes C R - T - |ux{lux Low
52162 Presence control 1 Modify brightness threshold for presence(1.2 Zbytess C R W T - jux{lux) Low
l‘:i"é_’» Presence control 1 Dis/En presence function 1bit C - W= = enable Low

Funcéo de presenca-Slave
Fig.6.3 Objeto de comunicagio “Funcdo de presenca”

NAO. fungao de objeto Nome Sinalizador de tigo de DPT
148 entrada de escravo Controle de presenca 1 1bit dados C,W,T[,U 1.001 interruptor

O objeto de comunicagédo é aplicado ao tipo mestre.

E visivel quando a entrada do escravo esta habilitada. Usado para detector escravo para detectar sinal de entrada, telegrama 1

é vélido. Envie a solicitacéo de leitura ao escravo apdés a reinicializagdo ou programacéo do barramento.

149 saida escrava Controle de presenca 1 1|bit ] CR,T | 1.001 interruptor

O objeto de comunicagéo é aplicado ao tipo escravo.

Usado para detector escravo para enviar status de detecgao para o barramento.

149 Inicio da presenca, A Controle de presenca 1 1.001 interruptor
1 bit 5.001 porcentagem
5.010 pulsos do contador
150 Inicio da presenca, B Controle de presencal | 1 pyte CT . 001pm’1mero da cona
2bytes 20.102 modo HVAC
151 Inicio da presenca, C Controle de presenca 1

9.001 temperatura

Esses objetos de comunicag&o sdo aplicados ao tipo master.

Eles nédo séo visiveis quando “Sem telegrama” é selecionado. Usado para enviar o telegrama para inicio de

presencga, tipo de dados do objeto e alcance depende dos parametros.

152 Fim da presenca, D Controle de presenga 1 1.001 interruptor
1 bit 5.001 porcentagem
153 Fim da presenca, E Controle de presencal | 1 pyte cT 5.010 pulsos do contador

17.001 nimero da cena
2bytes 20.102 modo HVAC

154 Fim da presenca, F Controle de presenca 1 9.001 temperatura

90



Machine Translated by Google

GVS“" K-BUS"® Série de sensores de presenga KNX/EIB KNX

Esses objetos de comunicacéo séo aplicados ao tipo master.

Eles ndo sdo visiveis quando “Sem telegrama” é selecionado. Usado para enviar o telegrama para o fim do

presenca, tipo de dados do objeto e alcance depende dos parametros. seguir

155 Controle de presenga 1 2 bytes ClwW 7.005 vez(es)
Modificar tempo[1...65535]s

O objeto de comunicacao € aplicado ao tipo mestre.

Usado para modificar o tempo de acompanhamento via bus, o intervalo modificado de acordo com o parametro definido, o

o valor limite é obtido quando o valor modificado excede o intervalo.

156 Entrada externa Controle de presenga 1 ‘ 1 bit ‘ cw I 1.017 gatilho

O objeto de comunicacao € aplicado ao tipo mestre.
Usado para entrada externa, o valor do objeto é definido pelo parametro.

Quando em modo automatico, é utilizado para simular ag&o de inicio ou fim de presenca; quando

modo semi-automatico, é usado para acionar inicio ou fim de presenga.

157 Auto.mode/Semi-Auto.mode Controle de presenca 1 ‘ 1 bit ‘ (A", | 1.003 ativar

O objeto de comunicagao € aplicado ao tipo mestre.

Usado para mudar para o modo automatico ou semiautomatico, o valor do objeto é definido por

parametro.

CW,U _
158 Presenca final (somente fora do telegrama) Controle de presenga 1 1 bit 1.001 interruptor
Cc,.w

O objeto de comunicacao é aplicado ao tipo mestre e escravo. Quando o tipo mestre, o sinalizador é C,W,U;
quando o tipo de escravo, o sinalizador & C,W.
Usado para receber o status do interruptor do atuador, inserir o tempo morto ao receber o telegrama DESLIGADO e

suprimir a detec¢éo de presenca, redefinir o tempo de acompanhamento. Telegram ON n&o tem sentido.

159 Brilho independente Controle de presenga 1 ‘ 1 bit ‘ cw | 1.003 ativar

O objeto de comunicagao € aplicado ao tipo mestre e escravo.

Usado para definir se o detector depende ou é independente do brilho via barramento, o valor do objeto é

definido por parametro.

160 ‘ Brilho externo | Controle de presenca 1 ‘ 2byte C,\/+/,T,U 9.004 Iqu(qu)

O objeto de comunicagao € aplicado ao tipo mestre e escravo.

Usado para receber brilho do sensor externo e enviar solicitacao de leitura circularmente (se configurado). 2 bytes

161 ‘ Brilho real | Controle de presenca 1 ‘ CRT ‘ | 9,004 lux(lux)

O objeto de comunicagao € aplicado ao tipo mestre e escravo.

Usado para enviar o valor de brilho detectado pela combinag&o de sensores internos e externos para o

6nibus.

Modifique o limite de brilho para
162 Controle de presencga 1 2byte C,W,R,T 9.004 lux(lux)
presenca[l...2000]

O objeto de comunicacao € aplicado ao tipo mestre e escravo.
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Usado para modificar o limite de brilho para presenca, o intervalo modificado de acordo com o pardmetro

definir, o valor limite é obtido quando o valor modificado excede o intervalo. E também suporte para ser

ler.
163 Func&o de presenca Dis/En Controle de presenga 1 ‘ 1 bit ‘ C,W I 1.003 ativar
O objeto de comunicagéo é aplicado ao tipo mestre e escravo.
Usado para desabilitar/habilitar a funcéo de presenca, o valor do objeto é definido pelo parametro.
1.001 interruptor
1 bit
5.001 porcentagem
164 Saida predefinida da fung&o Dis/En Controle de presencga 1 1 byte CT 5.010 pulsos do contador
2 bytes 17.001 numero da cena
7.001 pulsos

O objeto de comunicagéo € aplicado ao tipo master.

Usado para enviar o valor predefinido definido pelo parametro quando o parametro "Desativar funcéo de presenca” €

habilitado. O tipo de dados e o intervalo do objeto dependem dos parametros.

Tabela 6.3 Tabela de objetos de comunicacao “Funcéo de presenga”’

6.4. Objeto de Comunicacdao “Controle de luz”

Number Name Object Function Description Group Address Length C R W T U Data Type Priority
2216 Light control External brightness 1 2bytes C WT U lux{lux Low
w217 Light control External brightness 2 2bytes C W T U lux{lux Low
12‘215 Light control External brightness 3 2bytes C - W T U lux{lu) Low
L ﬂl'l‘? Light control Actual brightness 2bytes C R T = Low
W-Z‘ 220 Light control Light control E T Low
L ﬂ 22 Light control Modify Lower brightness threshold[1..2000] c W Low
L 2‘272 Light control Modify Upper brightness threshold[1..2000] C W - - Jux{lu) Low
12‘233 Light control Dis/En. function 1bit c W - - enable Low

Fig.6.4 Objeto de comunicacéo "Controle de luz"
NAO. funcéo de objeto Nome Dados Bandeira DPT
Tipo
216 Brilho externo 1 Controle de luz 2 bytes C,W,T,U 9.004 lux(lux)
217 Brilho externo 2 Controle de luz 2 bytes C,W,T,U 9.004 lux(lux)
218 Brilho externo 3 Controle de luz 2 bytes C,W,T,U 9.004 lux(lux)

Esses objetos de comunicagao sao visiveis de acordo com o nimero do sensor de brilho externo, até
para 3 sensores, eles ndo sao visiveis quando o nimero é 0. Usado para receber o valor de brilho externo

sensores e enviar circularmente a solicitagdo de leitura (se configurado).

219 Brilho real Controle de luz ‘ C,RT | 9,004 lux(lux)

O objeto de comunicagao € visivel quando ha 2 sensores referenciados ou acima. Usado para enviar

valor de brilho detectado pela combinagéo de sensores ao barramento.

1 bit 1.001 interruptor

220 Controle de luz Controle de luz cT ]
1 byte 17.001 namero da cena

O objeto de comunicagédo € usado para enviar o valor de controle de acordo com a comparagao da corrente

brilho com limiar inferior e superior. O tipo de dados e o intervalo do objeto dependem dos parametros.

92




Machine Translated by Google

GVS“ K-BUS"® Série de sensores de presenga KNX/EIB KNX

Modificar menor brilho
221 Controle de luz 2 bytes Cc,wW 9,004 lux(lux)
limiar[1...2000]

O objeto de comunicagéo é usado para modificar o limite inferior via barramento. Nota: se o limite inferior

for maior ou igual ao limite superior, ignore esta modificacé&o.

Modificar o brilho superior
222 Controle de luz 2 bytes c,wW 9,004 lux(lux)
limiar[1...2000]

O objeto de comunicacéo é usado para modificar o limite superior via barramento. Nota: se o limite superior

for menor ou igual ao limite inferior, ignore esta modificacao.

223 Dis./En. fungdo de controle de luz 1 bit ‘ Cc,W | 1.003 ativar

O objeto de comunicagéo é usado para desabilitar ou habilitar a fungéo de controle de luz via barramento, valor do objeto

é definido por paréametro.

Tabela 6.4 Tabela de objetos de comunicagdo “Controle de luz”

6.5. Objeto de Comunicacédo “lluminacéo constante”

Number Name Object Function Description Group Address Length C R W T U DataType Priority
82224 Constant lighting External brightness 1 C- WwWT U { Low
5225 Constant lighting External brightness 2 Ci-- WT U Low
lﬂ 226 Constant lighting External brightness 3 C-WT U Low
ﬁﬂ 227 Constant lighting Actual brightness CR =T = Low
w228 Constant lighting Controller On/Off C W - - Low
52‘229 Constant lighting Controller status G R =T = Low
t:‘ZEC Constant lighting Brightness setpoint CR WT - |ux{lux) Low
L pd PE] Constant lighting Current main dimming value status C - WT U percentage (0.100%) Low
232 Constant lighting Dimming output for main C R - T - percentage (0.100% Low
BZ{233 Constant lighting Dimming output for sub 1 C R - T - percentage (0.100%) Low
B234 Constant lighting Dimming output for sub 2 C R - T - percentage (0.100% Low
521235 Constant lighting Dimming output for sub 3 C R - T - @percentage (0.100%) Low
1—2‘236 Constant lighting Dimming output for sub 4 C R - T - percentage (0.100%) Low
2237 Constant lighting Control stop, switch C - W - - swih Low
nj238 Constant lighting Control stop, dimming € - W - - dimming control Low
239 Constant lighting Control stop, dimming value C - W - - percentage (0.100%) Low

Fig.6.5 Objeto de comunicacéo "lluminagéo constante"
NAO. funcéo de objeto Nome Dados Bandeira DPT
Tipo
224 Brilho externo 1 lluminagado constante Rbyte C,W,T,U 9.004 lux(lux)
225 Brilho externo 1 lluminag&o constante Pbyte C,W,T,U 9.004 lux(lux)
226 Brilho externo 1 lluminag&o constante Pbyte C,W,T,U 9.004 lux(lux)

Esses objetos de comunicagéo séo visiveis de acordo com o nimero do sensor de brilho externo, até
para 3 sensores, eles ndo sao visiveis quando o nimero é 0. Usado para receber o valor de brilho externo

sensores e enviar circularmente a solicitagdo de leitura (se configurado).

227 ‘ Brilho real ’ lluminagdo constante |2byte ‘ CRT | 9,004 lux(lux)

O objeto de comunicacéo é visivel quando ha 2 sensores referenciados ou acima. Usado para enviar

valor de brilho detectado pela combinag&o de sensores ao barramento.

228 ‘ Controlador ligado/desligado ’ iluminagéo constante| 1 bit ‘ CcW | 1.001 interruptor

O objeto de comunicagéo é visivel quando o controlador é acionado via objeto externo. Usado para virar

ligar/desligar o controlador via barramento.
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Ao receber o telegrama 0, desligue o controlador, ou seja, o valor do ponto de ajuste e o valor real ndo sao
mais longo comparado e brilho de saida 0, entdo o controle de iluminagéo constante é interrompido neste momento. Quando

receba o telegrama 1, ligue o controlador.

229 status do controlador iluminag&o constante 1 bit ‘ CR,T l 1.001 interruptor

O objeto de comunicagédo é usado para enviar o status do controlador, enviar o telegrama quando alterado.

Telegramas:
0 —— Controlador desligado
1 —— Controlador ligado
230 Ponto de ajuste de brilho lluminagédo constante 2byte ‘ CW.R,T 9.00|4 lux(lux)

O objeto de comunicagédo é usado para modificar o valor do ponto de ajuste de brilho via barramento, a faixa modificada
é definido por parametro, o valor limitado é tomado quando ultrapassa o intervalo. Também suporte para ser lido (é

conveniente para o dispositivo de tela exibir o valor do ponto de ajuste atual).

Valor de escurecimento mestre atual

231 lluminagao constante 1by
status

@

C,W,T,U 5,00L porcentagem

O objeto de comunicacéo é usado para enviar uma solicitagdo de leitura ao barramento quando o controlador € ligado, para

leia o status atual do dimmer mestre.

232 Saida de escurecimento para principal lluminagdo constante 1byfe ‘ CR,T | 5.001 porcentagem

O objeto de comunicagdo é usado para enviar o valor de escurecimento do dispositivo principal, para controlar cada

brilho do grupo.

233 Saida de escurecimento parasub 1 lluminag&o constante 1byfe CRT 5.001 porcentagem
234 Saida de escurecimento para sub 2 lluminag&o constante 1byfe CRT 5.001 porcentagem
235 Saida de escurecimento para sub 3 lluminag&o constante 1byfe CRT 5.001 porcentagem
236 Saida de escurecimento para sub 4 lluminagédo constante 1byte CR,T 5.001 porcentagem

Quando a operagao principal/sub esta habilitada, esses objetos de comunicagéo séo visiveis de acordo com
ndmero de subs, até 4 sub dispositivos. Usado para enviar o valor de escurecimento dos subdispositivos, para controlar cada

brilho do grupo.

237 Parada de controle, interruptor iluminagdo constante 1 bit (A" 1.001 interruptor
238 Parada de controle, escurecimento iluminac3o constante 4 bits cwW 3.007 escurecimento
239 Parada de controle, valor de escurecimento lluminag&o constante 1byfe c,w 5.001 porcentagem

Esses objetos de comunicacéo séo visiveis quando a fun¢éo de parada esté habilitada. controlador torna-se
inativo ao receber telegramas de controle e enviar telegrama OFF do controlador ao mesmo tempo, mas nédo

enviar telegramas de saida (ou seja, manter o status atual).

Tabela 6.5 Tabela de objetos de comunicacéo “lluminagéo constante”
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6.6. Objeto de comunicacao "funcédo RTC"

Number Name Object Function Description Group Address Length C R W T U Data Type Priority
‘2' 240 RTC controller Power on/off 1bit C R W - - swich Low
W:IEQ‘- RTC controller External temperature sensor 2bytes C W T U temperature (°C) Low
EIl 242 RTC controller Base setpoint adjustment 2bytes C - W - - temperature (°C) Low
lc}'.l 243 RTC controller Setpoint offset 1bit C - W-=- - step Low
EZl 244 RTC controller Float offset value Zbytes C - W - - temperature difference (K) Low
r2| 245 RTC controller Setpoint offset reset 1bit C - W - - reset Low
I-ZlE'—'B RTC controller Heating/Cooling mode 1bit C - W - - cooling/heating Low
52' 247 RTC controller Operation mode Tbyte C - W - - HVACmode Low
f:lZLé RTC controller Comfort mode 1bit C - W - - enable Low
lle 243 RTC controller Economy maode 1bit = W = = enae Low
52IESC RTC controller Fros 2t protection mode 1bit C - W - - enable Low
ﬁ2|251 RTC controller Standby mode 1bit C - W - - enable Low
‘:'ZSZ RTC controller Extended comfort mode 1bit C - W - - acknowledge Low
lleP_SE RTC controller Fan automatic operation 1bit C - W - - ennble Low
F:IES4 RTC controller Window contact 1bit C - W - U window/door Low
&2|ES6 RTC controller Actual temperature, status Zbytes C R - T - temperature(°C) Low
(2'257’ RTC controller Base temperature setpaint, status 2bytes C R - T - temperature (°C) Low
!-2|258 RTC controller Setpoint offset, status 2bytes C R - T - temperature difference (K) Low
E:l.-‘_SE RTC controller Current temperature setpoint, status 2bytes C R - T - temperature (°C) Low
E:I 260 RTC controller Heating/Cooling mode, status 1bit C R - T - cooling/heating Low
IZ|261 RTC controller Operation mode, status ibyte C R - T - HVACmode Low
82|262 RTC controller Comfort mode, status bt C R - T - enable Low
E:lP_ES RTC controller Economy mode, status 1bit C R - T - enable Low
bZlZ&l RTC controller Frost/Heat protection mode, status 1bit C R - T - enable Low
57| 265 RTC controller Standby mode, status 1bit C R - T - enable Low
52|266 RTC controller Heating control value 1bit CR - T - swich Low
52|267 RTC controller Cooling control value 1bit C R - T - switch Low
F:l 268 RTC controller Fan speed lbyte C - - T - fanstage (0-255) Low
K:I 269 RTC controller Fan speed low 1bit G~ = T = swtch Low
E:IE.'U RTC controller Fan speed medium 1bit C - - T - switch Low
$2|2T1 RTC controller Fan speed high 1bit C - - T - switch Low
‘2'2.'2 RTC controller Fan speed off 1bit C - - T - swich Low
Fig.6.6 Objeto de comunicacéo "fungdo RTC"
NAO. fUncéo de objeto Sinalizador ge tipo de daglos de nome DPT
240 Ligar/desligar controlador RTC 1 bit C,W,R 1.001 interruptor

O objeto de comunicacao é usado para receber o telegrama do barramento para controlar a poténcia do RTC

Ligado desligado. Telegramas:

I—Ligado

0——Desligado

241 Sensor de temperatura externa controlador RTC 2 bytes | CW,T,U 9,0]01 temperatura

O objeto de comunicagéo é usado para receber o valor de temperatura detectado pelo sensor de temperatura

sensor do dispositivo forma o barramento. Faixa: -50~99,8y

242 Ajuste do ponto de ajuste atual controlador RTC 2 bytes cW 9.001 temperatura

Ajuste do ponto de ajuste basico

“Ajuste do ponto de ajuste atual” é visivel quando o modo de operacdo ndo esta habilitado e sob absoluto
ajustamento. Usado para modificar o valor base da temperatura definida; e para modificar o valor da temperatura definida
do modo de operacao da sala atual quando o ajuste absoluto.

“Ajuste do setpoint base” é visivel apenas quando o ajuste relativo, usado para modificar o valor base
da temperatura definida, ou seja, o valor de configuracdo de temperatura do modo de conforto e a configuracéo
temperatura do modo de espera e o modo de economia muda de acordo com a mudanca relativa. Em

0 modo de prote¢do, apenas o valor de ajuste de temperatura do modo de protecéo € modificado.

243

Deslocamento do ponto de ajuste

controlador RTC ’ 1 bit | cw I 1.007 passo
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O objeto de comunicagéo é visivel apenas quando o ajuste absoluto e a fungédo de compensacéo estdo ativados.
Usado para ajustar o deslocamento para ajustar a temperatura do ponto de ajuste indiretamente. O valor do passo definido de acordo com o
parametro. Telegramas:

1 ——Aumentar o deslocamento na dire¢éo para frente

0 ——Diminua o deslocamento na dire¢éo negativa

9.002 temperatura
244 Valor de deslocamento flutuante controlador RTC 2 bytes QW
diferenca

O objeto de comunicagéo é visivel apenas quando o ajuste absoluto e a fungédo de compensacéo estdo ativados.

Usado para modificar o deslocamento acumulado por meio do valor flutuante de 2 bytes.

245

Redefinigéo do deslocamento do ponto de ajuste

| controlador RTC ’ 1 bit | (A" ‘ 1.015 redefinir

O objeto de comunicagao é visivel apenas quando o ajuste absoluto e a fungdo de compensagao estdo ativados.

Reinicie o valor de compensag&o quando o telegrama for 1.

246 l Modo de aquecimento/resfriamento | controlador RTC ‘ 1 bit | cw ‘ 1.100 refrigerag@o/aquecimento

O objeto de comunicagao é usado para comutar o aquecimento e o resfriamento através do barramento. Telegramas:

1 ——Aquecimento
0 —— Resfriamento
247 mgdo de operagio controlador RTC 1 byte C,W 20.102 modo HVAC
248 mgdo de conforto controlador RTC 1 bit c,W 1.003 ativar
249 maodo econdmico controlador RTC 1 bit (A" 1.003 ativar
250 Mqdo de protegdo contra geada/calor controlador RTC 1bit CcW 1.003 ativar
251 Mgdo de espera controlador RTC 1 bit (A" 1.003 ativar

Esses objetos de comunicagdo sdo usados para controlar o modo de operagdo RTC via barramento.

Quando 1 byte: objeto 247 é visivel, telegramas: 1-conforto, 2-espera, 3-economia, 4-prote¢do, outro

reservado.

Quando 1 bit:

Objeto 248—— Modo de conforto

Objeto 249—— Modo de espera

Objeto 250—— Modo econémico

Objeto 251—— Modo de protecédo

Quando o objeto recebe o telegrama “1”, 0 modo correspondente € ativado. Quando 1 bit
objeto de espera ndo esta habilitado, e os telegramas de conforto, economia, modo de protegdo séo 0, estd em espera
modo. Quando o objeto de espera de 1 bit esta habilitado, o objeto de espera recebe “1” ativa 0 modo de espera, 0 é ndo

em processamento.

252 Ml1d0 de conforto estendido controlador RTC | 1 bit | (A" | 1.016 reconhecer

O objeto de comunicagdo é usado para acionar o tempo para o modo de conforto estendido. Telegramas:
1——Ative o0 modo de conforto

0——Sem sentido
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Ativa o modo conforto quando o objeto recebe o telegrama 1. Se receber novamente o telegrama 1 em atraso
tempo, o tempo sera cronometrado novamente. E retorne ao modo de operagéo anterior do modo de conforto quando terminar

tempo. Se houver um novo modo de operagao no tempo de atraso, saia do modo conforto.

Se for uma operacéo de comutagéo, saia do tempo, mas comute o aquecimento/resfriamento ndo.

253 Oqeragéo automatica do ventilador controlador RTC ‘ 1 bit | [oATY] l 1.003 ativar

O objeto de comunicagao € utilizado para ativar o funcionamento automatico do ventilador via barramento. Telegrama:

I——Automatico

0——Sair automatico

254 cortato de janela controlador RTC ‘ 1 bit | Cc,W,U ‘ 1.019 Janela/porta

O objeto de comunicagao € usado para receber o status de comutacao do contato de janela. Telegramas:
I—Janela aberta

O——Fechar janela

255 Dﬂkector de presenca externa controlador RTC ’ 1bit | C,W,U ‘ 1.018 ocupagcéo

Este objeto € visivel ao usar o sensor de presenga externo para detectar a entrada. Usado para receber presenca
estado do sensor externo. Opgoes:
+—Alguém

0——Ninguém

256 Ternperatura real, status | controlador RTC ‘ 2 bytes C|.R,T ‘ 9.001 temperatura

O objeto de comunicagéo é visivel quando a referéncia de temperatura da fungdo RTC é uma combinagéo de

sensor interno e externo. Usado para enviar a temperatura real ap6s a combinagéo para o barramento.

257 Se*point de temperatura base, status Controladt1r RTC 2byte C,R, T ‘ | ‘ 9.001 temperatura

O objeto de comunicagao € visivel apenas quando o ajuste relativo. Usado para enviar a base atual

definir a temperatura para o 6nibus.

Valor base atual da temperatura definida = valor definido do parametro (ou valor base do objeto 150)+acumulado

valor de deslocamento

9.002 temperatura
258 Des|ocamento do ponto de ajuste, status controlador RTC 2 bytes §R, T .
diferenca

O objeto de comunicagao € visivel apenas quando o ajuste relativo. Usado para enviar o acumulado

valor de deslocamento da temperatura de ajuste de base para o barramento.

Ponto de ajuste de temperatura atual,

259 controlador RTC 2 bytes QR,T 9.001 temperatura
status

O objeto de comunicacéo é usado para enviar a temperatura atual definida para o barramento.

260 Mf{do de aquecimento/resfriamento, status controlador RTC ‘ 1 bit | CR,T l 1.100 refrigeragdo/aguecimento

O objeto de comunicagao € usado para realimentar o telegrama de comutagao de resfriamento e aquecimento

fungado para o dnibus.

261 Mddo de operagéo, status controlador RTC 1byte C,R,T 20.102 modo HVAC

262 Mqdo de Confortov estado controlador RTC 1 bit C’R’T 1.003 ativar
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263 MoHo econémico, status controlador RTC 1 bit CRT 1.003 ativar
264 Mofo de protecédo contra geada/calor, controlador R[TC de status 1 bit CRT 1.003 ativar
265 MoHo de espera, estado controlador RTC 1 bit CRT 1.003 ativar

Esses objetos de comunicagdo séo usados para enviar o status do modo de operacéo RTC para o barramento.

Quando 1 byte: objeto 261 é visivel, telegramas: 1-conforto, 2-espera, 3-economia, 4-prote¢édo, outro

reservado.

Quando 1 bit:

Objeto 262—— Modo de conforto
Objeto 263—— Modo econdmico
Objeto 264—— Modo de protecédo
Objeto 265—— Modo de espera

Quando um modo é ativado, o objeto correspondente envia apenas o telegrama “1". Quando 1 bit de espera
0 objeto ndo esta habilitado, ative 0 modo de espera quando objetos de conforto, economia e prote¢do enviarem telegrama
0 juntos. Quando o objeto de espera de 1 bit estiver ativado, ative o0 modo de espera somente quando o objeto de espera for enviado
1.

Nota: ndo ha necessidade de enviar o status do modo para o barramento durante a comutacao via barramento. O mesmo é fa

velocidade e outras operagdes.

Valor de controle de aguecimento 1 bit 1.001 Interruptor
266 controlador RTC CR,T
Valor de controle de aquecimento/resfriamento 1 byte 5.001 porcentagem
1 bit 1.001 Interruptor
267 Valpr de controle de resfriamento controlador RTC CRT
1 byte 5.001 porcentagem

O objeto de comunicacéo é usado para enviar o valor de controle da fungdo de aquecimento ou resfriamento para o barramento.

O tipo de dados do objeto esta de acordo com a configuracéo do parametro.

5.001 porcentagem
268 Velogidade do ventilador controlador RTC 1 byte C,T] p 9

palco de 5.100 fés
269 Velokidade do ventilador baixa controlador RTC 1 bit CcT 1.001 interruptor
270 Velocidade média do ventilador controlador RTC 1 bit CcT 1.001 interruptor
271 Veldcidade do ventilador alta controlador RTC 1 bit CcT 1.001 interruptor
272 Veloc|dade do ventilador desligada controlador RTC 1bit CT 1.001 interruptor

Esses objetos de comunicagao sé&o usados para enviar telegramas de controle da velocidade do ventilador para o barramento. O objeto de 1
bit é visivel de acordo com a configuragdo do parametro:

Objeto 269——Baixa velocidade do ventilador

Objeto 270——Velocidade média do ventilador

Objeto 271——Alta velocidade do ventilador

Objeto 272——Velocidade do ventilador desligada

Somente o0 objeto correspondente envia o telegrama “1” quando muda para uma determinada velocidade do ventilador. Quando
O objeto 1bit-off ndo esté ativado, todos os objetos enviam telegramas “0” quando alternam para a velocidade do ventilador desligada (a situagéo

aplique para conectar com o atuador do ventilador da GVS);
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Quando o objeto 1bit-off esta habilitado, apenas o objeto 1bit-off envia o telegrama “1” (a situacéo se aplica a

conectar com atuador de ventilador de outros fabricantes).

lbyte: o valor do telegrama correspondente a cada velocidade do ventilador é definido pelo pardmetro. Ativar

a velocidade do ventilador para o barramento.

a velocidade do ventilador correspondente na tela e o objeto 176 envia o valor do telegrama correspondente de

Tabela 6.6 Tabela de objetos de comunicagao “funcéo RTC”

6.7. Objeto de Comunicacgéo “Funcéo Logica”

6.7.1. Objeto de Comunicacéo “E/OU/XOR”

Numbe Name Object Function Descript Group Ad Length C R W T U Data Type Priority
f:l"l 1st Logic nput & 1bit c W T U boolean Low
B2 1st Logic nput b ibit C - W T U boolean Low
13 nput ¢ 1bit C - WT U boolean Low
5214 Input d tbit C€ - W T U boolean Low
tZ"S nput e 1bit C - WT U boolean Low
5216 nput f 1bit C W T U boolean Low
5217 nput g ibit C - W T U boolean Low
52|8 Input h 1bit C - WT U boolean Low
et Logic result bt C T boolean Low

Fig.6.7.1 Objeto de comunicacédo “AND/OR/XOR”

NAO. funcéo de objeto Nome Sinalizador de tipo de dados DPT
11/...11 Inserir x {{12 Légica}} 1 bit C,W,T,U 1.002 booleano
8

O objeto de comunicagéo é utilizado para receber o valor da entrada légica Input x.

O nome entre parénteses muda com o parametro “Descri¢cdo para funcgéo logica”. Se
descricdo esta vazia, exibe “1st Logic” por padrdo. O mesmo abaixo.
19 resultado l6gico {{12 Logica}} 1 bit cT 1.002 booleano

O objeto de comunicacéo é usado para enviar os resultados da operagéo logica.

Tabela 6.7.1 Tabela de objetos de comunicag¢éo “AND/OR/XOR”

6.7.2. Objeto de comunicagéo “ Gate forwarding”

Numbe Name Object Function Descript Group Ad Length C R W T U Data Type Priority
E:I‘T 1st Logic Gate value select lbyte C - W - - scenenumber Low
Ezl’Z 1st Logic Input A 1 bit C w - switch Low
5*"3 1st Logic Input B 1bit C - W - - swikh Low
F:I‘i 1st Logic Input C 1 bit C w - switch Low
F=2|'5 1st Logic Input D 1bit C - W - - swich Low
2|16 Ist Logic Output A bt C - T switch Low
w17 1st Logic Output B ibt C - - T - switch Low
5218 Ist Logic Cutput C T e T switch Low
[2|’9 1st Logic Qutput D 1bit C - = T - swih Low

Fig.6.7.2 Objeto de comunicacgdo "Gate forwarding"
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NAO. funcéo de objeto Nome Dados Bandeira DPT
Tipo
11 Selecione o valor do portéo {{12 Légica}} 1 byte c,w 17.001 namero da cena

O objeto de comunicacgéo é usado para selecionar a cena de encaminhamento de porta logica.

1.001 interruptor

1 bit

12/../1 . o 4 bits cw 3.007 controle de escurecimento

5 Inserir x {{12 Logica}} : 5.010 contador
1 byte

pulsos (0..255)

O objeto de comunicacéo é usado para receber o valor da entrada da porta légica Input x.

1.001 interruptor

1 bit

16/../1 y o 4 bits ot 3.007 controle de escurecimento

o Saida x {17 Logical} ' 5.010 contador
1 byte

pulsos (0..255)

O objeto de comunicacéo é usado para emitir o valor encaminhado pela porta Idgica. A saida

valor é o mesmo que o valor de entrada, mas uma entrada pode ser encaminhada para uma ou mais saidas, definidas por

parametros.

Tabela 6.7.2 Tabela de objetos de comunicagéo “Gate forwarding”

6.7.3. Objeto de comunicagéo “comparador de limiares”

Number Name Object Function Description Group Address Length C R W T U Data Type Priority
F;'.l"'[ 1st Loaic Threshold value input 4 bit C - W - U dimming control Low
in Ist Logic Threshold value input Tbyte C - W - U counterpulses (0.255) Low
i2|‘1 1st Logic Threshold value input 2bytes C - W - U pulses Low
!:|"W 1st Logic Threshold value input 2bytes C - W - U 2-bytesigned value Low
lil"? 1st Logic Threshold value input 2bytes C - W - U 2-bytefloat value Low
l‘:|'1 st Logic Threshold value input 4bytes C - W - U counter pulses (unsigned) Low
n st Logic Threshold value input 2bytes C - W - U temperature (°C) Low
n Logic Threshold valus input 2bytess C - W - U humidity (%) Low
n st Logic Threshold value input 2bytes C - W - U lux(Llux) Low
l:2|"9 st Logic Logic result 1bit C - - T - boolean Low

Fig.6.7.3 Objeto de comunicacéo "comparador de limiares"
NAO. funcao de objeto Nome Dados Bandeira DPT
Tipo
3.007 escurecimento
5.010 pulsos do contador
7.001 pulsos
4bits P
12.001 pulsos contadores
11 o . 1 byte )
Entrada do valor limite {{12 Légica}} C,w,uU 8.x valor assinado
2 bytes
9.x valor flutuante
4 bytes
9.001 temperatura
9.007 umidade
9.004 lux
O objeto de comunicacao é usado para inserir o valor limite.
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19 | resultado l6gico

| 1 bit

| CT

| 1.002 booleano

O objeto de comunicagao é usado para enviar os resultados da operacéo ldgica. Ou seja, o valor que

deve ser enviado apo6s o limite de entrada do objeto ser comparado com o valor do limite de configuragao.

Tabela 6.7.3 Tabela de objetos de comunicagédo “comparador de limiares”

6.7.4. Objeto de comunicagdo “conversao de formato”

Numbe Name Object Function
E:l'T st Logic Input bit-bit0
522 st Logic Input 1bit-bit1
e1a 1st Logic Output 2bit

Funcéo “2x1bit --> 1x2bit": converte dois valores de 1 bit em um valor de 2 bits, como Input bit1=1, bit0=0-->

Saida 2 bits = 2

Numbe Name Object Function
52n Ist Logic Input 1bit-bit0
512 Input Toit-bit]
513 Input Tbit-bit2
w24 Ist Logic Input 1bit-bit3
I;:l’i Ist Logic Input 1bit-bitd
5216 1st Logic Input 1bit-bit5
w17 Ist Logic Input Tbit-bitd
518 1st Logic Input 1bit-bit?
Chal Ist Logic Output 1byte

Funcéo “8x1bit --> 1x1byte": converte oito valores de 1 bit em um valor de 1 byte, como Input bit2=1, bit1=1,

bit0=1,outros bits séo 0--> Output 1byte=7

Numbe Name Object Function
EZ|‘1 1st Logic Input Tbyte
519 1st Logic Cutput 2byte

Funcéo “1x1byte --> 1x2byte™: converte um valor de 1 byte em um valor de 2 bytes, como Input 1byte=125-->

Descript Group Ad Length C R W T U Data Type

1bit
1bit

2 bit

MmO Nn

W
w -
W

= °T

U boolean
U boolean

- switch contro

Descript Group Ad Length C R W T U Data Type

1bit
1bit
1bit
1bit
1bit
1bit
1 bit
1bit

1 byte

X -ael e SEl Y s T ey

boolean
boolean
boolean
boolean
boolean
boolean

boolean

[ 223 i el < B sl ot ol g g

boolean

counter pulses (0..255)

Descript Group Ad Length C R W T U Data Type

1byte

2 bytes

C
C

W
W -

LT

U counter pulses (0..255)

- pulses

Saida 2byte=125.Embora o valor permanega o0 mesmo, o tipo de dados do valor é diferente.

Numbe Name Object Function
l:|'1 1st Logic Input Tbyte-low
5‘2"2 1st Logic Input Tbyte-high
5210 1st Logic Output 2byte

Descript Group Ad Length C R W T U Data Type

1 byte
1byte

2 bytes

¥ e o

W -

W -

- T

U counter pulses (0..255)

U counter pulses (0..255)

- pulses

Priority
Low
Low

Low

Priority
Low
LO'I'F'
Low
Low
Low
Low
Low
Low

Low

Priority
Low

Low

Priority
Low
Low

Low

Funcéo “2x1byte --> 1x2byte”: converte dois valores de 1 byte em um valor de 2 bytes, como Input 1byte-low

= 255 ($FF), Entrada 1byte de altura = 100 ($64) --> Saida 2byte = 25855 ($64 FF)
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Numbe Name Object Function Descript Group Ad Length C R W T U Data Type Priority
Bn 1st Logic Input 2byte-low 2bytes C - W - U pulses Low
l&'_l'sZ 1st Logic Input 2byte-high 2bytes C - W - U pulses Low
E’:|'-9 Ist Logic Output 4byte 4bytes C - T - counter pulses (unsigned) Low

Funcéo “2x2byte --> 1x4byte”: converte dois valores de 2 bytes em um valor de 4 bytes, como Input 2byte-low =

65530 ($ FF FA), Entrada 2 bytes de altura = 32768 ($ 80 00) --> Saida 2 bytes = 2147549178 ($ 80 00 FF FA)

Numbe Name Object Function Descript Group Ad Length C R W T U Data Type Priority
EZ|‘.T 1st Logic Input Tbyte lbytet C - W - U counter pulses (0..255) Low
IE:|‘-2 Ist Logic Qutput Tbit-bit0 1bit C - - T - boolean Low
813 Ist Logic Output Tbit-bit] bt € - - T - boolean Low
5:2|“.-1 1st Logic Qutput 1bit-bit2 1 bit C - T - boolean Low
i’::l‘-S st Logic Qutput 1bit-bit3 1bit C - - T - boolean Low
ﬁ:l‘ﬁ 1st Logic Output 1bit-bitd 1bit €C - = T = ' boolean Low
l‘:l'-"' st Logic Qutput Tbit-bit5 1 bit C - T - boolean Low
EZ|’ES 1st Logic Output 1bit-bitb 1 bit C - - T - boolean Low
8719 1st Logic Output 1bit-bit7 bt C T - boolean Low

Fungéo “1x1byte --> 8x1bit": converte um valor de 1 byte em oito valores de 1but, como Input 1byte=200 -->

Saida bit0=0, bit1=0, bit2=0, bit3=1, bit4=0, bit5=0, bit6=1, bit7=1

Numbe Name Object Function Descript Group Ad Length C R W T U Data Type Priority
il 1st Logic Input 2byte 2bytes C - W - U pulses Low
Ehd it 1st Logic Output 1byte-low ibyte C - - T - counter pulses (0.255) Low
l.2|‘.9 1st Logic Cutput Tbyte-high lbyte C - - T - counter pulses (0-255) Low

Funcéo “1x2byte --> 2x1byte”: converte um valor de 2 bytes em dois valores de 2 bytes, como Input 2byte =

55500 ($D8 CC) --> Saida lbyte-baixa = 204 ($CC), Saida 1byte-alta =216 ($D8)

Numbe Name Object Function Descript Group Ad Length C R W T U Data Type Priority
F»:|'-T 1st Logic Input 4byte 4bytes C - W - U counter pulses (unsigned) Low
I‘:|':8 Ist Logic Output 2byte-low 2bytes C - - T - pulses Low
IE2|'9 st Logic Cutput 2byte-high 2bytes C - - T - pulses Low

Funcao “1x4byte --> 2x2byte”: converte um valor de 4 bytes em dois valores de 2 bytes, como Input 4byte =

78009500 ($04 A6 54 9C) --> Saida 2byte-baixa = 21660 ($54 9C), Saida 2byte-alta =1190 ($04 A6)

Numbe Name Object Function Descript Group Ad Length C R W T U Data Type Priority
[:|'1 Tst Logic Input 3byte 3bytes C - W - U RGB value 3x{0.255) Low
a1 1st Logic Output Tbyte-low lbyte C - - T - counter pulses (0..255) Low
u::l‘a 1st Logic Cutput Tbyte-middle lbyte C - - T - counter pulses (0.255) Low
521 1st Logic Output 1byte-high lbyte C - - T - counterpulses(0.255) Low

Funcéo “1x3byte --> 3x1byte”: converte um valor de 3 bytes em trés valores de 1 byte, como Input 3byte = $ 78

64 C8--> Saida 1byte-baixo = 200 ($C8) , Saida 1byte-meio = 100 ($64) , Saida 1lbyte-alto =120 ($78)
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Numbe Name Object Function Descript Group Ad Length C R W T U Data Type Priority
BN 1st Logic Input Tbyte-low Thyte C W - U counter pulses (0.2 Low
s:l‘z 1st Logic Input 1byte-middle Tbyte C - W - U counter pulses (0.255) Low
P E] Ist Logic Input 1byte-high Tbyte C W U counter pulses (0..255) Low
l*:l"‘.i Ist Logic Cutput 3byte 3bytes C - - T - RGBvalue 3x{0.255) Low

Funcéo “3x1byte --> 1x3byte”: converte trés valores de 1 byte em um valor de 3 bytes, como Input 1byte-low =
150 ($ 96), Entrada 1 byte no meio = 100 ($ 64), Entrada 1 byte alto = 50 ($ 32) --> Saida 3 bytes = $ 32 64 96
Fig.6.7.4 Objeto de comunicacéo "Conversdo de formato" Tipo de
NAO. Nome da funcéo do objéto sinalizador de dddos DPT
1 bit 1.001 interruptor
1 byte 5.010 pulsos do contador (0..255)
1 Entrada ... {{12 L6gica}} 2 byte c,w,u 7.001 pulsos
3 byte 232.600 Valor RGB 3x(0..255) 12.001
4 byte pulsos do contador
O objeto de comunicagao é usado para inserir um valor que precisa ser convertido.
1 bit 1.001 interruptor
2 bits 2.001 controle do interruptor
1 byte 5.010 pulsos do contador (0..255)
19 Saida... {{12 Légica}} CT
2 byte 7.001 pulsos
3 byte 232.600 Valor RGB 3x(0..255) 12.001
4 byte pulsos do contador
O objeto de comunicacao é usado para emitir o valor convertido.
Tabela 6.7.4 Tabela de objetos de comunicagéo “Converséao de formato”
6.7.5. Objeto de Comunicagédo “Funcéo Gate”

Numbe Name Object Function Descript Group Ad Length C R W T U Data Type Priority
Bn 1st Logic Input bt € - W - - switch Low
522 Ist Logic Gate input 1 bit i W - - boolean Low
“2"9 1st Logic Cutput 1bit C - T - switch Low

Entrada/Saida - 1 bit [On/Off]

Numbe Name Object Function Descript Group Ad Length C R W T U Data Type Priority
E:l'T 1st Logic Input lbyte C W - - percentage (0.100%) Low
E:l‘.2 Ist Logic Gate input 1 bit C - W - - boolean Low
EI|‘9 1st Logic Cutput Tbyte C - - T - percentage (0.100%) Low

Entrada/Saida - 1 byte [0..100%)]

Numbe Name Object Function Descript Group Ad Length C R W T U Data Type Priority
w2n Ist Logic Input Tbyte C W - - counter pulses (0.255) Low
l::l‘»Z 1st Logic Gate input 1bit C - W - - boolean Low
li;'.|‘9 Ist Logic Output 1byte C - - T - counterpulses(0.255) Low

Entrada/Saida - 1 byte[0..255]

Numbe Name Object Function Descript Group Ad Length C R W T U Data Type Priority
F;,’l‘1 1st Logic Input 2bytes C - W - - temperature (°C) Low
2 1st Logic Gate input 1bit € - W - - boolean Low
!;’I'—Q 1st Logic Cutput Zbytes C - - T - temperature (*C) Low

Entrada/Saida - 2 bytes [Float]

Numbe Name Object Function Descript Group Ad Length C R W T U Data Type Priority
B3N 1st Logic Input 2bytes C - W - - pulses Low
EIl‘Z 1st Logic Gate input 1bit cC - W - boolean Low
EZ"Q 1st Logic Qutput 2bytes C - T - pubes Low

Entrada/Saida - 2 bytes[0..65535]

Fig.6.7.5 Objeto de comunicacéo "Funcéo do portao"
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NAO. funcao de objeto Nome Dados Bandeira DPT
Tipo
1.001 interruptor
1 bit 5.001 porcentagem
1 Entrada {{12 Logica}} 1 byte cwW 5.010 pulsos do contador
2 bytes 9.001 temperatura
7.001 pulsos
O objeto de comunicagédo € usado para inserir um valor que precisa ser filtrado.
12 entrada do portéo {{12 L6gica}} 1 bit cwW 1.002 booleano

O objeto de comunicagédo é usado para controlar o status da chave de entrada do portdo. O sinal de entrada é
permissdo para passar quando o portao abre, entdo a saida, e o status de entrada atual ainda é enviado se houver um

mudar; N&o pode passar quando o portéo fechar.

1.001 interruptor
pedese 5.001 porcentagem
13 Saida {{12 Logica}} 1 byte cT 5.010 pulsos do contador
2 bytes 9.001 temperatura
7.001 pulsos

O objeto de comunicagdo é usado para emitir o valor ap6s a filtragem do portdo. Somente quando a entrada do portao

o0 status é aberto, a saida estéa disponivel, definida pelo objeto “Gate input”.

Tabela 6.7.5 Tabela de objetos de comunicagéo "Fung¢éo do portdo”

6.7.6. Objeto de comunicagao "fungéo de atraso"

Numbe Name Object Function Descript Group Ad Length C R W T U Data Type Priority
EZ|‘1 Ist Logic Input 1 bit C - W - - swich Low
P b 1st Logic Output 1bit € - - T - switch Low

Entrada/Saida - 1 bit [On/Off]

Numbe Name Object Function Descript Group Ad Length C R W T U Data Type Priority
E:l’:? st Logic Input lbyte C - W - - percentage (0..100%) Low
E:|‘-9 Ist Logic Output 1bytet C - - T - percentage (0.100%) Low

Entrada/Saida - 1 byte [0..100%]

Numbe Name Object Function Descript Group Ad Length C R W T U Data Type Priority
l:l’T 1st Logic Input Tbyte C - W - - counter pulses (0..255) Low
IZI':E 1st Logic Cutput Tbyte C - - T - counter pulses (0..255) Low

Entrada/Saida - 1 byte[0..255]

Numbe Name Object Function Descript Group Ad Length C R W T U Data Type Priority
l:l“l 1st Logic nput 2bytes C - W - - temperature (°C) Low
l‘:|‘9 1st Logic Output 2bytes C - - T - temperature (°C}) Low

Entrada/Saida - 2 bytes [Float]

Numbe Name Object Function Descript Group Ad Length C R W T U Data Type Priority
!'JI'J 1st Logic Input 2bytes C - W - - pules Low
19 Output 2bytess C - - T - pulses Low

Entrada/Saida - 2 bytes[0..65535]

Fig.6.7.6 Objeto de comunicagédo "Funcéo de atraso”
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NAO. furl\géo de objeto Nome Dados Bandeira DPT
Tipo
1.001 interruptor
1 bit 5.001 porcentagem
1 Entrada {{12 Logica}} 1 byte CwW 5.010 pulsos do contador
2 bytes 9.001 temperatura
7.001 pulsos
O objeto de comunicacédo é usado para inserir um valor que precisa ser atrasado.
1.001 interruptor
1 bit 5.001 porcentagem
19 Saida {{12 Logica}} 1 byte cT 5.010 pulsos do contador
2 bytes 9.001 temperatura
7.001 pulsos

O objeto de comunicacéo é usado para a saida que precisa atrasar o valor convertido, o tempo de atraso é

definido pelo pardmetro.

Tabela 6.7.6 Tabela de objetos de comunicagédo "fungéo de atraso”

6.7.7. Objeto de Comunicacéo “lluminacdo de escadas”

Numbe Name Object Function Descript Group Ad Length C R W T U DataType
LZ|'1 1st Logic Trigger value 1bit C - WwW- trigger Low
E-Zl"Z 1st Logic Light-on duration time Zbytes C - W - time (s) Low
52|'9 1st Logic Output 1 bit C T switch Low
T-:l'g 1st Logic Cutput Tbyte C - - T - counter pulses(0.255) Low

Fig.6.7.7 Objeto de comunicacéo "lluminacdo de escadas"

NAO. foI\(;glO de objeto Nome Dados Sinalizar DPT
Tipo
1 Valor do gatilho {{12 Logica}} 1 bit cw 1.017 gatilho

O objeto de comunicagéo é usado para receber o valor para acionar a iluminagao da escada.

12 Tempo de durag&o do light-on

{{12 Légica}}

2 bytes

I cw

| 7.005 vez(es)

O objeto de comunicacéo é usado para modificar o tempo de duragdo do acendimento da escada, o tempo modificado

intervalo é referenciado a partir do intervalo definido pelo parametro, tome o valor limite se for excedido.

19 Saida

{{12 Légica}}

1 bit

1 byte

CT

1.001 interruptor

5.010 pulsos do contador

Priority

O objeto de comunicagéo é usado para gerar o valor 1 quando disparado e enviar o valor 2 ap6s a duragéo

tempo. O valor do telegrama é determinado pelo tipo de dados de configuragio do parametro.

Tabela 6.7.7 Tabela de objetos de comunicagdo “lluminagéo de escadas”
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6.8. Objeto de Comunicacéo “Grupo de Cena”

Number Name Object Function Description Group Address Length C R W T U Data Type Priority
12|83 Scene Group Main scene trigger Tbyte C - W - - scenenumber Low
l:|5~‘- 1st Scene Group-Output 1 1bit value 1bit C - - T - switch Low
i':2|55 1st Scene Group-Output 2 1bit value 1bit C - - T - swih Low
L Z|56 1st Scene Group-Output 3 1bit value 1 bit C - - T - swith Low
E:IE.' 1st Scene Group-Output 4 1bit value 1bit Cosr @ T switch Low
F:IES st Scene Group-Output 5 1bit value 1 bit C - - T - swith Low
F:IEQ 1st Scene Group-Output 6 1bit value 1bit C - - T - switch Low
"2|§O 1st Scene Group-Output 7 1bit value 1bit C - - T - switch Low
IZI a1 st Scene Group-Output 8 1bit value 1bit C - - T - switch Low

Fig.6.8 Objeto de comunicacéo "Scene Group"
NAO. Objeto Fungéo Gatilho da Nome Tipo de Dados Sinalizador 1byte C|W DPT
83 cena principal Grupo de cenas 17.001 nimero da cena

Este objeto de comunicagdo aciona cada saida no grupo de cena para enviar um valor especifico para o

bus recordando o nimero da cena. Telegramas: 0.. 63

valor de 1 bit 1.001 interruptor

valor ndo assinado de 1 byte 1bit 5.010 pulsos do contador
84/../ modo HVAC 1° Grupo de Cena-{{Saida x}} 1 byte CT 20.102 modo HVAC

valor ndo assinado de 2 bytes 2 bytes 7.001 pulsos

Temperatura 9.001 temperatura

Quando uma cena é chamada, o objeto de comunicagéo é usado para enviar a saida correspondente
valor da cena para o 6nibus. Se a saida néo for definida para esta cena, ela ndo sera enviada.

Um total de 8 grupos de cena pode ser configurado, com 8 saidas por grupo.

O nome entre parénteses muda com o parametro “Descri¢cdo da funcdo Saida x”. Se

descricdo estiver vazia, exiba “1st Scene Group-Output X" por padrdo. O mesmo abaixo.

Tabela 6.8 Tabela de objetos de comunicacédo “Scene Group”

106



