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atencoes
1. Por favor, mantenha os dispositivos longe do campo magnético forte, alta

temperatura, ambiente iamido;

Away from Away from

magnetic field high-temp

Prevent
moisture

2. Nao deixe o aparelho cair no chdo ou fagca com que ele sofra um forte impacto;

Handle
with care

3. Ndo use pano umido ou reagente volatil para limpar o dispositivo;

Wipe
with care

4. Nao desmonte os dispositivos.
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Capitulo 1 Resumo

Este manual fornece informagdes técnicas detalhadas sobre o Sensor BP para usuarios, bem como montagem e
detalhes de programacéao e explica como usar o Sensor BP pelos exemplos de aplicacéo.

O Sensor BP é usado principalmente em sistemas de controle prediais; pode ser conectado com outros dispositivos via KNX
Onibus. O Sensor BP liga-se ao bus através dos terminais de ligacdo KNX sem tensdo de alimentagao adicional.
O sensor € montado principalmente no teto, primeiro perfurado e depois fixado pelos estilhagos esquerdo e direito. Isso é
disponivel para atribuir o endereco fisico e definir os parametros pelas ferramentas de design de engenharia ETS com VD4 (maior
do que a edi¢do ETS3).

Sensor BP é um dispositivo que pode detectar sinal de movimento e sinal de brilho e transmitir indugéo

informag6es para outros dispositivos, como dimmers, relés. O Sensor BP é usado principalmente com o brilho do

ocasido, ou a necessidade de monitorar a situagéo, se houver movimento do sujeito, e entdo ele executara acoes.

As funcdes do produto séo resumidas da seguinte forma:

*Nivel de iluminacéo: 0lux~65535lux, resolugédo 1lux (aplicar a CSBP-02/00.2)

*Nivel de iluminagéo: 1lux~60000lux (aplicar a CSBP-02/00.3)

« Area do detector de movimento: altura de montagem * 2 (aplicar a CSBP-02/00.2)

«Movimento menor/area de detec¢do de movimento, 6m~8m; Area de detecgdo de presenca, 4m~6m (aplicar a CSBP-02/00.3)
« saida de iluminagdo com 3 tipos de dados, os valores podem ser enviados ciclicamente

« saida do detector de movimento com 3 tipos de dados, os valores podem ser enviados ciclicamente

« lluminagéo com funcéo de limite

« Sensibilidade do detector de movimento com nivel 1~10 (aplicar CSBP-02/00.3)

« Fungdo légica (E, OU, XOR) entre valor de iluminacéo, valor do detector de movimento e valor de entrada, légica
saida com 3 tipos de dados, os valores de saida podem ser enviados ciclicamente

« Pode ser definido o interfuncionamento mestre-escravo, a saida mestre com 3 tipos de dados

« lluminacédo habilitada, detector de movimento habilitado e funcéo légica habilitada

Nota: Os dois produtos CSBP-02/00.2 e CSBP-02/00.3 sdo basicamente 0s mesmos no

fungdes, exceto o CSBP-02/00.2 ndo pode ser definido a sensibilidade.
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Capitulo 2 Dados técnicos

2.1 CSBP-02/00.2

Fonte de energia Tens&o do barramento 21-30V DC, através do barramento KNX
corrente de barramento <12mA
consumo de 6nibus <360mwW
Operacéao e display LED de programagcao e botéo Para atribuicdo do endereco fisico
LED verde piscando Indica a camada de aplicagcao rodando normalmente
Conexéao KNX Terminal de conex&o de dnibus
Distancia de detecgéo O maximo é Altura de montagem * 2
Temperatura Operacio -5°C..45°C
Armazenar —25°C..55°C
Transporte -25°C..70°C
Ambiente Umidade <93%, exceto orvalho
QUE norma De acordo com a diretriz EMC e a diretriz de baixa tenséo
Certificacéo Certificado KNX
Montagem Montado no teto, fixado pelo estilhaco esquerdo e direito
Dimensbes 91x72x76m
Peso 0,05KG
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2.2 CSBP-02/00.3

Fonte de energia Tens&o do barramento 21-30V DC, através do barramento KNX
corrente de barramento <19mA, 24V
<16mA, 30V
consumo de dnibus <480mwW

Operacéo e display Botao de programagao e LED vermelho Para atribuicdo do endereco fisico

Conexéao KNX Terminal de conex&o de 6nibus

Distancia de detecgdo Diametro Movimento menor/area de detecgédo de movimento, 6m~8m

Area de deteccéo de presenca, 4m~6m

Temperatura Operagéo -5°C..45°C
Armazenar —-25°C..55°C
Transporte —-25°C..70°C
Ambiente Umidade <93%, sem condensagao
Montagem Montagem embutida/teto (compativel com caixa de fiagdo de 86 mm)

O tamanho do furo da montagem no teto é de 55 a 65 mm

Dimensdes y 89 x 41,3 mm

Peso 0,07KG
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Capitulo 3 Dimenséo, diagrama esquematico estrutural e de inducao

3.1 CSBP-02/00.2

3.1.1 Diagrama de dimensdes

66 mm
72 mm

50 mm

91 mm

Fig.3.1 CSBP-02/00.2

3.1.2 Diagrama esquematico de inducéo

Angle:100° C

Fig.3.2 CSBP-02/00.2

HyAlcance:2,5m~4myValor recomendado:3m

WYA faixa de detecgdo maxima é H*2
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3.1.3 Notas de instalacdo

1. Longe de aparelhos de ar condicionado, geladeiras, fogdes, onde facilmente ocorrem mudangas de temperatura.
2.No caso de uma certa temperatura, a influéncia do vento ndo é grande para o Sensor.
3. Quando a temperatura ambiente esta préxima da temperatura corporal, o sensor ndo é muito sensivel ou ndo responde.

4. Entre 0 Sensor e a pessoa que é detectada, ndo pode haver espago entre méveis, grandes vasos de plantas, vidro,

persianas e outros objetos.

5y0 sensor ndo pode ficar diretamente nas janelas, portas e onde héa luz solar direta, porque o ar quente

fora da janela e o movimento das pessoas e a mudanca violenta de luz, todos eles fardo com que o sensor envie

telegrama inesperado.

3.2 CSBP-02/00.3

3.2.1 Diagrama de dimens&es

33.50mm——+

J_
/

wwipo'ge

48.00mm -

Fig.3.3 CSBP-02/00.3
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3.2.2 Diagrama estrutural

=1
| E—
O &5
+
KNX ° 4
Fig.3.4 CSBP-02/00.3
ySensor de brilho e LED de programacéo yBotao
de programacao yAnel de
tor¢do de montagem (para teto) yPortas
aparafusadas (para descarga)
yTerminal de conexdo de barramento KNX
3.2.3 Diagrama esquematico de inducéo
R o '“d = h:-\:"c-xxx-f-x/é
gy T
Angle: 120°
H
."/‘ ..-\\.
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Fig.3.5 CSBP-02/00.3
H: altura de montagem, 2,5~4m
W1(H=3m): area de detecgdo de presenca, 4m~6m

W2(H=3m): Movimento menor/area de detec¢édo de movimento, 6m~8m
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3.2.4 Notas de instalacdo

1. O sensor deve ser instalado longe de painel de metal, vidro ou outros materiais de alta densidade para evitar falsos
acionar.
2. O sensor ndo deve ser instalado em objetos vibrantes, pois a vibragédo causara falso acionamento do movimento.
3. Evite fontes de luz invélidas brilhando através da janela do sensor de brilho e interferindo com o
medicéo da luz ambiente.
4. Mantenha o sensor afastado do roteador sem fio por mais de 2 metros para evitar interferéncias.
5. Falsos alarmes podem ser causados quando os sensores de micro-ondas penetram nas paredes e agem em objetos em movimento fora de
a area. Para evitar disparos falsos, deve-se tomar cuidado ao selecionar o local de instalagédo e o
faixa de detecgéo.

Por exemplo:

A. A sensibilidade deve ser ajustada para 3 niveis quando usada em salas com comprimento e largura de aproximadamente 2m ou
menos (cena de aplicacéo: banheiro, hall de entrada, sala de estar)

B. A sensibilidade deve ser ajustada em nivel 5 quando usado em uma sala de aproximadamente 3m de comprimento e largura
(cena de aplicagao: banheiro, hall de entrada, sala de estar)

C. A sensibilidade deve ser ajustada para nivel 8 quando usada em uma sala com comprimento e largura de cerca de 4m,
(cena de aplicagdo: pequeno escritério, sala de conferéncias, biblioteca)

D. A sensibilidade deve ser ajustada para nivel 10 quando usada em salas de 5m ou mais de comprimento e largura (aplicagéo
cena: grandes escritdrios, salas de reunides e salas de biblioteca)

(Observacéo: a faixa real de detecgdo para aplicagGes especificas precisa ser definida em um nivel adequado, sujeito ao

ambiente real e as configurac¢des de sensibilidade acima para cenas de aplicativos sdo apenas para referéncia).
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Capitulo 4 Descricdo da configuracdo de parametros no ETS

Aplicativo NGmero de comunicagéo méax. nimero de maéx. nimero de
programa objetos endereco do grupo associagdes
Sensor PA 21 80 80

Viséo geral do programa aplicativo:

y Funcéo de iluminagéo
Esta fungdo é usada principalmente para iluminagéo, como iluminagéo externa, acendemos a luz no escuro, mas desligamos
novamente na madrugada. Se o manual para controlar essas operagdes for muito problematico, mas o Sensor pode ser facilmente alcancado

essas operacdes em vez do controle manual. O sensor pode detectar automaticamente a iluminagéo atual para

alcancar o controle automatico.

y Funcao de movimento

O sensor realizara uma acéo quando o sensor detectar um objeto em movimento. Apds um periodo de tempo, se 0 sensor
néo for detectado a nenhum objeto em movimento, ele ir4 sobre a a¢édo. Por exemplo, no corredor publico a luz é
ligado automaticamente quando o sensor detecta pessoas chegando e, em seguida, a luz é desligada automaticamente apés
as pessoas saem por um periodo de tempo, de modo a alcangar a maxima economia de energia. A fun¢do de movimento do sensor

também pode ser usado para controlar outras ocasides, como hall do elevador, garagem subterranea, etc.

y Funcgéo légica
A funcéo légica é o uso integrado de iluminacéo e movimento. Pode combinar iluminagdo e movimento
usar. Por exemplo, ao controlar a iluminagao doméstica, é possivel que a luz seja ligada automaticamente quando
as pessoas entram na sala. Mas nédo precisamos realizar essa ac¢éo durante o dia, apenas a noite precisamos, e a luz
é desligado automaticamente quando as pessoas saem ou 0 sensor ndo consegue detectar nenhum objeto em movimento por um tempo. o inteiro

processo de controle de iluminagdo pode ser alcangado automaticamente através da fungédo légica do sensor.

y Fungdo mestre-escravo
A fungdo Mestre-Escravo do Sensor é normalmente utilizada na ocasido em que varios Sensores controlam um ou varios
classe de dispositivo simultaneamente. Quando o mestre recebe a formagéao especial dos escravos, ele emitird o

valor inicial e atraso por algum tempo. Se o mestre néo receber a formagéo especial novamente no tempo de atraso, ele
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emitir o valor acima. Se o mestre receber a formagédo especial novamente no tempo de atraso, o tempo de atraso sera zerado. Para

por exemplo, varios Sensores controlam uma luz simultaneamente; um dos sensores escravos é sensivel a agdo em movimento, entdo o
escravo enviar uma formacgéo. Se a formag&o que o mestre recebe do escravo for a formagé&o especial,

emita uma formacéo para acender a luz. Se o tempo de atraso tiver passado, o mestre néo recebe a formagao especial

novamente, ele emitird uma formac&o novamente para desligar a luz.

y Funcéo de iluminacéo habilitada, movimento habilitado e I6gica habilitada

E conveniente para alguma situagio ou alguns casos que precisam desabilitar ou habilitar movimento, iluminagéo
detecgéo ou funcéo légica. Quando a fungdo de movimento ou iluminagé@o de um sensor é desativada, todas as reacdes a
0 sensor ser& ignorado sobre iluminagédo ou movimento. Quando a fungéo légica é desativada, o sensor nao

ja néo realizar a operagdo l6gica também.

No sistema ETS, a configuracéo dos parametros do Sensor BP é a seguinte:

4.1 Janela de parametros “Geral”

A janela de parametros “General” pode ser mostrada na fig.4.1. Aqui pode definir o tipo do sensor, que é como Mestre
dispositivo ou um dispositivo Standard/Slave. Aqui também pode indicar o tempo de atraso do sistema apds a recuperagdo da tenséo, também, o

o tempo de atraso que estabiliza o dispositivo é fixado em 40s.

1.1.3 Sensor BP, 2 fold > General

General System delay time after votage recovery Fix time 40s, to stabilize the device
The device type is O Master Standard/Slave
[llumination Setting
lllumination Value

1 it/ Abit/ 1 byt obejct serid SN

[llumination Value 1
Movement Value

1bit/4bit/1byte obejct send disable: '@ enable

lllumination Value 2
Movement Setting

Movement Value

Fig. 4.1 Janela de parametros "Geral"
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Y e e e R L L e S e e e e e e e T R T

Este parametro indica o tempo de atraso do sistema apds a recuperagdo da tensédo do barramento para o sensor. O tempo de atraso é fixado em
40s para estabilizar o dispositivo em diferentes condi¢des, contém 3s para atrasar a inicializacéo e 37s para
atrasando a estabilidade do hardware. (Durante o periodo de tempo, ndo pode receber informagdes de outros dispositivos e
também néo pode lidar com a prépria iluminacéo e informagdes de movimento, a menos que o atraso atinja o tempo do hardware

estabilidade.)

Parametro “ O tipa de:dispositivo 67

O parametro é usado para definir o tipo do sensor. Opgdes:

Padré&o/Escravo

Mestre

B e O RO e SO B L G G T B A A D LU A DL LD Y e

O parametro é usado para definir se os objetos de iluminagédo estédo habilitados. Opcdes:

Habilitar

Desativar

Se selecionar “habilitar”, os objetos de iluminagdo normalmente enviam valores.

Se selecionar “desativar”, os objetos de iluminagdo néo serdo visiveis.

Parametro - Valor deimovimento thit/4bit/tbyie-objeto enviade!

O parametro é usado para definir se os objetos de movimento estéo habilitados. Opcdes:

Habilitar

Desativar

Se selecionar “Ativar”, os objetos de movimento normalmente enviam valores.

Se selecionar “Desativar”, os objetos de movimento ndo seréo visiveis.

10
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4.2 Janela de parametros “Configuracéo de iluminacao”

A janela de pardmetros “Configuragdo de iluminagao” pode ser mostrada na fig.4.2. Aqui pode definir a fungdo de iluminacéo,
o limite de iluminagao pode ser definido de 0 a 65535, e o limite superior deve ser maior que o limite inferior. O
0 modo de resposta do brilho também pode ser definido na janela. A funcéo de iluminagdo pode fazer trés tipos diferentes
de valores enviados ao bus (ver fig.4.3). Quando a iluminacéo atual € menor que o limite inferior, 0 sensor pode
enviar os valores especiais de trés tipos diferentes; Quando a iluminagéo atual esta entre o limiar inferior e o superior
limite, o sensor também pode enviar os valores especiais de trés tipos diferentes; Da mesma forma, quando a corrente
a iluminagao é maior do que o limite superior, 0 sensor também pode enviar os valores especiais de trés tipos diferentes. O
o0 modo de envio de valores de iluminagao pode ser definido.

1.1.3 Sensor BP. 2 fold > lllumination Setting

General Threshold 1 value[Lower threshold] 70 .
n g Threshold 2 value[Upper threshold] 250 -
lllumination Setting Must Upper than Lower threshold =
hreaaton vaied Respond mode of the brightness none -
Threshold can be changed via bus © disable enable
lllumination Value 2
Threshold behaviour without hysteresis O with hysteresis
Movement Settin , :
Sl g Interval time of value cyclic.send: =
Base =
Movement Value ™
Factor[1...255] 10 .

Logic Setting Send Illlumination Teleg. on bus recovery NO © YES
Logic Value

Master Setting

Fig. 4.2 Janela de parametros "Configuracéo de iluminagao"

1.1.3 Sensor BP, 2 fold > lllumination Value 1

General If Lux==Lower, value send mode no send v
If Lux<=Lower i h
Illumination Setting logic 1bit [0.1] e 1
4bit [0..15] 1 2

Numination Value 1
1byte [0..255] 128 =

Ilumination Value 2
Lux="Current Brightness value®

Lower="Lux Lower threshold" S Attention

Movement Setting
Upper="Lux Upper threshold" Smmmn Attention
Movement Value
Logic Setting
Logic Value
Master Setting

Fig. 4.3 Janela de parametros "Valor de iluminagéo 1/2"

11
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Bara et Vatorao et e inferior]”

Este parametro é usado para definir o limite inferior. Opgéo: 0......65535

B ae et N A O e I e S L B O B O B e S B S L S e R O R BT L

Este parametro € usado para definir o limite superior, o limite superior deve ser maior que o inferior

limite. Opgao: 0...... 65535

Parametro “Modo de resposta do brilho”

Este parametro pode ser definido como responder ao valor de brilho. Opgéao:

Nenhum
Responder, apés somente leitura
ciclico
Se selecionar “nenhum”, ndo ha valor de brilho a ser enviado; se selecionar “responder, somente depois de ler”, o

valor de brilho pode ser lido por outros dispositivos, o objeto “ler lux” ser4 habilitado.; se selecionar “ciclico”, o

valor de brilho atual sera enviado ciclicamente no barramento, o objeto “envio ciclico lux” sera habilitado.

Parametro “ Tempo- deintervalo de resposta ciclica: Base X Fator[14:255]"

Este parametro é visivel se a resposta ciclica de brilho foi selecionada. E usado para definir o tempo de intervalo

de dois telegramas que sao enviados ciclicamente. O tempo de resposta ciclica: Base x Fator.

Opc&o basica: 100ms
is......
1h
Opgéo de fator: 1.....255

Parametro-Threshold podeseraltetado viabus!

Este parametro é usado para determinar se o limite pode ser modificado via barramento ou nédo. Op¢Gesy

Desativar

Habilitar

E permitido alterar o valor pelo objeto “alterar limiar inferior/superior” ao selecionar “habilitar”,
que pode salvar o valor de entrada como o novo valor limite 1/2; Se selecionar “desativar”, o valor limite 1/2 ndo pode

ser alterado pelo objeto.

Nota: O novo valor de limite sera salvo quando o barramento for desligado.

12
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Parametro” Comporstamento do fimite”

O parametro define o status de atraso de “valor limite 1" e “valores limite 2”. O atraso pode evitar

0 comportamento desnecessario causado pelo valor de iluminagédo se seu valor estiver entre 2 valores limite. Opg¢des:

Sem histerese

com histerese

Diferenca entre lag e sem lag:

Exceeding Upper threshold
Actionpomt 1 Action point 2
upper threshold
Description: The sensor has action
at point 1,4 in threshold behaviour
wﬁh hystercsis.all .
It has action at oint for sensor
lower<lux<upper in threshold byt ithiout
hysteresis.
Action point 3 Action point 4
/ lower threshold
Falling Lower threshold

lux value

(sem histerese, pontos de agédo 1,2,3,4; com histerese, o ponto de agdo de 1,4)

Eatorero “"l"'embo de i_nfer"val_o' A0 U AlOrCICHo0. ervIar: Bése_x:Fatdr[l...ZSS]" :

Este parametro é usado para definir o tempo de intervalo de dois valores de telegrama que séo enviados ciclicamente. os objetos de

trés tipos de dados podem ser enviados. O tempo: Base x Fator.

Opcéo basica: 100ms
1s......
1h
Opgéo de fator: 1.....255

Este parametro é usado para definir se os objetos enviam os valores ap6s a recuperagdo da tensdo do barramento, os objetos de

trés tipos diferentes podem ser enviados, os valores dos objetos podem ser definidos nas janelas de parametros “iluminagéo

valor1/2”. Opgdes:

Sim

13
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Esses parametros s@o usados para definir o modo que os objetos de iluminagdo enviam os valores quando a corrente

valor de iluminacdo é menor que o limite inferior, ou esta entre o limite inferior e superior, ou é maior que o limite superior
limite. O parametro “If Lower<Lux<Upperyvalue send mode” ndo ser visivel se o parametro “Threshold

comportamento” esta definido como “com histerese”. Opcdes:

N&o enviar

Enviar uma vez
Enviar ciclicamente

Se selecionar “no send”, os objetos ndo serdo enviados no barramento; se selecionar “enviar uma vez”, os objetos somente
enviar um telegrama,; se selecionar “enviar ciclicamente”, os objetos enviam telegramas ciclicamente. O tempo de intervalo entre dois
telegramas é definido no parametro acima “Tempo de intervalo do valor ciclico. enviar: Base x Fator[1...255]". os objetos

os valores sao definidos no seguinte parametro “logic 1bit/4bit/1byte”.

Este parametro é usado para definir os valores de telegrama que os objetos de iluminagéo enviam quando a corrente

a iluminagdo é menor que o limite inferior e esta entre o limite inferior e superior e € maior que o limite superior

limite.
Logica 1 bit (0~1)
4 bits (0~15)

1 byte (0~255)

14
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4.3 Janela de parametros “Movement Setting”

A janela de parametros “Movement Setting” pode ser mostrada na Fig. 4.4. Aqui pode definir a fungdo de movimento, o
O sensor ativara a operacdo de movimento quando detectar algum objeto em movimento. A funcdo de movimento pode fazer trés
diferentes tipos de valores a serem enviados ao barramento (ver tabela 4.5). Quando o sensor detecta algum objeto em movimento, pode
enviar os valores iniciais de trés tipos diferentes para o barramento; se o sensor nédo detectar o movimento do objeto por um periodo de

vez, ele enviara os valores excedentes de trés tipos diferentes para o barramento. O modo de envio de valores de movimento pode ser
definir.

1.1.3 Sensor BP. 2 fold > Movement Setting

General Set the sensitivity of movement sensor 5 =
M...10] :

[Humination Setting Sensitivity can be changed via bus © disable enable

[Humination Value 1 Function of movement retrigger © disable enable

Delay time of movement:

[Humination Value 2 Base
. Factor{1..255] 10 =
Movement Setting
Interval time of value cyclic.send: = =
Is
Movement Value Gse
Factor[1..255] 10 =

| mmis Catbinm

Fig. 4.4 Janela de parametros "Configuragdo de movimento"

1.1.3 Sensor BP, 2 fold > Movement Value

General If Movement start, value send mode no send v
] If Movement start o i
Illumination Setting logic 1 bit [0..1] o0 1
[Humination Value 1 4 bit [0.15] 1 f
1 byte [0..255] 128 =
[Humination Value 2
If Movement over, value send mode no send -
Movement Setting If Movement over o 0 q
logic 1 bit [0..1]
Movement Value 4 bit [0..15) 1 .
Logic Setting 1 byte [0..255] 128 =

Fig. 4.5 Janela de parametros "Valor do movimento'

Este parametro é usado para definir a sensibilidade da detecgdo de movimento, opgdes: 1...... 10.
Nota: 10 do valor tem mais sensibilidade. O parametro s6 se aplica a CSBP-02/00.3.

A sensibilidade do CSBP-02/00.2 é fixa.
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e S e S el Ve o de et s e e e e T e e

Este parametro € usado para definir se a sensibilidade pode ser alterada via bus. Opcdes:

Desativar
Habilitar
Se selecionar “Ativar”, o objeto de comunicacéo “alterar sensibilidade” sera ativado, a sensibilidade pode ser

alterado através do objeto. Se selecionar “desativar”, ndo sera alterado.

Nota: A nova sensibilidade sera salva quando o barramento for desligado.

Parametro/Funcao de reativacao do movimento’

Este parametro é usado para definir se a operacéo sera reativada quando o sensor detectar algum objeto se movendo novamente ou

ndo. Opgoes:

Desativar

Habilitar

Se selecionar “habilitar”, quando o sensor detectar algum objeto se movendo novamente no tempo de atraso, o tempo de atraso sera
ser redefinido e a operagédo de movimento reativada. O tempo de atraso pode ser definido no seguinte parametro “Tempo de atraso de
movimentoyBase x Fator”.

Obs: quando for CSBP-02/00.3, a fun¢éo de retrigger de movimento deve habilitar, ou enviara

telegramas de movimento circular com o tempo de atraso do movimento

o L o e e e o L e e B i R

Este parametro € utilizado para definir o tempo de retardo, que sera iniciado quando o sensor detectar algum objeto
em movimento.
Aplicar a CSBP-02/00.2: O tempo de atraso = Base x Fator

Aplicar para CSBP-02/00.3: O tempo de atraso = 30s + Basex Fator. 100ms

Opcéo bésica:

Opgéo de fator: 1.....255

Paametios: Témpo ge interv"alo_ VRO CICHCO - SrvIAL: BasE X Faior[l_...255]”

Este parametro é usado para definir o tempo de intervalo de dois valores de telegrama que sdo enviados ciclicamente. os objetos de

trés tipos de dados podem ser enviados. O tempo: Base x Fator.
Opc3o basica: 100ms

1s
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Opcao de fator: 1.....255

S T e e e e e o

Os dois parametros sdo usados para definir o modo que os objetos de movimento enviam os valores quando o0 movimento

comecar ou terminar. Opgoes:

N&o enviar

Enviar uma vez
Enviar ciclicamente

Se selecionar “No send”, os objetos néo receberdo nenhum telegrama para o barramento; se selecionar “enviar uma vez”, o
objetos enviam telegramas uma vez; se selecionar “enviar ciclicamente”, os objetos enviam telegramas ciclicamente. O
o tempo de intervalo entre dois telegramas € definido no parametro acima “Tempo de intervalo do valor ciclico. enviar: Base x

Fator[1...255]". Os valores dos objetos séo definidos no seguinte parametro “logic 1bit/4bit/1byte”

Este parametro é usado para especificar os valores de telegrama gque os objetos de movimento enviam quando o movimento comega

e acabou.
Légica 1 bit (0~1)
4 bits (0~15)
1 byte (0~255)
Quando o sensor detecta algum objeto em movimento, o tempo de retardo € iniciado. Se o sensor ndo detectar algum objeto
movendo-se no tempo de atraso, entdo o tempo de atraso acabou; se o sensor detectar algum objeto se movendo novamente no tempo de atraso, o

o tempo de atraso serd zerado ou continuara no tempo de viagem (definido pelo parametro "Funcéo de reativagéo do movimento"). O

o tempo de atraso é definido pelo parametro “Tempo de atraso do movimento: BasexFactor”.
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4.4 Janela de parametros “Logic Setting”

A janela de parametros “Logic” pode ser mostrada na Fig. 4.6. Aqui pode definir a fungéo légica, que € principalmente o
uso integrado de iluminag@o e movimento.
Existem 3 objetos de comunicacéo logica para decidir o resultado da saida l6gica. O valor padrédo do objeto de entrada
0 para légica pode ser definido via parametro ap6s a recuperacéo da tensdo do barramento e também pode ser modificado via barramento. O actual
iluminagéo determina o valor da entrada 1 que pode ser definido no parametro de valor de iluminagéo, e o valor é
enviado através do objeto de iluminag&o. O movimento determina o valor da entrada 2 que pode ser definido no movimento
parametro de valor, e o valor é enviado através do objeto de movimento.
No caso da entrada O habilitada, o valor da entrada 1 faz operacéo l6gica com o valor da entrada 2 primeiro, e
entdo o resultado depois disso fard a operagéo com o valor da entrada 0. De acordo com o resultado final, a l6gica
A fungao pode fazer com que trés tipos diferentes de valores sejam enviados ao barramento (consulte a tabela 4.7). Quando o resultado l6gico € para
“1”, o sensor pode enviar os valores especiais de trés tipos diferentes através dos objetos I6gicos; quando o resultado légico é
para “0”, o sensor também pode enviar os valores especiais de trés tipos diferentes. Ele voltara a operar ao receber um

novos valores de objeto como os valores de saida final. O modo de envio de valores légicos pode ser definido.
1.1.3 Sensor BP, 2 fold > Logic Setting

General input 1:logic 1bit of illumination value

input 2:logic 1bit of movement value =2 fnanes

llumination Setting Input 0 of logic is disable © enable
llumination Value 1 Object value of input 0 for logic o "o "y
after bus voltage recovery
humrination Valse 2 :I'he logic fupctnon type between AND =
input 1 and input 2
. The logic function type between
Aoveme n 7 % AN -
Moyl Setting input 0 and result of input 1/2 NG
Nt ke Loglc value cyclical send time: s =
ase
Logic Setting Factor[1...255] 10 =
Fig. 4.6 Janela de parametros “Logic Setting”
1.1.3 Sensor BP. 2 fold > Logic Value
General If logic result ='0", value send mode no send v
[Humination Setting Logic 1 bit [0..1] o0 g
4 bit [0..15] 1 =
[lumination Value 1
1 byte [0..255] 128 =
lllumination Value 2 ¢
If logic result ='1', value send mode no send -
Movement Setting Logic 1 bit [0..1] o0 "
Movement Value 4 bit [0..15] 1 =
Logic Setting 1 byte [0..255] 128 v

Fig. 4.7 Janela de parametros "Valor l6gico”
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Parametro “entradal: 1 bit I6gico do valor de iluminacéo; input2: 1 bit I6gico do valor do movimento”

Este parametro indica que o valor légico da entrada 1 é definido pelo tipo de valor de iluminagdo de 1 bit (consulte a tabela 4.3) e

o valor l6gico da entrada 2 é definido pelo tipo de valor de movimento de 1 bit (consulte a tabela 4.5).

Parametro “A entrada 0 da légica &”

Este parametro é usado para definir se habilita “entrada 0” em operagdes l6gicas ou ndo. Opcdes:

Desativar

Habilitar

ParamerrasyalortoobielgrtaentiatdaOparatlogicaaposrectiberacandartensacs o arFante ntos

O parametro é visivel quando entdo “habilitar” é selecionado no parametro “entrada 0 da l6gica é”. E usado para definir

valor do objeto da entrada O para a I6gica ap6s a recuperagéo da tensdo do barramento.

0

O valor do objeto da entrada 0 pode ser alterado via objeto “Entrada 0 da l6gica”. O objeto é visivel ao habilitar a entrada 0.

Nota: quando a operacao légica esta desabilitada, a entrada 0 de valor nao pode ser alterada.

Parametro “O tipo de funcao logica entre entradal e entrada2’

O parametro define a funcéo légica entre a entrada 1 e a entrada 2. Trés operacgdes logicas estdo disponiveis:
E

Oou

LIVRE

R T B e e T e T T ST e S s S e RS e T R

O parametro sera visto com “habilitar” no parametro “entrada 0 da légica €”, que define a l6gica

funcéo entre a entrada O e o resultado da entrada 1/2. Trés operagdes logicas estao disponiveis:

E
Oou

LIVRE

Parametro “ Tempo de envio ciclico do valor l6gico: Base x Fator [1...255]”

Este parametro é usado para definir o tempo de intervalo de dois valores de telegrama que sdo enviados ciclicamente. os objetos de

trés tipos de dados podem ser enviados. Os valores do telegrama podem ser ajustados na janela de pardmetros “valor l6gico”. A Hora:

Base x Fator.
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Opcéo baésica: 100ms
1s......
1h
Opcéo de fator: 1...... 255

Baranteh o Se resultade-logico= 1 Se restitaio 100100 0L MOt s 06 BOHG Be Yalor

Os dois parametros sdo usados para definir o modo gque os objetos l6gicos enviam os valores quando o resultado légico é para

“1" e “0". Opgoes:

N&o enviar

Enviar uma vez
Enviar ciclicamente

Se selecionar “no send”, os objetos nédo receberdo nenhum telegrama para o barramento; se selecionar “enviar uma vez”, o
objetos enviam telegramas uma vez; se selecionar “enviar ciclicamente”, os objetos enviam telegramas ciclicamente. O
o tempo de intervalo entre dois telegramas é definido no parametro acima “Tempo de envio ciclico do valor l6gico: Base x Fator

[1...255]". Os valores do telegrama séo definidos no seguinte parametro “logic 1bit/4bit/1byte”

Barae S S 0dICa DN A Iyt

Este parametro é usado para definir os valores do telegrama que os objetos l6gicos enviam quando o resultado légico é para

“1" e “0". Opcgao:
Logica 1 bit (0~1)
4 bits (0~15)

1 byte (0~255)
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4.5 Janela de parametros “Configuracdo mestre”

A janela de parametros “Ajuste mestre” pode ser mostrada na fig.4.8. Aqui defina o parametro mestre, a janela é
visivel apenas quando o tipo de dispositivo é padrdo/mestre (consulte a tabela 4.1). A fungcao Mestre-Escravo do Sensor € normalmente
usado na ocasiéo em que Varios Sensores controlam um ou uma classe de dispositivo simultaneamente. quando o mestre
recebe o valor especial de um escravo, ele enviara trés valores de tipos diferentes, podendo o valor especial ser “0” ou
“1". Se o0 mestre nao receber o valor especial no tempo de atraso, ele também pode enviar os valores de trés diferentes
tipos para o 6nibus. Os valores mestre e o modo de envio de valores podem ser definidos na janela de parametros “valor mestre”

(ver gréfico 4.9).

1.1.3 Sensor BP, 2 fold > Master Setting

General Master value as a slave, logic 1bit: illumination -
S ‘ object “slave value” receive '0
lllumination Setting Master delay start when J ’ 5 gE
© object “slave value” receive 1
Illumination Value 1 Master Delay time: 1e =
Base
[llumination Value 2 Factor[1..255] 10 :

The master Delay start when receive

specified value S Hinehon

Movement Setting

If the master receive the value again on :
Ve \ s % e e oSS
Kt Num delay time,Delay time will be reset. = e

Fig. 4.8 Janela de parametros "Configuragdo mestre"

1.1.3 Sensor BP, 2 fold > Master Value

General When delay start, send mode No send O Sendone
lllumination Setting 1 bit [0.1] o0 L
Hen 4 bit [0..15] 1 x
Ilumination Value 1
1 byte [0..255] 128 S
Illumination Value 2
When delay over , send mode Nosend © Send one time
Movement Setting 1 bit [0..1] o0 or
Movement Value 4 bit [0..15] 1 .
1 byte [0..255] 128 =

Logic Setting

Fig. 4.9 Janela de parametros "Valor mestre"

Este parametro é usado para definir se o préprio valor de iluminacéo do mestre, valor de movimento ou valor I6gico (todos

os valores devem ser de 1 bit) como uma entrada escrava. Se estiverem como entrada de escravo, 0 mestre processa as informacdes no dispositivo
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interno, nédo através do barramento. Opgdes:

Nenhum
lluminagéo
Movimento
Légica
Se selecionar “Nenhum?”, o préprio valor de iluminagéo do mestre, valor de movimento ou valor l6gico nédo influenciara o
valores de telegrama que ele envia no barramento.
Se selecionar “lluminacéo”, o proprio valor de iluminagéo do mestre como uma entrada do escravo.
Se selecionar “Movement”, o préprio valor de movimento do mestre como entrada do escravo.
Se selecionar “Logic”, o proprio valor l6gico do mestre como entrada do escravo.
Nota: quando a prépria iluminagao, movimento ou légica do mestre como entrada do escravo, ap6s a energizagdo do barramento,
0 mestre fara com a formacéao de acordo com seu valor real. Se o valor for o valor especificado,
0 mestre enviara o valor de atraso inicial. Durante o tempo de atraso, 0 mestre néo recebe o
valor especificado novamente, ele enviara o atraso sobre o valor, ou seja, quando a iluminagdo do mestre, 0 movimento
ou o valor logico foi alterado e o valor de entrada ndo é mais o valor especificado, o tempo de atraso sera
iniciado, se durante o tempo de atraso, o mestre ainda néo receber o valor especificado, 0 mestre
envie o atraso sobre o valor.
Se o movimento for escravo, o valor do movimento sera o valor de entrada do escravo apés a tensao do barramento
recuperacdo. Se a iluminacé&o for escrava, quando a iluminacgéo atual estiver entre o limite inferior e superior,

e o comportamento do limite com histerese, a entrada légica € o valor de “<=inferior”, caso contrario, sera

ser igual ao valor do udltimo status.

Este parametro é usado para definir o tempo de atraso do mestre quando iniciar, ou seja, quando o mestre recebe o especial
valor de um escravo, ele enviara os valores de trés tipos de dados diferentes e o tempo de atraso também sera iniciado.
Opcoes:
Objeto “valor escravo” recebe '0’

Objeto “valor escravo” recebe '1'

Se selecionar “Objeto “valor escravo” recebe ‘0", quando o objeto “valor escravo” recebe o valor '0', 0 mestre

enviara os valores de trés tipos de dados diferentes e o tempo de atraso também serd iniciado. Se o objeto “valor escravo”

recebe o valor '0' novamente no tempo de atraso, o tempo de atraso sera zerado.

Se selecionar “Objeto “valor escravo” recebe '1”, quando o objeto “valor escravo” recebe o valor '1', 0 mestre
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enviara os valores de trés tipos de dados diferentes e o tempo de atraso também serd iniciado. Se o objeto “valor escravo”
recebe o valor '1' novamente no tempo de atraso, o tempo de atraso sera zerado.

Quando o tempo de atraso terminar, o mestre também enviara os valores de trés tipos de dados diferentes.

Observagdo: Se o proprio valor do mestre for uma entrada salva, 0 mestre processara as informagdes no
dispositivo interno, e ndo precisareceber via objeto “valor do escravo”, entdo acione que o mestre envie

os valores de trés tipos de dados diferentes e o tempo de atraso também serao iniciados.

R e e en e e et eSO e SeyBase B At Rt 2B 51

Este parametro é utilizado para definir o tempo de retardo, que sera iniciado quando o mestre receber o especial

valor de um escravo. O tempo de atraso: Base x Fator.

Opcao basica: 100ms
1s......
1h
Opcéo de fator: 1.....255

P e o A a0 e B DB O AT 0 BB Do Y O Ba PR CAtOS

Este parametro indica quando o mestre recebeu o valor especificado, o inicio do atraso do mestre.

et ST R S e T S T B e e e e et e TRy e e G e L e e i e e e e e e T T e

Este parametro indica se o mestre recebeu o valor especificado novamente durante o tempo de atraso, o tempo de atraso sera

ser reiniciado.

e O O O A S ORI PO F e O A R O G a A S O e e R O O DR e S PV ORC SN HOT

Os dois parametros sdo usados para definir o modo que os objetos mestres enviam os valores quando o atraso inicia ou

sobre. Opgoes:

N&o enviar

Enviar umavez

Se selecionar “no send”, os objetos n&o receberdo nenhum telegrama para o barramento; se selecionar “enviar uma vez”, o

os objetos enviam telegramas uma vez. Os valores do telegrama séo definidos no seguinte parametro “1bit/4bit/1byte”.

P antetis bt A ey

Este parametro é usado para definir os valores do telegrama que os objetos mestres enviam quando o atraso comeca e termina.

1 bit (0~1)
4 bits (0~15)
1 byte (0~255)
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Capitulo 5 Descri¢cao do objeto de comunicacgao

Os objetos de comunicag&o sdo 0s meios que se comunicam com outros dispositivos no barramento, o que significa

somente 0 objeto de comunicagdo pode se comunicar no barramento. Objetos de comunicagao de cada funcéo para sensor

séo resumidos da seguinte forma:

5.1 Objeto de comunicacao “Funcéo de iluminacao”

Number * Name Object Function Description Group Address Length C R W T U Data Type Priority
F:I-’l Cyclically send lux value  Cyclically send lux value 2bytes C R - T - brightness (lux) Low
E.‘f|5 change threshold Lower Change threshold lower 2bytes C - W - - brightness (lux) Low
E:|6 change threshold Upper Change threshold upper 2bytes C - W - - brightness (lux) Low
E?.'S lllumination send 1 bit  Illumination send 1 bit Ibit € - - T - switch Low
E’-;'-|9 [llumination send 4 bit [llumination send 4 bit 4bit C - - T - dimming control Low
&2| 10 Illumination send 1 byte Illumination send 1 byte lbyte C - - T - counterpulses(0.255) Low
524 Read lux value Read lux value 2bytes C R - T - brightness (lux) Low

Fig. 5.1 Objeto de comunicagéo “Func¢éo de iluminacéo”
Nota: “C” na coluna “Flag” na tabela abaixo significa que o objeto tem um link normal para o barramento;
“W” significa que o valor do objeto pode ser modificado via barramento; “R” significa que o valor do objeto pode ser
ler através do 6nibus; “T” significa que um telegrama é transmitido quando o valor do objeto é modificado;

“U” significa que os telegramas de resposta de valor sao interpretados como um comando de gravacéao, o valor do objeto

€ atualizada.
Nao. fungéo de objeto Nome Tipo de dados Bandeiras DPT
4 Valor lux de envio ciclico Valor lux de envio ciclico 2 bytes CRT 7.013 brilho (lux)
Este objeto de comunicacéo seré visivel com “ciclico” no parametro “Modo de resposta do brilho”, que é usado
para enviar o valor Lux atual ciclicamente no barramento.
4 Ler valor lux Ler valor lux 2 bytes ‘ CR,T | 7.013 brilho (lux)
Este objeto de comunicagéo ficara visivel com “responder, apés somente leitura” no parametro “Modo de resposta do brilho”,
que é usado para ler o valor Lux atual através do barramento.
Alterar limite Limiar de mudancga
5/6 2 bytes Cc,wW 7.013 brilho (lux)
inferior/superior Inferior/Superior
O objeto de comunicagao é visivel quando o parametro “Threshold pode ser alterado via objeto” esté habilitado; é usado para
modifique o valor do limite 1 e limite 2. Faixa de valores: 0~65535.
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09/08/10

lluminagao

enviarlbit/4bit/1byte

Envio de iluminagéo

1 bit/4 bit/1 byte

1 bit
4 bits

1 byte

CT

1.001 interruptor

3.007 controle de escurecimento

5.010 pulsos do contador (0..255)

definido no parametro "l6gica 1bit/4bit/1byte".

menor que o limite inferior, ou esta entre o limite inferior e superior, ou € maior que o limite superior. Os valores de iluminag&o séo

Os objetos de comunicagéo s&o usados para enviar valores de iluminagéo de trés tipos de dados diferentes quando o brilho atual é

Tabela 5.1 Tabela de objetos de comunicacéo “Funcéo de iluminagéo”

5.2 Objeto de comunicacao “Funcédo de movimento”

Number * Name Object Function Des Group Adc Length C R W T U Data Type Priority
57 Change senstivity Change sensitivity Tbyte C - W - - counterpulses (0.255) Low
lﬁ n Movement send 1bit Movement send 1bit 1bit C - - T - swich Low
l-:j 12 Movement send 4bit Movement send 4bit 4 bit C - - T - dimming control Low
E:1'=3 Movement send 1byte Movement send 1byte 1byte C - - T - counterpulses (0.255) Low

Fig. 5.2 Objeto de comunicagéo "Funcéo de movimento"
N&o. fungéo de objeto Nome Tipo de dados Bandeiras DPT
7 Alterar sensibilidade Alterar sensibilidade 1 byte C, W 5.010 pulso do contador (0..255)

alterar a sensibilidade da deteccéo de movimento do sensor.

Este objeto de comunicagéo sera visto com “habilitar” no parametro “Mudanga de sensibilidade via bus”, que é utilizado para

12/11/13

Envio de movimento

1 bit/4 bit/1 byte

Envio de movimento

1 bit/4 bit/1 byte

1 bit
4 bits

1 byte

1.001 interruptor

3.007 controle de escurecimento

5.010 pulsos do contador (0..255)

Os valores de movimento s&o definidos no parametro "“légica 1bit/4bit/1byte".

Os objetos de comunicacéo séo usados para enviar valores de movimento de trés tipos de dados diferentes quando o movimento comeca ou termina.

Tabela 5.2 Tabela de objetos de comunicagéo “Fungéo de movimento”
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5.3 Objeto de comunicacéao “Funcéo logica”

A “fungdo légica” do objeto de comunicagéo pode ser mostrada na fig.5.3.

Number * Name Object Function Des Group Adc Length C R W T U DataType Priority
k—:{‘.-i Logic result send Tbit Result logic send 1bit 1bit Gi= = T < izswich Low
54':145 Logic result send 4bit Result logic send 4bit 4 bit C - - T - dimming control Low
E':%‘EG Logic result send Tbyte Result logic send 1byte Tbyte C - - T - counterpulses (0.255) Low
[ﬂ‘? input 0 of logic input 0 of logic 1bit C - W - - switch Low

Fig. 5.3 Objeto de comunicacéo “Funcéo légica”

Néo. fungao de objeto Nome Tipo de dados Bandeiras DPT
1 bit 1.001 interruptor
Envio de resultado l6gico Envio de resultado légico .
15/14/16 4 bits CT 3.007 controle de escurecimento
1 bit/4 bit/1 byte 1 bit/4 bit/1 byte
1 byte 5.010 pulsos do contador (0..255)

Os objetos de comunicagdo sé@o usados para enviar valores légicos de trés tipos de dados diferentes quando o resultado I6gico é para '0' ou

'1". Os valores légicos séo definidos no parametro "logic 1bit/4bit/1byte".

17 Entrada 0 da l6gica Entrada 0 da l6gica 1bit Cc,wW 1.001 interruptor

O objeto de comunicagao ser4 visualizado com “habilita” no parametro “entrada 0 da I6gica é". E usado para modificar o valor

de entrada 0.

Tabela 5.3 Tabela de objetos de comunicagéo “Funcéo légica”

5.4 Objeto de comunicacédo “Funcdo Mestre-Escravo”

Se o dispositivo for escravo, nao havera configuracéo de parametros e objetos de comunicagdo; se o dispositivo como um

mestre, 0s objetos de comunicacéo podem ser mostrados na fig. 5.4.

Number * Name Object Function Description Group Address Length C R W T U Data Type Priority
2o Slave value Slave value in 1bit C W - - switch Low
1 Master send 1bit Master send 1bit 1bit € - - T - switch Low
2 Master send 4bit Master send 4bit 4bit € - - T - dimming control Low
l::l?: Master send 1byte Master send 1lbyte lbyte C - - T - counterpulses(0.255) Low

Fig. 5.4 Objeto de comunicacéo “Funcéo Mestre-Escravo”

Né&o. fungédo de objeto Nome Tipo de dados Bandeiras DPT

0 valor escravo valor escravo em 1bit c,W 1.001 interruptor

A comunicagao é utilizada para receber um valor de algum escravo. Se o valor estiver com o valor especial no parametro “mestre

inicio do atraso quando”, os objetos a seguir enviam os valores e o tempo de atraso serd iniciado. Se o valor ndo for o valor especial, 0 mestre é

nenhuma agéo.
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1 bit 1.001 interruptor
Envio mestre Envio mestre
1/2/3 4 bits c,T 3.007 controle de escurecimento
1 bit/4 bit/1 byte 1 bit/4 bit/1 byte
1 byte 5.010 pulsos do contador (0..255)

Os objetos de comunicagéo sé@o usados para enviar valores mestre de trés tipos de dados diferentes quando o objeto acima recebe o

valor especial de algum escravo ou quando o tempo de retardo terminar. Os valores mestres séo definidos no parametro "1bit/4bit/1byte".

Tabela 5.4 Tabela de objetos de comunicacgéo “Fungéo mestre-escravo”

5.5 Desativar/ativar iluminacdo, movimento e funcao l6gica

Objetos de comunicacgéo de desabilitar/habilitar iluminagao, movimento e func¢des l6gicas conforme mostrado na fig.5.5.
Ao desabilitar a funcdo de movimento, qualquer detector de movimento e operagéo serdo ignorados. Ao desabilitar o

funcéo de iluminagdo, qualquer iluminag¢éo que cause alteragdo sera ignorada. Ao desabilitar a fungao légica, a légica

operagdo ndo sera executada.

Number * Name Object Function Des Group Adc Length C R W T U Data Type Priority
':la Disable Lux Function Disable Lux Function 1 bit C - W - - enable Low
f-::|‘:9 Disable Movement Function Disable Movement Function 1bit C - W - - enable Low
i:lEC Disable Logic Function Disable Logic Function 1bit C - W - - enable Low

Fig. 5.5 Objeto de comunicacgéo "Desativar/Ativar fungédo de iluminagéo, movimento e légica"
Néo. funcéo de objeto Nome Tipo de dados Bandeiras DPT
18 Ativar Fung&o Lux Ativar Fung&o Lux 1 bit c,W 1.003 ativar
O objeto é usado para desabilitar/habilitar a fungéo lux. A funcéo lux é desabilitada se o objeto receber um telegrama “0”, enquanto estiver
ativado se o objeto receber um telegrama “1”. O padréo da fungéo lux para habilitar apés a recuperacéo da tenséo do barramento.
19 Ativar fung&o de movimento Ativar fluncdo de movimento 1 bit cC,W 1.003 ativar

O objeto é usado para desabilitar/habilitar a fungdo de movimento. A funcédo de movimento é desativada se o objeto receber um telegrama

“0", enquanto esté habilitado caso o objeto receba um telegrama “1”. A fungéo de movimento padréo para habilitar ap6s a recuperagéo da tenséo do barramento.

1 bit c,W 1.003 ativar

Habilitar Fungéo Légica

20 Habilitar Fungao Logica

O objeto é usado para desabilitar/habilitar a fungéo l6gica. A fungéo logica é desabilitada se o objeto receber um telegrama “0”, enquanto

é habilitado se o objeto receber um telegrama “1”. O padrdo da fungéo légica para habilitar apés a recuperacédo da tensdo do barramento.

Tabela 5.5 Tabela de objetos de comunicacéo “Desabilitar/Habilitar iluminagéo, movimento e fungéo légica”

27




